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vp = velocidad de B, medida con respecto al marco de referen-
cla. X, ¥, Z

v4 = velocidad del origen A del marco de referencia x, y, 2
medida con respecto al marco de referencia X, Y, Z

(VB/a)xy- = Vvelocidad de “B con respecto a A”, medida por un obser-
vador situado en el marco de referencia rotatorio x, y, 2

) = velocidad angular del marco de referencia x, y, z medida
con respecto al marco de referencia X, Y, Z

rp/4 = posicion de B con respecto a A
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movimiento de B observado
ap {aceleracién absoluta de B desde el marco de referencia

A, Y, Z

(es igual a)

g : 3
{aceleracmn absoluta del origen

a .
A del marco de referencia x, y, z
(mas)
el efecto de la aceleracion angular zinow;:uentg del marco
O % rB/A provocado por la rotacion del > B TERRTG TR, £ 0 %
observado desde el marco

marco de referencia x, v, z -
de referencia X, Y, Z

(mas)

provocado por la rotacion del

Q x (ﬂ X rBfA)
marco de referencia x, y, z

(mas)

el efecto combinado de B al
moverse con respecto a las
coordenadas x, v, z v a la rotacion
del marco de referencia x, v, z

2Q X (vBja)xyz movimiento interactuante

{el efecto de velocidad angular

(mas)

{Ia aceleracion de B }movimiento de B observado desde

AR/A ey .
(am/4)xyz con respecto a A el marco de referencia x, y, z
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eBalistica

oL a aceleracion de Coriolis afecta la trayectoria de
proyectiles, misiles y otras armas, lo que se debe tener en
cuenta en el diseno y el uso.

Navegacion Aérea

Influye en la trayectoria de aviones y otros vehiculos
aereos, lo que es crucial para la planificacion de rutas y el
control del trafico aereo.

‘Movimiento de Objetos

*Tambiéen se observa en el movimiento de otros objetos,
como satelites, barcos y robots, especialmente a grandes
distancias y velocidades.
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(a) Objeto en el hemisferio norte que se mueve hacia el norte

(b) Producto vectorial de la velocidad angular de la Tierra por la velocidad del objeto.
(c) Efectos de la fuerza de Coriolis en el hemisferio norte.

(d) Objeto en el hemisferio sur que se mueve hacia el norte.

(e) Producto vectorial de la velocidad angular de la Tierra por la velocidad del objeto.
(f) Efectos de la fuerza de Coriolis en el hemisferio sur.
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Aceleracion de Coriolis

Explica cierto numero de fendmenos fisicos que exhiben
comportamientos diferentes en los hemisferios Norte y Sur, como por ej:
la direccion en que una vifia tiende a crecer alrededor de un poste
vertical y la direccion de larotacion de un huracan.

El vector de velocidad angular de la Tierra apunta hacia el Norte. Cuando
el cuerpo en el hemisferio Norte, que se estd moviendo tangente a la
superficie de la Tierra, viaja hacia el Norte, el producto vectorial apunta
hacia hacia el Oeste. Por |lo tanto, la fuerza de Coriolis apunta hacia el
Este, es decir, ocasiona que un cuerpo gue se mueve hacia el Norte se
desvie hacia la derecha.

Por ejemplo, en el hemisferio Norte los vientos que convergen en un
centro de Baja Presion tienden a girar alrededor de el en direccion
antihoraria.
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PAGINAS QUE MUESTRAN EL EFECTO CORIOLIS

www.ecuador.com/videos/aceleracion+coriolis/196619/

www.ecured.cu/index.php/Efecto _Coriolis
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