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NACIONAL DE CUYO

AUTOMATICA y MAQUINAS ELECTRICAS

* Asignatura multidisciplinaria (Area: Modelado y Control de Sists. Mecatrénicos).

* Estudio de la teoria y practica de CONTROL Automatico de Sistemas Dinamicos
Fisicos Continuos (CDS) = Aplicacion especifica: ACCIONAMIENTOS ELECTRICOS
para CONVERSION EFICIENTE de ENERGIA y CONTROL de MOVIMIENTOS.

« Modelado, Analisis, Disefio y Simulaciéon DINAMICA, fundamentalmente
desde enfoque del Espacio de Estado (SS), en dominio del Tiempo (TD).

Expectativas de Logro:

e Analizar y Controlar Sistemas Dinamicos Multivariables (MIMO), Lineales (LDS)
vy No Lineales (NLDS), en tiempo continuo (CT) y tiempo discreto (DT), utilizando la
representacion interna por Variables de Estado (TD) vs. Matriz de Transferencia (FD).
* Disednary Simular Controladores de Accionamientos Eléctricos de CCy CA
(DC & AC ELECTRICAL DRIVES) para aplicacién en Sistemas Mecatrénicos: TR

“Motion Control” y Conversion reversible de Energia Eléctrica <> Mecanica.
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NACIONAL DE CUYO

AUTOMATICA y MAQUINAS ELECTRICAS

Unidades Tematicas:

1. Conversion de Energia y Control Automatico
Aplicaciones y Fundamentos. Conversion de energia eléctrica y eléctrica - mecanica. Control.
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2. Modelado y Analisis de SD Continuos en el Espacio de Estado |
Modelos Lineales y No Lineales. Linealizacion. Respuesta dinamica. Estabilidad. Discretizacion. e
Cambio de base. Realizaciones candnicas. Controlabilidad y Observabilidad.

g

3. Control Automatico de SD Continuos en el Espacio de Estado

Retroalimentacion de Estado. Observadores. Ubicacion de Polos. Control Digital. Disefio. wa =

4. Control de Accionamientos de Corriente Continua (CC) =
Modelado, simulacién. Control de corriente / torque. Control de velocidad / posicidn.
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5. Control de Accionamientos de Corriente Alterna (CA)

Modelado, simulacién. Control Vectorial de corriente/torque. Control de velocidad/posicion.
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AUTOMATICA y MAQUINAS ELECTRICAS

Lineamientos Generales:

P1 — Programa de Espacio Curricular 2025
e Presentacion: Fundamentacion. Aportes al perfil de egreso.
Expectativas de logro. Contenidos minimos. Correlativas.
e Resultados de Aprendizaje. Contenidos / Saberes: Unidades Tematicas.
e Mediacion Pedagogica: Ensenanza-Aprendizaje. Formacion Practica.
e Evaluacion: Criterios. Condiciones de Regularidad y Acreditacion.
e Bibliografia: Basica. Complementaria. Recursos digitales.

P2 — Planificacion de Catedra 2025

e Horarios Semanales: Clases y Consultas.
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e Cronograma de Clases y Evaluaciones Parciales.

e Proyecto Global Integrador.

UNCUYO Ingenieria Mecatrdnica 311 AYME AUTOMATICA Y MAQUINAS ELECTRICAS Presentacion Gabriel L. Julidn

07/08/2025 4



