Esftuerzos Internos

Estructuras planas de Alma Llena

Porticos
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Viga de portico con nudos rigidos
bajo la accion de cargas verticales

PUNTO DE INFLEXION
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EQUILIBRIO EXTERNO | 4

Viga simplemente apoyada




Como recorrer un portico para su ana
Fibras inferiores




Modelo matematico

Diagrama de cuerpo libre




Seccion 1 (infinitésimamente a la derecha)
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Seccion 2-1
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R; = 22,92t + 10t + 5x3t
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Seccion 2-3 (infinitésimamente a la derecha de 2)
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R—i = 22,92t + 15t + 30t | | parte derecha




Seccion 3

Parte derecha

parte izquierda

R; = 22,92t + 15t + 30t




Seccion 2-4
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Seccion 4 (infinitésimamente por debajo)
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Analisis cinematico
Cadena cinematica de 3 chapas con 5 gdl. Un apoyo fijo
en la chapa 1 y en la chapa 3, un apoyo simple en chapa
2, por lo tanto tiene 5 reacciones de vinculos externos.
Sistema isostatico.

\ -La chapa 1 tiene un punto fijo (polo) en O1, por lo
tanto le aporta a la chapa 2 un apoyo movil ficticio en la

2m

U'sm . .,
Aim articulacion A12.

" -La chapa 3 tiene un punto fijo en O3, por lo tanto
l aporta a la chapa 2 un apoyo movil ficticio en la

im

4m

articulacion impropia A23.
-La chapa 2 tiene 3 apoyos méviles cuyas rectas de
A \ ——'jr accion no son concurrentes, por lo tanto esta fija.
e ee——— e o el -Las articulaciones A12 y A23 son PF por lo tanto las
chapas 1 y 3 tienen 2 puntos fijos cada una, entonces

' 1,5m

estan fijas.
Sistema cinematicamente estable.




Reacciones de vinculos externos
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-Se realiza el diagrama de cuerpo libre.

-Se plantean las ecuaciones de equilibrio

general y relativo.
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— Ecuaciones de equilibrio relativo

Ecuacién de equilibrio general







