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Robots Especiales

Robots Especiales. Complejos.
Andadores y antropomorficos
Robots aéreos y espaciales.
Aplicaciones de servicio.

Importante:

Se recomienda el uso de bibliografia
recomendada en el Programa de la
Asignatura para el estudio de los temas.
Al final del material se transcribe la

bibliografia recomendada.
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INVESTIGACION Y DESARROLLO Lineas de Investigacion prioritarias

j° SEGURIDAD SALUD

Desarrollo de trabajos Discapacitados. Cirugia

peligrosos para el ser laparoscopica. Proétesis
humano ESPECIALES y rehabilitacion.

Asistencia en trabajos
complejos. Acceso

ECONOMIA espacios reduc;dos. ESPACIAL
Resolver problemas de (0 b Robots para actividades
reduccion de costos de § espaciales. Instalacion

‘,} y Mantenimiento.
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PROYECITOS - SIMULADOR LAPARGOS (”OHJ(”O

2013
BRAZO DE ROBOT Robética aplicada a c;’i'[;gfg
LAPAROSCOPICO laparoscopica s
RESUMEN

El brazo de Robot Laparoscopico
es un Robot Manipulador de 3
Grados de Libertad con una
Pinza Laparoscopica
automatizada montada en su
extremo final. Permite el Control
de movimientos quirdrgicos
laparoscopicos en tiempo real
sobre un Entrenador
Laparoscopico comercial.

La aplicacion es el conocimiento y
manipulacion de movimientos
reales controlados para
capacitacion en Técnicas de
Cirugia Laparoscopica.

Proyecto realizado por Acuerdo

Especifico entre La Faculta de

Ingenieriay el Hospital Espaiiol
de Mendoza.

ing. ROBERTO HAARTH
Laboratorio de Robotica.

FACULTAD DE INGENIERIA

Facultad de JI]J:)I]I:)]'L!, JNQJIO UNIVERSIDAD NACIONAL DE CUYO
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Robots para actividades
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ROBOTICA ESPACIAL EN ARGEN IHINA
ARGENTINA Robdtica Espacial. PRIMER NANOSATELITE

ROBOTICA ESPACIAL - NANOSATELITE ARGENTINO

La historia de los Satélites de la Argentina comienza en
1990 con el Lusat I, el primer satélite argentino que fue un
proyecto de radioaficionados.

Argentina puso en orbita en la madrugada del 26 abril de
2013 su primer nano satélite, un artefacto que puede
cumplir las funciones de los grandes aparatos que orbitan
la Tierra, pero de un tamafo y un costo infinitamente
menor.

CubeBug-1, Apodado "Capitan Beto® Fue lanzado desde
el Centro Espacial de Jiuquan en China.

Desarrollo Nacional Financiado por el Ministerio de CubeBug 1
Ciencia, Tecnologia e Innovacion Productiva y concebido, Lt
anl va el capitan Beto por €l espacio...

diseiado y producido por la empresa Satellogic en Look up! - 1.cubebug rg
colaboracién con Invap.

Tanto el software como el hardware son de plataforma
abierta y estaran disponibles para aficionados, *
universidades e institutos de investigacion®. ,

FACULTAD DE INGENIERIA
UNIVERSIDAD NACIONAL DE CUYO
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ROBOTICA ESPACIAL '
NANOSATELITE ARGENTINO

CubeBug-1. 26 abril 2013. Primer Nano
Satélite

Pesa 2 Kilogramos. Inversion de 6,3
millones de pesos (1,06 millones de
U$S)

Orbita cada 93 minutos a una altitud de
650 km.

Posee tres dispositivos de estudio:

-Una rueda de inercia (control del
comportamiento)

-Un star tracker (obtiene fotos para
determinar su posicion)

-Una computadora para su navegacion.
En intervalos de 15 o 30 segundos
emite un paquete de datos denominado
baliza.
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../__ 2021 VIDEOS ROBOT ESPECIALES/Next Gen Bipedal Robot Cassie - Behold The Future.mp4
../__ 2021 VIDEOS ROBOT ESPECIALES/Next Gen Bipedal Robot Cassie - Behold The Future.mp4
../__ 2021 VIDEOS ROBOT ESPECIALES/Robotica_1_30min.mp4
../__ 2021 VIDEOS ROBOT ESPECIALES/Robotica_1_30min.mp4
../__ 2021 VIDEOS ROBOT ESPECIALES/Cassie_ Dynamic Planning on Stairs.mp4
../__ 2021 VIDEOS ROBOT ESPECIALES/Cassie_ Dynamic Planning on Stairs.mp4
../__ 2021 VIDEOS ROBOT ESPECIALES/The Mind-Controlled Bionic Arm With a Sense of Touch.mp4
../__ 2021 VIDEOS ROBOT ESPECIALES/The Mind-Controlled Bionic Arm With a Sense of Touch.mp4
https://www.youtube.com/watch?v=F_brnKz_2tI
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../__ 2021 VIDEOS ROBOT ESPECIALES/9 Most Advanced AI Robots - Humanoid .mp4
../__ 2021 VIDEOS ROBOT ESPECIALES/9 Most Advanced AI Robots - Humanoid .mp4
../__ 2021 VIDEOS ROBOT ESPECIALES/The newest robots 2021 _ Incredible and technologically advanced robots.mp4
../__ 2021 VIDEOS ROBOT ESPECIALES/The newest robots 2021 _ Incredible and technologically advanced robots.mp4
../__ 2021 VIDEOS ROBOT ESPECIALES/Evolution Of Boston Dynamics Since 2012.mp4
../__ 2021 VIDEOS ROBOT ESPECIALES/Evolution Of Boston Dynamics Since 2012.mp4
../__ 2021 VIDEOS ROBOT ESPECIALES/Do You Love Me.mp4
../__ 2021 VIDEOS ROBOT ESPECIALES/Do You Love Me.mp4
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../__ 2021 VIDEOS ROBOT ESPECIALES/US Future Military Robots - DARPA Boston Dynamics - SKYNET TODAY . PART-1.mp4
../__ 2021 VIDEOS ROBOT ESPECIALES/US Future Military Robots - DARPA Boston Dynamics - SKYNET TODAY . PART-1.mp4
../__ 2021 VIDEOS ROBOT ESPECIALES/Meet SCAMP_ The Flying, Perching, Climbing Robot.mp4
../__ 2021 VIDEOS ROBOT ESPECIALES/Meet SCAMP_ The Flying, Perching, Climbing Robot.mp4
../__ 2021 VIDEOS ROBOT ESPECIALES/The astounding athletic power of quadcopters _ Raffaello D'Andrea.mp4
../__ 2021 VIDEOS ROBOT ESPECIALES/The astounding athletic power of quadcopters _ Raffaello D'Andrea.mp4
../__ 2021 VIDEOS ROBOT ESPECIALES/Meet the dazzling flying machines of the future _ Raffaello D'Andrea.mp4
../__ 2021 VIDEOS ROBOT ESPECIALES/Meet the dazzling flying machines of the future _ Raffaello D'Andrea.mp4

UNIDAD 5. ROBOTS ESPECIALES Y DE SERWCVOJNNOVADORES
DRONE. El Futuro Hoy MICRO ROBOTS pTug Microrobots

~ T —

Stanfort
ENGINEERI

MICRO ROBOTS. EXPLICACION NANO ROBOTS.

Explocded View



../__ 2021 VIDEOS ROBOT ESPECIALES/Carbon Fiber Sphere Concept For Air and Sea.mp4
../__ 2021 VIDEOS ROBOT ESPECIALES/Carbon Fiber Sphere Concept For Air and Sea.mp4
../__ 2021 VIDEOS ROBOT ESPECIALES/Let's all Pull Together_ Team of µTug Microrobots Pulls a Car.mp4
../__ 2021 VIDEOS ROBOT ESPECIALES/Let's all Pull Together_ Team of µTug Microrobots Pulls a Car.mp4
../__ 2021 VIDEOS ROBOT ESPECIALES/6 Microrobots Move A Car 18,000 Times Their Weight.mp4
../__ 2021 VIDEOS ROBOT ESPECIALES/6 Microrobots Move A Car 18,000 Times Their Weight.mp4
../__ 2021 VIDEOS ROBOT ESPECIALES/Smallest Robots Ever Made _ Micro-robotics (Nanobots).mp4
../__ 2021 VIDEOS ROBOT ESPECIALES/Smallest Robots Ever Made _ Micro-robotics (Nanobots).mp4
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../__ 2021 VIDEOS ROBOT ESPECIALES/How We Faked a _Boston Dynamics_ Robot.mp4
../__ 2021 VIDEOS ROBOT ESPECIALES/How We Faked a _Boston Dynamics_ Robot.mp4
../__ 2021 VIDEOS ROBOT ESPECIALES/New Robot Can Now Fight Back! (Corridor Digital).mp4
../__ 2021 VIDEOS ROBOT ESPECIALES/New Robot Can Now Fight Back! (Corridor Digital).mp4
../__ 2021 VIDEOS ROBOT ESPECIALES/Honda's Asimo_ the penalty-taking, bar-tending robot.mp4
../__ 2021 VIDEOS ROBOT ESPECIALES/Honda's Asimo_ the penalty-taking, bar-tending robot.mp4
../__ 2021 VIDEOS ROBOT ESPECIALES/10 animales robóticos increíbles que deberías ver.mp4
../__ 2021 VIDEOS ROBOT ESPECIALES/10 animales robóticos increíbles que deberías ver.mp4
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Pearson
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