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Prof: Carolina Díaz                    JTP: Eric Sanchez

UNIDAD VI: Simulación



Contenido UNIDAD 6

Modelado y Simulación. 

Métodos de Programación. 

Lenguajes de Programación



Modelado y Simulación: Solidwork



Modelado y Simulación: KukaSim



Autor Proyecto Intercambio  Thibaud Hiltenbrand

Modelado y Simulación: V-rep, copelia Sim

04global_demo.avi


Cuadro comparativo Gazebo vs V-Rep

Autor Proyecto Intercambio  Thibaud Hiltenbrand



Gestual

Especificativa orientado      objetos

tareas

Textual Explicita      movimientos elementales

estructurada

Aprendizaje directo

Mediante dispositivos de 
enseñanza

Métodos de Programación











Entornos de Programación y Simulación
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PFE: DESARROLLO DE SISTEMA ROBÓTICO EDUCATIVO 

Autores: Gattás Samir 
Torres Rodrigo 

BC3N_PRUEBA_P&P.mp4


DESARROLLO DE SISTEMA ROBÓTICO EDUCATIVO 

Autor: Eric Sánchez



PFE: Laboratorio Virtual de Robótica

Autores:  Tinelli, Francisco
Salassa, Airel



PFE: Laboratorio Virtual de Robótica

Robot 
UR3

Nodo RRRosbridge 
server

ROSETTA Lab Hu-Ro  Lab

Esquema de conectividad remota con UR3
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Muchas Gracias por su atención.

Preguntas?
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