
Modelos 
Centrifuga



Modelo cinemática directa

Cinemática diferencial



Modelo de energía



Ecuaciones de movimiento de Euler- Lagrange
El par aplicado a la centrifuga esta dado por:

El modelo dinámico de la centrifuga incluyendo la fricción, esta dado por: 



Modelos 
Robots de 2 grados de libertad



Modelo cinemática directa

Cinemática diferencial





Modelo de energía



Ecuaciones de movimiento de Euler- Lagrange



Los pares aplicados del  robot de  2 gdl incluyendo el fenómeno de fricción esta dado por:

Vector de posición: 

Vector de velocidad


