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Sistemas de Automatización 

Trabajo Practico 4: BODE y NYQUIST 

Diagrama de Nyquist y Bode. 

 
Ejercitación. 
 
1. Dado el siguiente diagrama de bloques, y siendo Kc la ganancia del controlador 
proporcional, graficar los Diagramas de Nyquist y Bode, establecer Margen de fase y 
de ganancia 
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2. Graficar los Diagramas de Nyquist y Bode para el mismo proceso anterior con 
controlador PD. 
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3. Graficar los Diagramas de Nyquist y Bode pero agregando un retardo de fase 
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Sistemas de Automatización 

Trabajo Practico 4: BODE y NYQUIST 

 
4. Graficar los diagramas de Nyquist y Bode para las siguientes funciones: 
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a) con controlador proporcional 

b) con controlador PID, donde 5.01  di   
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Indicar: asíntotas, márgenes de fase y ganancia, frecuencias de corte. Sacar 
conclusiones. 
 
5.  Para la siguiente Función de transferencia de 3° orden: 
 

 
  

a) Graficar los diagramas de Bode y Nyquist con y sin tiempo muerto 
b) Determinar margen de ganancia, margen de fase y frecuencia ultima. 

 
 


