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UNIDAD 2 

CONTROLADORES



Considérese el circuito de control del intercambiador de

calor que se muestra en la figura; si la temperatura del fluido

sobrepasa el punto de control, el controlador debe cerrar la

válvula de vapor. Puesto que la válvula es de aire para abrir

(AA), se debe reducir la señal de salida del controlador

(presión de aire o corriente) (ver la flechas en la figura). Para

tomar esta decisión el controlador debe estar en acción

inversa.



Considerando el circuito de control de nivel que se muestra en

la figura, si el nivel del líquido rebasa el punto de fijación, el

controlador debe abrir la válvula para que el nivel regrese al

punto de control. Puesto que la válvula es de aire para abrir

(AA), el controlador debe incrementar su señal de salida (ver

las flechas en la figura) y, para tomar esta decisión, el

controlador se debe colocar en acción directa.
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Controladores Digitales

Controladores digitales universales con salida PID

Por su alto grado de confiabilidad, versatilidad y costo razonable son 
las herramientas, ideales para aplicaciones simples o de alta 
performance. Esta línea tiene las características apropiadas para 
control de temperatura y otras variables en los más diversos procesos 

industriales.

• Entrada universal, permite la configuración para control de temperatura con todo tipo
de sensores y señales de tensión y corriente, desde el teclado frontal.

• Password para protección de configuración o modificación de parámetros.
• Display con doble indicación, permite una fácil y rápida interpretación sobre el
proceso.

• Fácil programación y manipulación aún por operadores con poca experiencia.
• Autosintonía de todos los parámetros PID.
• Detección de cualquier falla del sensor.
• Menú de programación sencillo que facilita una rápida configuración y protección 
de acceso al teclado.
• Salidas de control con relé, rele de estado sóldo o 4-20 mA.
• Dos relés de alarma adicionales
• Rampa de calentamiento configurable
• Formatos normalizados para adaptarse a todas las necesidades
• Garantía 2 años

La mejor garantía, soporte técnico y servicio posventa.

Especificaciones:

Pedido de información y cotización
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Controlador PI



Controlador PD
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Cómo se desarrolló  el Control  PID 

-Siglo XVIII:  Dispositivos mecánicos  

(reguladores centrífugos) empleados para 

controlar molinos de vientos y maquinas de 

vapor.

-1900: Aparición de instrumentación 

neumática (3-15 psi)

-1930: acción integral neumática 

-1940: acción derivativa neumática

-1950: Controladores PID electrónicos 

basados en amplificadores operacionales. 

(4-20 mA, 0-10 V)

-1947: transistor



Cómo se desarrolló  el Control  PID 

-1970: microprocesador          primeros PLC

-1995: Norma fieldbus: transmisión digital.

La señal digital consiste en una serie de impulsos en forma de bits. 

Cada bit  corresponde a  un 0 o 1. Por ej. En la señal electrónica  de 

4-20 mA :

4 mA= 00000000; 12 mA= 01111111  y  20 mA= 11111111  

(0-255= 28)

Actualidad:  - PID simple lazo,   multilazos,                                                                                   

implementados en PLC

- Control Avanzado y Optimización







Norma  ISA S5.1












