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INSTRUCCIONES DE MOVIMIENTO
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Instrucciones de movimiento Standard del lenguaje   TPE ” 
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Instrucciones de movimiento Standard del lenguaje   KUKA   mediante formulario “in line” 
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Instrucciones de movimiento Tecnologico del lenguaje   KUKA   mediante formulario “in line” 
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 LENGUAJE TPE FANUC LENGUAJE KUKA 

EJEMPLO DE PROGRAMACION DE INSTRUCCIONES  DE MOVIMIENTO 
Una vez grabada las posiciones P1, P2, P3 queremos realizar el movimiento entre ellas desde
 la posición actual con la velocidad de reproducción registrada y aceleración predefinida al 
100%

Sin tener en cuenta la linealidad del movimiento 
entre P1 y P2
Trayectoria de aproximación del 10% al punto 
P1 en función de la velocidad y de paso exacto 
por P2 y P3.

1º caso:
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2º caso: 
Teniendo en cuenta la linealidad del movimiento entre P1 y P2
Trayectoria de esquina de 10mm al punto P1 (independiente de la velocidad) y de 
paso exacto por P2 y P3. 

LENGUAJE KUKA  LENGUAJE TPE FANUC 
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