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Guia Proyecto Final

Lineamientos para desarrollar el Proyecto Final de Cdatedra.
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Contenido:

Portada: titulo adecuado, nombre de los integrantes, legajo, afio de cursado, etc.
Resumen del contenido del documento.

a. Introduccidn: breve descripcion del robot elegido y para qué aplicacion o

aplicaciones esta pensado.

b. Presentacion formal/técnica del robot y la tarea. Esquemas robot, espacio

de trabajo, layout celda, definicidn y tipos articulaciones, limites y demas

especificaciones.

c. Robot:
i

Aplicar convenciéon para parametrizar la estructura (Denavit —
Hartenberg).

Cinematica Directa: presentar problema, método de solucién, y
validacion.

Cinematica Inversa: presentar problema, método de solucion, y
validacion.

Relacion de velocidades: analizar jacobiano y dimensién del
problema, buscar singularidades, etc.

Planificacidn y generacién de trayectoria: planificacién, trayectorias
simples/complejas, establecer criterios relacionados con la
aplicacidn, etc.

d. Seleccidn/sugerencia de sensores y actuadores adecuados a la estructura y

a la aplicacién. Si el estudio estd orientado a un prototipo a escala, se puede

sugerir tanto del prototipo como del real, o incluso ambos, pero

justificando adecuadamente la eleccién.

5. Conclusién: resaltar aportes particulares, posibilidad de trabajos futuros.

6. Referencias: incluidas en el texto

7. Anexos: cédigos, hojas de dato, etc.

Para la ejecucién del informe tener en cuenta:

- Desarrollar todo entre 15 y 20 paginas, sin tener en cuenta los anexos.

- NO HACER copy-paste de articulos o autores para resolver algun desarrollo,

citar adecuadamente y no olvidar siempre referenciar.

- Numerar figuras y esquemas para referenciar en el texto.

- Tener en cuenta que la calidad del informe sera evaluada por su contenido.
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- Aprovechar practica en clase y horarios de consulta.
- Los informes entregados fuera de plazo no serdn corregidos para promocién
directa.

Aporte: se esperan trabajos originales con algun aporte particular en cada caso, que
pueden ser: simulaciones con/sin Matlab, construccion total o parcial, disefio escala,
disefo real, disefio orientado a impresion 3D, construccién con materiales de la
catedra o del estudiante, disefio de gripper/herramientas/periféricos,
disefio/fabricacion sistema electrdnico, aplicaciones de control cinematico, etc.

Tener en cuenta que el aporte puede estar implicito en el desarrollo anterior (ej: haber
seleccionado un robot complejo del que no hay desarrollos previos, o haber
seleccionado varios robots, etc.) y no requiere una seccidn aparte. El objetivo es que el
trabajo sea original y no una copia de desarrollos de libros o publicaciones. Consultar.



