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• Objetivos

• Determinación de acciones horizontales. En particular de origen sísmico.
• Distribución de esas acciones entre los elementos estructurales.

• Métodos de análisis para acciones sísmicas

• Método estático. V0 = CW 
• Análisis modal espectral
• Análisis dinámico temporal
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Reducción al centro de rigidez y Elementos paralelos a los ejes X e Y

Reducción al centro de rigidez

Caso general de K



Determinación del vector de 
términos independientes

X

Y

X’

Y’

CR

Fs

(xcm, ycm)

Fx

Fy

CO

(xcr, ycr)

Respecto a CR

Respecto a C0



Magnitud de Fs

- Fs = V = C * W = C * (D + n L)
- Coeficiente sísmico
- Determinación de peso propio

Dirección de la fuerza

- Direcciones ortogonales X e Y
- Sentidos positivos y negativos

Punto de aplicación

- Centro de masa - > Excentricidad estática, es
- Incertidumbre + Ef. dinámicos  -> Excentricidad dinámica, ea
- Excentricidad total et = es + ea
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- Sentido positivo y negativo 
- 8 combinaciones en total
- En general haremos 4
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1. Seleccionar un sistema de referencia global y calcular el centro de rigidez
2. Calcular la matriz de rigidez del sistema 𝐾
3. Calcular el vector de términos independientes 𝑃
4. Calcular los desplazamientos de la planta 𝑈
5. Calcular los desplazamientos globales de cada elemento 𝑢𝑒.
6. Calcular los desplazamientos principales de cada elemento ത𝑢

𝑒
.

7. Calcular los esfuerzos principales de cada elemento ҧ𝑝
𝑒
.

Resolución de Problemas
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