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INTRODUCCION

DEFINICIONES

ACCION DINAMICA
Genera una carga variable en el tiempo
P = f (espacio, tiempo)

Solucion en cada tiempo

ANALISIS DINAMICO
Determinacion de esfuerzos y deformaciones dinamicas.

OBJETIVO
Determinacion de la respuesta en el tiempo de los
desplazamientos dinamicos.



PRECURSORES

Galileo Galilei Isaac Newton

Discurso sobre dos nuevas Principios matematicos de la
ciencias (1638) Filosofia de la Naturaleza

(1687)



CARACTERISTICAS ESENCIALES DE
UN PROBLEMA DINAMICO

Externas

Internas
Fuerzas <

Inercia

_ Amortiguamiento



FORMULACION DE LAS
ECUACIONES DE MOVIMIENTO

|- PRINCIPIO DE D’ALEMBERT
EQUILIBRIO DINAMICO

SEGUNDA LEY DE NEWTON
La velocidad del cambio del momentum (cantidad de movimiento)
de cualguier masa m es igual a la fuerza que actua sobre ella.
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p(t) —mu(t) =0

ECUACION DE EQUILIBRIO DINAMICO



|- PRINCIPIO DE D’ALEMBERT
EQUILIBRIO DINAMICO

p(t) —mv(t) =0
ECUACION DE EQUILIBRIO DINAMICO

PRINCIPIO DE D’ ALEMBERT
Una masa en movimiento desarrolla una fuerza de inercia
proporcional a la aceleracion y opuesta a ella

Fuerzas elasticas (opuestas al desplazamiento)
p(t) Fuerzas viscosas (opuestas a la velocidad)

Fuerzas externas (independientes)



