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La informacién que se ofrece en esta documentacion contiene descripciones de
caracter general y/o caracteristicas técnicas sobre el rendimiento de los productos
incluidos en ella. La presente documentacion no tiene como objetivo sustituir ni
debe emplearse para determinar la idoneidad o fiabilidad de dichos productos para
aplicaciones de usuario especificas. Los usuarios o integradores tienen la
responsabilidad de llevar a cabo un analisis de riesgos adecuado y exhaustivo, asi
como la evaluacion y pruebas de los productos en relacion con la aplicaciéon o uso
en cuestion de dichos productos. Ni Schneider Electric ni ninguna de sus filiales o
asociados asumiran responsabilidad alguna por el uso inapropiado de la
informacién contenida en este documento. Si tiene sugerencias para mejoras o
modificaciones o ha hallado errores en esta publicacion, le rogamos que nos lo
notifique.

No se podra reproducir este documento de ninguna forma, ni en su totalidad ni en
parte, ya sea por medios electrénicos o0 mecanicos, incluida la fotocopia, sin el
permiso expreso y por escrito de Schneider Electric.

Al instalar y utilizar este producto es necesario tener en cuenta todas las
regulaciones sobre seguridad correspondientes, ya sean regionales, locales o
estatales. Por razones de seguridad y para garantizar que se siguen los consejos
de la documentacion del sistema, las reparaciones solo podra realizarlas el
fabricante.

Cuando se utilicen dispositivos para aplicaciones con requisitos técnicos de
seguridad, siga las instrucciones pertinentes.

Si con nuestros productos de hardware no se utiliza el software de Schneider
Electric u otro software aprobado, pueden producirse lesiones, dafios o un
funcionamiento incorrecto del equipo.

Si no se tiene en cuenta esta informacion se pueden causar dafios personales o en
el equipo.

© 2011 Schneider Electric. Reservados todos los derechos.
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Informacidén de seguridad =

Informacion importante

AVISO

Lea atentamente estas instrucciones y observe el equipo para familiarizarse con el
dispositivo antes de instalarlo, utilizarlo o realizar su mantenimiento. Los mensajes
especiales que se ofrecen a continuacion pueden aparecer a lo largo de la
documentacion o en el equipo para advertir de peligros potenciales o para ofrecer
informacién que aclara o simplifica los distintos procedimientos.

indica un riesgo de descarga eléctrica, que puede provocar lesiones si

2 La inclusién de este icono en una etiqueta de peligro o advertencia
no se siguen las instrucciones.

posibles riesgos de lesiones. Observe todos los mensajes que siguen

2 Este es el icono de alerta de seguridad. Se utiliza para advertir de
a este icono para evitar posibles lesiones o incluso la muerte.

A PELIGRO

PELIGRO indica una situacién inminente de peligro que, si no se evita,
provocara lesiones graves o incluso la muerte.

A ADVERTENCIA

ADVERTENCIA indica una situacién potencialmente peligrosa que, si no se
evita, puede provocar la muerte o lesiones graves.
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A AVISO

AVISO indica una situacién potencialmente peligrosa que, si no se evita, puede
provocar lesiones leves o moderadas.

AVISO

AVISO, utilizado sin el simbolo de alerta de seguridad, indica una situacion
potencialmente peligrosa que, si no se evita, puede provocar dafios en el
equipo.

TENGA EN CUENTA
La instalacion, manejo, puesta en servicio y mantenimiento de equipos eléctricos
deberan ser realizados sdlo por personal cualificado. Schneider Electric no se hace
responsable de ninguna de las consecuencias del uso de este material.

Una persona cualificada es aquella que cuenta con capacidad y conocimientos
relativos a la construccion, el funcionamiento y la instalacion de equipos eléctricos
y que ha sido formada en materia de seguridad para reconocer y evitar los riesgos
que conllevan tales equipos.
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Acerca de este libro

Presentacion

Objeto
Esta es la Guia de hardware de los autdmatas programables Twido para bases
modulares y compactas.

Campo de aplicacion
La informacién contenida en este manual sélo puede aplicarse a los autématas
programables Twido. Esta documentacion es valida para TwidoSuite version 2.3.

Comentarios del usuario

Envie sus comentarios a la direccion electrénica techcomm @ schneider-
electric.com.
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Guiade hardware de Twido: bases

modulares y compactas

Introduccion

Este capitulo contiene descripcion de partes, caracteristicas, esquemas de
cableado, instalacion, configuracién e informacién de solucion de problemas para
todas las bases compactas o modulares de Twido.

Contenido de esta parte
Esta parte contiene los siguientes capitulos:

Capitulo Nombre del capitulo Pagina
1 Descripcion general de Twido 13
2 Instalacion 33
3 Descripcion de bases compactas 81
4 Descripcion de bases modulares 121
5 Sistemas precableados TeleFast® para Twido 159
6 Funcionamiento del controlador 177
7 Funcionamiento del monitor de operacion 205
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Base compacta o modular
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Descripcion general de Twido

Introduccion

Este capitulo contiene una vista general de los productos Twido, las configura-
ciones maximas, las funciones principales de las bases y una vista general del

sistema de comunicaciones.

Contenido de este capitulo

Este capitulo contiene los siguiente apartados:

Apartado Pagina
Acerca de Twido 14
configuracion maxima de hardware para bases compactas 18
Configuracion maxima de hardware para bases modulares 21
Funciones principales de los controladores 23
Descripcion general de las comunicaciones 26
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Descripcion general de Twido

Acerca de Twido

Introduccion

El automata Twido esta disponible en los dos modelos siguientes:

e Bases compactas y
o bases modulares.

Las bases compactas estan disponibles con 10, 16, 24 ¢ 40 E/S.
Las bases modulares disponibles con 20 ¢ 40 E/S.

Las E/S adicionales pueden agregarse a las bases mediante los modulos de
ampliacion de E/S. Son los siguientes:

e 15 modulos de E/S binarias o tipo de relé de ampliacién;
e 10 mddulos de E/S analdgicas de ampliacion.

También hay varias opciones que pueden agregarse a las bases como en la tabla
Opciones de bases (véase pdgina 16) del parrafo siguiente.

Ademas de estas opciones, pueden agregarse otras opciones que aparecen a
continuacion:

e Cables de programacion (véase pdgina 17)
e cables de E/S binarias y
e sistemas precableados Telefast con interfases de E/S. (véase pagina 160)

Conexion a los médulos de comunicacion

La conexién a un modulo de interfase del bus AS-Interface también permite
gestionar hasta 62 equipos slaves. Utilice el médulo siguiente:

e Moddulo master de interfase del bus AS-Interface V2: TWDNOI10M3.

Las bases compactas de 24 y 40 E/S y todas las bases modulares pueden
conectarse a un médulo de interfase de bus de campo CANopen. El médulo master
CANopen permite gestionar hasta 16 dispositivos slave CANopen (que no excedan
de 16 Transmit-PDOs (TPDO) y 16 Receive-PDOs (RPDQ)). Utilice el médulo
siguiente:

e Modulo master de interfase del bus de campo CANopen: TWDNCO1M.

Funciones avanzadas de las bases compactas TWDLC*40DRF

Las funciones integradas avanzadas se proporcionan en las bases compactas de
la serie TWDLCe*40DRF:

e Puerto de red Ethernet 100Base-TX integrado: s6lo TWDLCAE40DRF y
TWDLCDE40DRF

e Reloj de tiempo real (RTC) integrado: TWDLCe*40DRF

e Un cuarto contador rapido (FC): TWDLCe40DRF

e Soporte de bateria externa: TWDLCe*40DRF

14
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Descripcion general de Twido

Modelos de bases

En la tabla siguiente se enumeran las bases:

Nombre de la base | Referencia Canales Tipo de Tipo de Sensores de
canal entrada/salida alimentacion

Compacta de 10 TWDLCAA10DRF 6 Entradas 24V CC 100/240 VCA
E/S 4 Salidas Relé
Compacta de 10 TWDLCDA10DRF 6 Entradas 24V CC 24V CC
E/S 4 Salidas Relé
Compacta de 16 TWDLCAA16DRF 9 Entradas 24V CC 100/240 VCA
E/S 7 Salidas Relé
Compacta de 16 TWDLCDA16DRF 9 Entradas 24V CC 24V CC
E/S 7 Salidas Relé
Compacta de 24 TWDLCAA24DRF 14 Entradas 24V CC 100/240 VCA
E/S 10 Salidas Relé
Compacta de 24 TWDLCDA24DRF 14 Entradas 24V CC 24V CC
E/S 10 Salidas Relé
Compacta de 40 TWDLCAA40DRF 24 Entradas 24V CC 100/240 VCA
E/S 16 Salidas Relé X 14

Transistores X 2
Compacta de 40 TWDLCAE40DRF 24 Entradas 24V CC 100/240 VCA
E/S 16 Salidas Relé X 14

Transistores X 2

Puerto Ethernet
Compacta de 40 TWDLCDA40DRF 24 Entradas 24V CC 24V CC
E/S 16 Salidas Relé X 14

Transistores X 2
Compacta de 40 TWDLCDE40DRF 24 Entradas 24V CC 24V CC
E/S 16 Salidas Relé X 14

Transistores X 2

Puerto Ethernet
Modular de 20 E/S | TWDLMDA20DUK 12 Entradas 24V CC 24V CC

8 Salidas Comun positivo de

transistor

Modular de 20 E/S | TWDLMDA20DTK 12 Entradas 24V CC 24V CC
8 Salidas Comun negativo de

transistor

35013245 06/2011
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Descripcion general de Twido

Nombre de la base | Referencia Canales Tipo de Tipo de Sensores de
canal entrada/salida alimentacion
Modular de 20 E/S | TWDLMDA20DRT 12 Entradas 24V CC 24V CC
6 Salidas Relé
2 Salidas Comun negativo de
transistor
Modular de 40 E/S | TWDLMDA40DUK 24 Entradas 24V CC 24V CC
16 Salidas Comun positivo de
transistor
Modular de 40 E/S | TWDLMDA40DTK 24 Entradas 24V CC 24V CC
16 Salidas Comun negativo de
transistor

Opciones de bases

La tabla siguiente enumera las opciones:

Nombre de la opcién Referencia
Médulo de visualizacién del operador (sélo para bases compactas) TWDXCPODC
Médulo de ampliacién de visualizacién del operador (sélo para bases TWDXCPODM
modulares)

Cartucho de reloj de tiempo real (RTC) TWDXCPRTC
Cartucho de memoria EEPROM de 32 Kb TWDXCPMFK32
Cartucho de memoria EEPROM de 64 Kb TWDXCPMFK64
Adaptador de comunicacion, RS485, miniDIN TWDNAC485D
Adaptador de comunicacién, RS232, miniDIN TWDNAC232D
Adaptador de comunicacién, RS485, terminal TWDNAC485T
Médulo de ampliacién de comunicacion, RS485, miniDIN (sé6lo para bases | TWDNOZ485D
modulares)

Médulo de ampliacién de comunicacion, RS232, miniDIN (sélo para bases | TWDNOZ232D
modulares)

Médulo de ampliacion de comunicacion, RS485, terminal (sélo para bases | TWDNOZ485T
modulares)

Maédulo de interfase Ethernet ConneXium TwidoPort (excepto para 499TWDO01100
TWDLCAE40DRF y TWDLCDE40DREF con interfase de Ethernet integrada)

Simulador de entrada de seis puntos (s6lo para bases compactas) TWDXSM6
Simulador de entrada de nueve puntos (sélo para bases compactas) TWDXSM9
Simulador de entrada de catorce puntos (solo para bases compactas) TWDXSM14

16
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Descripcion general de Twido

Nombre de la opcién

Referencia

Bateria de copia de seguridad externa (sélo para TWDLCA*40DRF)

TSXPLPO1 (pedido de una bateria)
TSXPLP101 (pedido de un paquete
de 10)

5 regletas de montaje TWDDXMT5
2 bloques de terminales (10 posiciones) TWDFTB2T10
2 bloques de terminales (11 posiciones) TWDFTB2T11
2 bloques de terminales (13 posiciones) TWDFTB2T13
2 bloques de terminales (16 posiciones) TWDFTB2T16T
2 conectores (20 pins) TWDFCN2K20
2 conectores (26 pins) TWDFCN2K26
Cables
En la tabla siguiente se enumeran los cables:

Nombre del cable Referencia

Cables de programacion

Cable de programacion del PC al autémata: serie

TSX PCX1031

Cable de programacion del PC al autémata: USB

TSX CUSB485, TSX CRJMD25 y
TSX PCX3030

Cable de comunicacion de Mini-DIN a conductores sin conector

TSX CX100

35013245 06/2011
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Descripcion general de Twido

configuracion maxima de hardware para bases compactas

Introduccion

Esta seccion proporciona las configuraciones maximas de hardware para una base
compacta.

Configuraciones maximas de hardware

En las tablas siguientes se enumera el numero maximo de elementos de
configuracion para cada tipo de base compacta:

Caracteristicas de base:

Elemento de base

Base compacta

TWD... LCAA10DRF LCAA16DRF LCAA24DRF LCAA40DRF
LCDA10DRF LCDA16DRF LCDA24DRF LCAE40DRF

LCDA40DRF
LCDE40DRF

Puertos serie 1 2

Puerto Ethernet 0 0 1 (sélo
TWDLCAE40DRF y
TWDLCDE40DRF)

Ranuras del cartucho 1 1 1

Tamafo méaximo de 8 16 32 64

aplicacion/copia de seguridad

(KB)

Cartucho de memoria opcional | 321 321 321 32 § 642

(KB)

Cartucho RTC opcional Sit Si' Si’ RTC integrado®

Pantalla de operacion opcional | si si si si

2° puerto serie opcional no si si si

Médulo de interfase Ethernet
opcional

si

si

si (TWDLCAA40DRF y
TWDLCDA40DRF)

no (TWDLCAE40DRF
y TWDLCDE40DRF)

NOTA:

1. Una base compacta puede tener un cartucho de memoria o un cartucho RTC.

2. Solo cartucho de memoria, ya que RTC, ya se encuentra integrado.

3. Todas las bases compactas TWDLCe*40DRF disponen de un RTC integrado.
Por tanto, estos autématas sélo admiten un cartucho de memoria.

18
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Descripcion general de Twido

Ampliaciones de E/S binarias

Elemento de base Base compacta
TWD... LCAA10DRF LCAA16DRF LCAA24DRF LCAA40DRF
LCDA10DRF LCDA16DRF LCDA24DRF LCAE40DRF

LCDA40DRF
LCDE40DRF

Entradas binarias estandar 14 24

Salidas binarias estandar 7 10 16 (14 relés + 2 salidas
de transistor)

Numero maximo de médulos |0 0 4 7

de ampliacién de E/S

(analdgicas o binarias)

Maximo de entradas binarias |6 9 14+(4x32)=142 24 + (7 x 32) =248

(E/S del autéomata + E/S de

ampliacion)

Maximo de salidas binarias 4 7 10+(4x32)=138 16 + (7 x 32) = 240

(E/S del autémata + E/S de

ampliacion)

Numero maximo de E/S 10 16 24+(4x32)=152 40 + (7 x 32) = 264

digitales

(E/S del autdmata + E/S de

ampliacion)

Numero maximo de salidas de | 4 (sélo base) 7 (sélo base) 10 (base) + 32 14 (base) + 96

relé (ampliacion) (ampliacion)

Potenciémetros 1 1 2 2

Ampliaciones de E/S analdgicas
Elemento de base Base compacta
TWD... LCAA10DRF LCAA16DRF LCAA24DRF LCAA40DRF
LCDA10DRF LCDA16DRF LCDA24DRF LCAE40DRF
LCDA40DRF
LCDE40DRF

Entradas analdgicas integradas 0 0 0 0

Numero méximo de E/S Odeentradao0 |Odeentradao0 |32deentradau8 |56 deentrada/14

analdgicas (E/S del autémata + de salida de salida de salida de salida

E/S de ampl.)

35013245 06/2011
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Descripcion general de Twido

Médulos de comunicacion:

Elemento de base

Base compacta

TWD... LCAA10DRF LCAA16DRF |LCAA24DRF LCAA40DRF
LCDA10DRF LCDA16DRF | LCDA24DRF LCAE40DRF

LCDA40DRF
LCDE40DRF

Numero maximo de médulos de 0 0 2 2

interfase del bus AS-Interface

NUmero maximo de E/S con 10 16 24+(2x62x7)=892 |20 + (2 x 62 x 7) = 908

maodulos AS-Interface (7 E/S por

slave)

Numero maximo de médulos de 0 0 1 1

interfase del bus de campo

CANopen

Numero maximo de PDOde T/R |0 0 16 TPDO 16 TPDO

con dispositivos CANopen 16 RPDO 16 RPDO

Autématas remotos 7 7 7 7

20
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Descripcion general de Twido

Configuracion maxima de hardware para bases modulares

Introduccion

Esta seccion proporciona las configuraciones maximas de hardware para una base
modular.

Configuraciones maximas de hardware

En las tablas siguientes se enumera el numero maximo de elementos de
configuracién para cada tipo de base modular:

Caracteristicas de base:

Elemento de base Base modular
TWD... LMDA20DUK LMDA20DRT LMDA40DUK
LMDA20DTK LMDA40DTK
Puertos serie 2 2 2
Slots del cartucho 2 2 2
Tamafio maximo de aplicacién/copia de 32 64 64
seguridad (KB)
Cartucho de memoria opcional (KB) 32 32664 32664
Cartucho RTC opcional si Si Si
Pantalla de operacién opcional sit si! sit
Médulo de interfase Ethernet opcional Si Si Si
NOTA:

1. Una base modular puede tener un médulo de ampliacion de monitor de
operacion (con un adaptador de comunicaciones opcional) o un médulo de
ampliacion de comunicaciones.

Ampliaciones de E/S binarias

Elemento de base Base modular

TWD... LMDA20DUK LMDA20DRT LMDA40DUK
LMDA20DTK LMDA40DTK

Entradas binarias estandar 12 12 24

Salidas binarias estandar 8 8 16

Numero maximo de médulos de ampliacién |4 7 7

de E/S (analdgicas o binarias)

Numero maximo de entradas binarias (E/S |12+ (4 x32) =140 |12 + (7 x 32) =236 | 24 + (7 x 32) = 248

del autémata + E/S de ampliacion)
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Elemento de base

Base modular

TWD...

LMDA20DUK
LMDA20DTK

LMDA20DRT

LMDA40DUK
LMDA40DTK

Numero maximo de salidas binarias (E/S del
autémata + E/S de ampliacion)

8+ (4x32) =136

8 + (7 x 32) = 232

16 + (7 x 32) = 240

Numero maximo de E/S digitales
(E/S del autémata + E/S de ampliacion)

20 + (4 x32) =148

20 + (7 x 32) = 244

40 + (7 x 32) = 264

Numero maximo de salidas de relé 64 (solo 6 (base) + 96 96 (solo ampliacion)
ampliacion) (ampliacion)
Potenciémetros 1 1 1
Ampliaciones de E/S analdgicas
Elemento de base Base modular
TWD... LMDA20DUK LMDA20DRT LMDA40DUK
LMDA20DTK LMDA40DTK
Entradas analdgicas integradas 1 1 1
Numero méaximo de E/S analdgicas (E/S del | 336 17 entradasy |57 6 29 entradasy |57 6 29 entradas y 14
autémata + E/S de ampl.) 8 salidas 14 salidas salidas
Modulos de comunicacion:
Elemento de base Base modular
TWD... LMDA20DUK LMDA20DRT LMDA40DUK
LMDA20DTK LMDA40DTK
Numero maximo de médulos de interfase del | 2 2 2

bus AS-Interface

Numero méaximo de E/S con mddulos AS-
Interface (7 E/S por slave)

20+ (2x62x7) =
888

20+ (2x62x7) =
888

20+ (2x62x7) =908

Numero maximo de mdédulos de interfase del
bus de campo CANopen

1

1

Numero maximo de PDO de T/R con 16 TPDO 16 TPDO 16 TPDO
dispositivos CANopen 16 RPDO 16 RPDO 16 RPDO
Automatas remotos 7 7 7

22
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Funciones principales de los controladores

Introduccion

Por defecto, todas las E/S de las bases estan configuradas como E/S binarias. Sin
embargo, determinadas E/S especializadas (véase pdgina 178) pueden asignarse
a tareas especificas durante la configuracién como:

e Entrada RUN/STOP
e Entradas con retencion

e Contadores rapidos:
e Contadores progresivos/regresivos individuales: 5 kHz (de una fase)

e Contadores muy rapidos: contadores progresivos/regresivos: 20 kHz (de dos
fases)

e Salida de estado del controlador
e Modulacion de ancho de pulsos (PWM)
e Salida del generador de pulsos (PLS)

Los autdmatas Twido se han programado mediante TwidoSuite que también
permite que se utilicen las funciones PID y de ajuste automatico PID en
determinados autématas:

Funciones principales

En la siguiente tabla, se enumeran las funciones principales de las bases:

Elemento Descripcion

Exploracion Normal (ciclica) o periddica (constante) (de 2 a 150 ms).
Tiempo de De 0,14 ps a 0,9 us para una instruccion de lista.
ejecucion

Capacidad de
memoria

Datos:

3.000 palabras de memoria para todas las bases.

128 bits de memoria para TWDLCAA10DRF y TWDLCAA16DRF.
256 bits de memoria para el resto de las bases.

Programa:

Base compacta de 10 E/S: 700 instrucciones de lista.

Base compacta de 16 E/S: 2.000 instrucciones de lista.

Bases compactas de 24 E/S y modulares de 20 E/S: 3.000 instrucciones de lista.

Bases modulares de 20 E/S y bases modulares de 40 E/S, asi como bases compactas de 40
E/S: 6.000 instrucciones de lista (con un cartucho de 64 Kb; en cualquier otro caso, 3.000
instrucciones de lista).
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Elemento

Descripcion

Copia de seguridad
de RAM

Todas las bases: por medio de la bateria de litio interna. La duracién de la copia de seguridad
es aproximadamente de 30 dias (normalmente) a 25° C (77°F) después de haber cargado la
bateria por completo. El tiempo que se tarda en obtener de 0 a 90% de la carga completa de
la bateria es de 15 horas. La vida util de la bateria es de 10 afios cuando se carga durante 9
horas y se descarga durante 15 horas. La bateria no puede reemplazarse.

Bases compactas 40DRF: por medio de una bateria de litio interna reemplazable por el usuario
(ademas de la bateria interna integrada). La duracién de la copia de seguridad es de tres afos
aproximadamente (tipica) a 25°C (77° F) en condiciones de funcionamiento normales de la
base (normalmente, no existe desactivacion a largo plazo de la base). El indicador luminoso
BAT del panel frontal proporciona informacién acerca del estado de la alimentacién de la
bateria.

Puerto de
programacion

Todas las bases: EIA RS485
Bases compactas TWDLC*E40DRF: puerto de comunicacién Ethernet RJ45 integrado

Médulos de E/S de
ampliacion

Bases compactas de 10 y 16 E/S: sin mddulos de ampliacion

Bases compactas de 24 E/S y bases modulares de 20 E/S: hasta cuatro médulos de E/S de
ampliacién

Bases modulares de 40 E/S y bases compactas de 40 E/S: hasta siete médulos de E/S de
ampliacion

Médulos de
interfase del bus
AS-Interface V2

Bases compactas de 10 y 16 E/S: sin mddulos de interfase del bus AS-Interface
Bases compactas de 24 y 40 E/S, bases modulares de 20 y 40 E/S: hasta dos médulos de
interfase del bus AS-Interface

Médulos de
interfase del bus de
campo CANopen

Bases compactas de 10 y 16 E/S: sin mddulo de interfase del bus de campo CANopen
Bases compactas de 24 y 40 E/S, bases modulares de 20 y 40 E/S: un médulo de interfase del
bus de campo CANopen

Comunicacioén de
conexién remota

Maximo siete slaves por E/S remota o bases peer.
Longitud méaxima de toda la red: 200 m (650 pies).

Comunicacién

Tipo EIA RS485 sin aislamiento; longitud maxima limitada a 200 m.

Modbus Modo ASCII o RTU.
Comunicacion Bases compactas TWDLCAE40DRF, TWDLCDE40DRF y médulo de interfase Ethernet
Ethernet 499TWDO01100: comunicaciones de tipo Ethernet 100Base-TX autonegociadas a través del

protocolo TCP/IP, en el puerto RJ45 integrado.

Comunicacién
ASCII

Protocolo semiduplex hacia un dispositivo.

Bloques de funcién
especializados

Contadores rapidos Bases compactas TWDLCA*40DRF y TWDLCD*40DRF: 4
Todas las demas bases compactas: 3

todas las bases modulares: 2

Contadores muy Bases compactas TWDLCA*40DRF y TWDLCD*40DRF: 2

rapidos Todas las demas bases compactas: 1
todas las bases modulares: 2
PWM/PLS Todas las bases modulares y compactas de 40 E/S: 2

Potencidmetros
analdgicos

Bases compactas de 24 y 40 E/S: 2
Todas las demas bases: 1

24
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Elemento

Descripcion

Canal analégico
integrado

Bases compactas: ninguna
Bases modulares: una entrada

Filtro de entradas
programable

El tiempo de filtrado de entradas puede modificarse durante la configuracion
Sin filtrado, o filtrado a3 ms 0 12 ms
Los puntos de E/S se configuran en grupos

E/S especiales

Entradas

RUN/STOP: cualquiera de las entradas de la base

Retencion: hasta cuatro entradas (de %I0.2 a %10.5)

Entrada analdgica integrada de entre 0 y 10 V conectada a %IW0.0

Contadores rapidos: 5 kHz como maximo
Contadores muy rapidos: 20 kHz como maximo
Frecuencimetro: de 1 kHz a 20 kHz como maximo

Salidas

Salida de estado del controlador: una de tres salidas (de %Q0.1 a
%Q0.3)

PWM: 7 kHz como maximo

PLS: 7 kHz como maximo
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Descripcion general de las comunicaciones

Introduccion

Las bases Twido disponen de un puerto serie o de un segundo puerto opcional, que
se utiliza para servicios en tiempo real o de administracion de sistemas.

Con los autématas Twido pueden utilizarse cuatro tipos de comunicaciones:
e Conexion del bus AS-Interface

e Conexion al bus de campo CANopen

e Conexion de red Ethernet

e Conexion por médem

Los servicios en tiempo real proporcionan funciones de distribucién de datos para
intercambiar datos con dispositivos de E/S, asi como funciones de mensajeria para
comunicarse con dispositivos externos. Los servicios de administracion de sistemas
controlan y configuran la base por medio de TwidoSuite. Cada puerto serie se utiliza
para cualquiera de estos servicios, pero solo el puerto serie 1 es valido para
comunicarse con TwidoSuite.

Para poder utilizar estos servicios, existen tres protocolos disponibles en cada base:
e Conexion remota

e Modbus

e ASCII

Ademas, las bases compactas TWDLCAE40DRF y TWDLCDE40DRF
proporcionan un puerto de comunicacion RJ45 Ethernet integrado que permite
llevar a cabo todas las tareas de comunicacion en tiempo real y de administracion
del sistema a través de la red. Las comunicaciones Ethernet implementan el
siguiente protocolo:

e Modbus TCP/IP

26
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Arquitectura de comunicaciones con los protocolos
En el siguiente esquema se muestra la arquitectura de comunicaciones con los tres

protocolos.
TwidoSuite
Modbus [ "‘]|
Modbus ./
“Conexion remota
ASCII

Base E/S remotas E/S remotas E/S remotas

0 0 0
maestra base hase base
Peer Peer Peer
(base (base (base

esclava) esclava) esclava)

NOTA: La comunicacion entre el protocolo "Modbus" y "Conexién remota" no puede
efectuarse al mismo tiempo.

Conexion AS-Interface

El bus AS-Interface (la abreviatura del término inglés Actuator-Sensor-Interface) es
un bus de campo (nivel 0) que se emplea para realizar interconexiones de
sensores/impulsores. Permite ejecutar informacion de tipo "binario" o analégico
entre un equipo "master" de bus y equipos "slave" de tipo sensores/impulsores.

El bus AS-Interface esta formado por tres elementos basicos principales:

e Una fuente de alimentacion especifica que suministra una tension de 30 Vcc.
e Un master de bus.
e Uno o varios equipos slaves (sensores, accionadores y otros).

Estos componentes se interconectan mediante un cable de doble conductor
destinado a la transmisién de datos y de la alimentacién.
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llustracion de la conexion AS-Interface
La siguiente ilustracion describe la conexion AS-Interface:

Distribuidor activo Distribuidor pasivo Conexion en T
[ | o 0 {5k
N Bus AS-Interface 3’3 Funcidén AS- Funcién AS-
® oH 5 ® OE Interface Interface
S Funcion AS- ® 25| integrada integrada
O & Interface a través 1O 5
de interfaz ¢
Il 0] -
[ieo =it}
Cl0 ]
Producto tradicional Producto de Producto de
comunicaciones ccmunicaciones
434 E/S como maximo 62 esclavos como méaximo
248 entradas (un maximo de 31 estandar o 62 ampliados)
186 salidas

Conexion al bus de campo CANopen
La arquitectura de CANopen de un sistema Twido consiste en lo siguiente:

e un autémata Twido (base compacta o modular)1,
e un mddulo master del bus de campo CANopen (médulo TWDNCO1M) instalado

sobre el bus de ampliacién del autémata Twido? y
e dispositivos slave CANopen 3.

NOTA:

1. El médulo master CANopen TWDNCO1M es compatible con los siguientes
autématas base de Twido:
e bases compactas: series TWDLC*A24DRF, TWDLCA*40DRF y
TWDLCD*40DRF
e todas las bases modulares: series TWDLMDA20eee y TWDLMDA4Qeee

2. Sdlo se puede instalar un médulo master CANopen WDNCO1M en el bus de
ampliacién del sistema Twido.

3. El médulo master CANopen TWDNCO1M puede dirigir hasta 16 dispositivos
slave CAN en un s6lo segmento del bus.

4. El bus de campo CANopen TWDNCO1M no admite direccionamiento ampliado
para los dispositivos slave CANopen.
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Topologia del bus de campo CANopen de Twido
La siguiente ilustracién muestra la topologia del bus de campo CANopen:

PLC TWIDO Master CANopen
TWDNCO1M

T

T

A\

Esclavo CANopen
Direccion PDO: 1

Esclavo CANopen
Direccién PDO: 2

Esclavo CANopen
Direccion PDO: 16
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Conexion de red Ethernet

NOTA: Aunque se admite la conexion directa de cable (mediante el uso de un cable
Ethernet cruzado) entre el dispositivo Twido TWDLCAE40DRF (o
TWDLCDE40DRF) y el PC que ejecuta el software de programacion TwidoSuite, se
recomienda utilizar un conmutador/concentrador de red Ethernet.

La figura siguiente muestra una conexion entre el PC y Twido mediante un
conmutador/concentrador de red Ethernet:

TWDLCAE40DRF
(o TWDLCDE40DRF)
Controlador Twido

w Conexidn al puerto 1
Ethemet RJ45

Puerto Ethemet RJ45

RJ45 macho

Cable Ethemet RJ45
Conmutador/concentrador Ethemet Cat5 SFTP

NOTA: EI PC que ejecute la aplicacion TwidoSuite debera estar habilitado para
Ethernet.

Las bases TWDLCAE40DRF y TWDLCDE40DRF disponen de un conector RJ45
para conectarlo a la red 100 BASE-TX de Ethernet con autonegociacion. Funciona
con velocidades de red de 100 Mbps y 10 Mbps.

La siguiente figura muestra el conector RJ45 del autémata Twido:

Pins = 07
g

Los ocho pins del conector RJ45 se disponen de forma vertical y estdn numerados
en orden ascendente. La tabla siguiente describe la clavija del conector RJ45:

Clavija Funcién Polaridad
8 NC

7 NC

6 RxD )

5 NC

30
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Clavija Funcion Polaridad
4 NC

3 RxD (+)

2 TxD ()

1 TxD (+)
NOTA:

e Se utilizan el mismo conector y la misma clavija para la red 10Base-T y la red

100Base-TX.

e Cuando se conecta un automata Twido a una red 100Base-TX, se debe usar un

cable para Ethernet de categoria 5 como minimo.

Conexion por médem

Se puede conectar un PC que esté ejecutando TwidoSuite a un autdmata Twido
para transferir aplicaciones, animar objetos y ejecutar comandos en modo
operador. También se puede conectar un autdémata Twido a otros equipos, como
otro autdomata Twido, para establecer una comunicacion con el proceso de

aplicacion.
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Instalacion

Introduccion

Este capitulo ofrece directrices generales de instalacion e instrucciones de
preparacion, instalacion y montaje de las bases compactas, bases modulares y sus

accesorios, asi como la forma de conectar la alimentacién eléctrica.

Contenido de este capitulo
Este capitulo contiene las siguientes secciones:

35013245 06/2011

Seccion Apartado Pagina
21 Instrucciones generales de instalacion 34
2.2 Instalaciéon de bases compactas 47
2.3 Instalacién de bases modulares 64
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Instalacion

2.1

Instrucciones generales de instalacion

Introduccién

Esta seccidn contiene informacién sobre la preparacion de la instalacion,
instrucciones de seguridad, instrucciones de montaje y desmontaje de basesy

modulos y las distancias minimas entre bases y modulos.

Contenido de esta seccidn

Esta seccidn contiene los siguientes apartados:

Apartado Pagina

Requisitos de instalacion 35
Preparacion de la instalacion 39
Posiciones de montaje de las bases modulares y compactas 40
Ensamblaje de un médulo de E/S de ampliaciéon a una base 42
Desmontaje de un médulo de ampliacion de E/S de una base 44
Distancias minimas entre las bases y los médulos de ampliacion de E/S en un 45
panel de control

34
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Requisitos de instalacion

AVISO

El mantenimiento de los equipos eléctricos debera realizarlo sélo personal
cualificado. Schneider Electric no asume las responsabilidades que pudieran
derivarse de la utilizacion de este material. Este documento no es un manual de
instrucciones para personas sin formacion.

(c) 2008 Schneider Electric Reservados todos los derechos.

Informacién adicional

Las personas responsables de la aplicacion, la implementacion y el uso de este
producto deben asegurarse de que se hayan tenido en cuenta todas las considera-
ciones de disefio necesarias en cada aplicacion y de que se hayan respetado
totalmente las leyes, los requisitos de seguridad y de rendimiento, las regulaciones,
los codigos y las normas aplicables.

Informacion general

A PELIGRO

PELIGRO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O DESTELLO DE ARCO
VOLTAICO

e Desconecte la alimentacién de todos los equipos, incluidos los dispositivos
conectados, antes de retirar cualquier cubierta o compuerta, o bien antes de
instalar o retirar cualquier accesorio, hardware, cable o conductor salvo en las
condiciones indicadas en la guia de hardware de este equipo.

e Ultilice siempre un dispositivo de deteccion de tension de capacidad adecuada
para confirmar la ausencia de alimentacion eléctrica cuando y donde se
indique.

e Vuelva a montar y fijar todas las cubiertas, accesorios, elementos de hardware
y cables del sistema y compruebe que haya una conexion a tierra adecuada
antes de aplicar alimentacion eléctrica a la unidad.

e Aplique sdlo la tension especificada cuando utilice este equipo y los productos
asociados.

El incumplimiento de estas instrucciones podra causar la muerte o lesiones
serias.
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A ADVERTENCIA

PELIGRO DE EXPLOSION

e Este equipo es solo es adecuado en areas de Clase 1, Division 2, Grupos A, B,
C y D o zonas no peligrosas.

e La sustitucion de los componentes puede anular la conformidad con la Clase |,
Division 2.

e No desconecte el equipo a menos que haya desconectado la alimentacion
eléctrica o esté seguro de que la zona no es peligrosa.

El incumplimiento de estas instrucciones puede causar la muerte, lesiones
serias o dafo al equipo.

A ADVERTENCIA

FUNCIONAMIENTO NO DESEADO DEL EQUIPO

e Este producto no esta disefado para su uso en condiciones peligrosas para la
seguridad. En caso de que exista riesgo para el personal o los equipos, utilice
los dispositivos de bloqueo de seguridad adecuados.

e No desmonte, repare ni modifique los médulos.

e Este autdmata esta disefiado para funcionar en una caja con clasificacion
adecuada para su entorno.

e Instale los mddulos en las condiciones de funcionamiento descritas.

e Ultilice la alimentacién de sensores sélo para alimentar los sensores
conectados al médulo.

e Para la linea de alimentacion y los circuitos de salida, utilice un fusible que
cumpla las normas locales y nacionales de acuerdo con los requisitos de
tension y corriente.

El incumplimiento de estas instrucciones puede causar la muerte, lesiones
serias o dano al equipo.

36
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A ADVERTENCIA

PERDIDA DE CONTROL

e El disefador del esquema de control debe tener en cuenta los potenciales
modos de fallo de rutas de control y, para ciertas funciones de control criticas,
proporcionar los medios para lograr un estado seguro durante y después de un
fallo de ruta. Ejemplos de funciones criticas de control son la parada de
emergencia y la parada de sobrerrecorrido.

e Para las funciones criticas de control deben proporcionarse rutas de control
separadas o redundantes.

e Las rutas de control del sistema pueden incluir enlaces de comunicacion.
Deben tenerse en cuenta las implicaciones de retardos de transmisién no

anticipados o fallos del enlace *.
e Cada implementacion del autémata programable Twido debe probarse de
forma individual y exhaustiva antes de entrar en servicio.

El incumplimiento de estas instrucciones puede causar la muerte, lesiones
serias o dano al equipo.

Para obtener mas informacion, consulte NEMA ICS 1.1 (tltima edicién), "Safety
Guidelines for the Application, Installation, and Maintenance of Solid State Control"
(Directrices de seguridad para la aplicacion, la instalacion y el mantenimiento del
control de estado estatico).

Eliminacion de la bateria
Las bases compactas TWDLCA*40DRF utilizan una bateria de litio externa opcional
para obtener una mayor duracién de la copia de seguridad de los datos. (Nota: La
bateria de litio no se proporciona con las bases compactas; se debe adquirir por
separado.)

35013245 06/2011 37



Instalacion

Polaridad inversa

A ADVERTENCIA

PELIGRO DE INCENDIO O QUIMICO

Las baterias de litio utilizadas en este dispositivo pueden presentar riesgos de
incendios o quemaduras quimicas si no se gestionan adecuadamente.

e No recargue, desmonte niincinere la bateria nila caliente por encima de 100 °C
(212 °F).

e Recicle o deseche convenientemente las baterias utilizadas.

e Sustituyalas por otras del mismo tipo: TSXPLPO1 (Tadiran, TL-5902)
unicamente.

e Siga las instrucciones del fabricante de las baterias.

El incumplimiento de estas instrucciones puede causar la muerte, lesiones
serias o dano al equipo.

No se permite la polaridad inversa en la salida del transistor

Las salidas de transistor de las bases compactas TWDLCA*40DRF no admiten la
polaridad inversa.

A ATENCION

DANOS EN LAS SALIDAS DEL TRANSISTOR DEBIDO A LA POLARIDAD IN-
VERSA

Asegurese de que respeta las marcas de polaridad que se indican en los
terminales de salida del transistor.

El incumplimiento de estas instrucciones puede causar lesiones o daiio al

equipo.
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Preparacion de la instalacion

Introduccion
La seccidn siguiente proporciona informacién sobre la preparacion de todas las

bases TwidoSuite y médulos de ampliacion de E/S.

Antes de comenzar
Antes de instalar cualquiera de los productos TwidoSuite, lea la informacion de

seguridad incluida al principio de este manual.

A ATENCION

EQUIPO INOPERATIVO

Antes de insertar/extraer un moédulo o adaptador, desconecte la fuente de
alimentacioén de la base.

El incumplimiento de estas instrucciones puede causar lesiones o dano al
equipo.

NOTA: Todas las opciones, modulos de E/S de ampliacion, de interfaz del bus AS-
Interface y de interfaz del bus de campo CANopen se deben montar antes de
instalar un sistema Twido en un segmento DIN, una placa de montaje o un panel de
control. También se deben retirar antes de desmontar los mddulos.

35013245 06/2011 39



Instalacion

Posiciones de montaje de las bases modulares y compactas

Introduccion

Esta secciéon muestra las posiciones de montaje correctas e incorrectas para todas
las bases.

NOTA: Guarde el espacio adecuado para que exista una correcta ventilacion y para
mantener la temperatura ambiente entre 0 °C y 55 °C.

A ATENCION

SOBRECALENTAMIENTO DEL EQUIPO

No coloque dispositivos que desprendan calor, como transformadores y fuentes
de alimentacion, debajo de los autdmatas o los moédulos de E/S de ampliacion.

El incumplimiento de estas instrucciones puede causar lesiones o dano al
equipo.

Posicion correcta de montaje de todas las bases

Las bases compactas y modulares deben montarse horizontalmente en un plano
vertical tal y como se muestra en las siguientes imagenes.
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Posiciones de montaje adicionales permitidas para bases compactas

Cuando la temperatura ambiente no vaya a ser superior a 40°C, las bases
compactas se pueden montar de lado sobre un plano vertical como se muestra a
continuacién:

.

L |

Cuando la temperatura ambiente no vaya a ser superior a 35°C, las bases
compactas se pueden montar de lado sobre un plano vertical como se muestra a
continuacién:

[ (]
)
[\

— —
o|:|

opimL

No monte los productos con ninguna otra orientacion.
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Ensamblaje de un médulo de E/S de ampliacién a una base

Introduccion

En esta seccion se explica como ensamblar un moédulo de ampliacién de E/S a una
base. Este procedimiento es valido para las bases compactas y modulares. Su base
y su médulo de ampliacion de E/S pueden diferir de los que aparecen en las

ilustraciones.

A ADVERTENCIA

FUNCIONAMIENTO INCORRECTO DEL EQUIPO

Actualice el software cada vez que cambie la configuracion de hardware del bus
de expansion de E/S. De lo contrario, el bus de expansidn no sera operativo
mientras las entradas y salidas de la base local continden funcionando.

El incumplimiento de estas instrucciones puede causar la muerte, lesiones

serias o dano al equipo.

Procedimiento de ensamblaje de un médulo de ampliacion de E/S a una base.

El siguiente procedimiento muestra como ensamblar una base y un médulo de
ampliacion de E/S.

en la posicién superior.

—’—

oeout
s

Paso Accidn
1 Retirar de la base la cubierta del conector de ampliacion.
2 Asegurarse de que el boton de retencion negro del médulo de E/S se encuentra

42
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Paso Accidn

Alinear el conector del lateral izquierdo del médulo de ampliacién de E/S con el
conector del lateral derecho de la base.

R0 IYLSRTAN
B2 Y

i 1

Presionar el médulo de ampliacion de E/S contra la base hasta que se oiga un
"clic".

Empuijar hacia abajo el botdn de retencion negro situado en la parte superior del
maodulo de ampliacion de E/S para fijar el médulo a la base.
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Desmontaje de un médulo de ampliacion de E/S de una base

Introduccion

En esta seccion se describe como desmontar un moédulo de ampliaciéon de E/S de
una base. Este procedimiento es valido para las bases compactas y modulares.
Cabe la posibilidad de que su base y médulo de ampliacion de E/S difieran de las
siguientes ilustraciones, pero los procedimientos béasicos si son aplicables.

Desmontaje de un médulo de ampliacion de E/S de una base

El siguiente procedimiento describe como desmontar un médulo de ampliacion de
E/S de una base.

Paso Accion

1 Extraer la base y el médulo ensamblados del segmento DIN antes de
desensamblarlos, consulte E/ segmento DIN, pdgina 229.

2 Empujar hacia arriba el botén de retencién negro situado en la parte inferior
del médulo de ampliacién de E/S para desengancharlo de la base.

e out
B

n
P1EIA30T I OHRE

2585777

3 Separar el médulo y la base.
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Distancias minimas entre las bases y los médulos de ampliacion de E/S en un
panel de control

Introduccion

Esta seccidn proporciona las distancias minimas entre las bases y los mddulos de
ampliacion de E/S en un panel de control.

Distancias minimas entre una base compacta y médulos de ampliacién de E/S

Para poder mantener una circulacién natural de aire alrededor de la base compacta
y de los médulos de ampliacién de E/S en un panel de control, tenga en cuenta las
distancias minimas indicadas en las siguientes figuras.

Panel frontal

Wil il i i i i i i i :
N N
N
S 20 mm N LLLE N
N N 20 mm \
\ T I SOOI\
\ /T O
 Tatmasoniqua.
i NI 80 mm  {a \
\ [ BN
< = N [
N40 mm = N
N = .
\ : \
= N
N B
\ 1 5 N g \
= \
= N
N o [ ‘:
N N U
N 20 mm N 20 mm \
N
e o o =z L prd e P P N <z prd \
N

Conducto de cableado
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Distancias minimas entre una base modular y médulos de ampliacion de E/S

Para poder mantener una circulacién natural de aire alrededor de la base modular
y de los médulos de ampliacién de E/S en un panel de control, tenga en cuenta las
distancias minimas indicadas en las siguientes figuras.

Panel frontal

o Pl L L L = N
z L d \
N 20 mm N N

N
B o [ N \
28 BB E N
)l N N

B

g N
N - N N
N 1 N N
q N

80 mm 80 mm Q
N N
™
\

N
\ : N N
\ I N\ N
\ = N
N N
N = I N N
N 20 mm Z N
N

pral el il

Conducto de cableado
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2.2 Instalacion de bases compactas

Introduccién
Esta contiene informacién sobre la instalacion de bases compactas.

Contenido de esta seccion
Esta seccidn contiene los siguientes apartados:

Apartado Pagina
Dimensiones de las bases compactas 48
Montaje directo de una base compacta en la superficie de un panel 50
Coémo instalar y extraer una base compacta de un segmento DIN 51
Instalacién del modulo de visualizacion del operador 54
Cdmo instalar un adaptador de interfase serie en una base compacta 56
Instalacion de un cartucho de memoria o RTC en una base compacta 57
Conexion del suministro eléctrico a las bases compactas 58
Instalacién y sustitucion de una bateria externa 60
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Dimensiones de las bases compactas

Introduccion
La siguiente seccion muestra las dimensiones de todas las bases compactas.

TWDLCA10-DRF y TWDLC*A16-DRF
Los diagramas siguientes muestran las dimensiones de las bases compactas de las
series TWDLC*A10DRF y TWDLCeA16DRF.

llustracién de una base de la serie TWDLCeA10DRF:

mm

in.
! 80,0 mm 70,0 mm
3.17 in. 2.78in.
Ju
oL
El= —
>
3|3
o
C

45mm*
0.181n.

TWDLC+A24-DRF
Los siguientes diagramas muestran las dimensiones de la base compacta de la
serie TWDLC*A24DRF.

95,0 mm (3.74 in) 70,0 mm (278 in
o o =] ]
J 7 ”ﬂ
90.0 mm =
(3.54 in)

s

4,5 mm*
(0.18in)
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TWDLCe+40-DRF

Los siguientes diagramas muestran las dimensiones de la base compacta de la

serie TWDLCAe#e40DRF.

157,0 mm (6.18 in)

le
!

NOTA: * 8,5 mm (0.33 in) cuando se retira la abrazadera.

20,0 mm
(3.54 in)

C4,5 mm*
(0.18in)

70,0 mm (2.78 in

=]

o0
=
0 =
mm
] Q _On
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Montaje directo de una base compacta en la superficie de un panel

Introduccion

Esta seccion también proporciona la ubicacién de los orificios de montaje para cada
base compacta y cada médulo. Cabe la posibilidad de que su base o médulo difiera
de las siguientes ilustraciones, pero los procedimientos basicos si son aplicables.

Ubicacion de los orificios de montaje para bases compactas

El diagrama siguiente muestra la ubicacion de los orificios de montaje de todas las
bases compactas.

TWDLC+A10DRF TWDLC+A24DRF
TWDLC+«A16DRF
2 x ©11/64 pulgadas 2 x ©11/64 pulgadas
2 x 4,3 mm de diametro 2% 4,3 mm de diametro
3,15 pulgadas 3,74 pulgadas
leg— 80 MM, - 95 mm -
Ao N e i
354 pulgadzs; | - 327 pulgades 354 pulgatias| | 327 puigadas
90 mm : 83 mm 90 mm : 83 mm
1 s Y Lo sl
- -
2,68 pulgadas ' 3,27 pulgaﬁs
68 mm 83 mm
TWDLCe+40DRF
2 X ©11/64 pulgadas
2x 4,3 mm de didmetro 618 pulgadas
|t 157 mm .._4
G - - - .- ... .- -_--_: -
: A
3,54 pulgadas : 3,27 pulgadas
90 mm X 83 mm

5,71 pulgadas
145 mm
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Como instalar y extraer una base compacta de un segmento DIN

Introduccion

En esta seccion, se describe como instalar y extraer bases compactas de un
segmento DIN. Es posible que el dispositivo que desea instalar o eliminar sea
diferente del de las ilustraciones que se muestran en estos procedimientos, pero los
procedimientos béasicos son iguales.

NOTA: Cuando monte bases compactas en un segmento DIN, utilice dos topes de
bloqueo del tipo AB1-AB8P35 o equivalente.

Para obtener informacion adicional sobre el segmento DIN,

consulte El segmento DIN. El segmento DIN, pagina 229

Como instalar una base compacta en un segmento DIN

En el siguiente procedimiento, se muestra como instalar una base compacta en un
segmento DIN.

Paso

Accion

1

Asegurar el segmento DIN a un panel mediante tornillos.

2

Bajar la abrazadera de la parte inferior del montaje del médulo y la base
compacta.

o L o]
op
[
[ ] Q
Eiaanay . pR—
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Paso Accién
3 Colocar la ranura superior de la base compacta y del médulo en el segmento
DIN y presionar los médulos contra el segmento.

N

N

N

N

N

N

N

N

\ Ranura

N

N

Segmento DIN de 35 mm de ancho

N

N

N

N

N

N

N Abrazadera

N

N

N

4 Empujar la abrazadera hacia arriba en el segmento DIN.

Colocar abrazaderas de montaje a ambos lados de los médulos para que el
sistema no se mueva hacia los lados.

Como extraer una base compacta de un segmento DIN

En el siguiente procedimiento, se muestra como extraer una base compacta de un
segmento DIN.

Paso Accion
1 Introducir un destornillador plano en la ranura de la abrazadera.
2 Presionar hacia abajo la abrazadera.

‘>

Abrazadera

52
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Paso

Accidn

Extraer la base compacta y el médulo asociado del segmento DIN
comenzando por la parte inferior.

35013245 06/2011
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Instalacion del modulo de visualizacion del operador

Introduccion

En la siguiente seccion se describen las partes del mddulo del monitor de operacion
TWDXCPODC y del médulo de ampliacion del monitor de operacion
TWDXCPODM.

Instalaciéon del médulo de monitor de operacion en una base compacta

El procedimiento siguiente muestra como instalar el médulo de monitor de
operacion TWDXCPODC en una base compacta.

Paso

Accion

1

Extraer la cubierta del conector de visualizacion del operador de la base
compacta.

Twido | |

-

Localizar el conector de visualizacion del operador en la base compacta.

0]
D1234BET AR RNEE

= B EIABETAR
EZNF o

[T e
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Paso

Accidn

Introducir el médulo de visualizacion del operador en el conector de monitor de
operacion de la base compacto hasta oir un “clic".

35013245 06/2011
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Como instalar un adaptador de interfase serie en una base compacta

Introduccion

En esta seccion, se explica como instalar el adaptador de interfase serie
TWDNAC232D, TWDNAC485D o TWDNAC485T en el puerto 2 de una base
compacta. Cabe la posibilidad de que su base difiera de las ilustraciones en estos
procedimientos, pero los procedimientos basicos son aplicables.

Como instalar el adaptador de interfase serie en el puerto 2 de una base compacta

En el siguiente procedimiento, se muestra como instalar el adaptador de interfase
serie TWDNAC232D, TWDNAC485D o TWDNACA485T en el puerto 2 de una base

compacta.
Paso Accién
1 Abrir la puerta con bisagras.
2 Extraer la cubierta de cartuchos ubicada en la parte inferior de la base
compacta.
3 Empuijar el conector del adaptador de interfase serie en el puerto 2 del conector
de la base compacta hasta que haga "clic".
——
F a
ﬁ .
l I -!I!!l!!."t.‘ﬂ“lﬁ‘?
| :
szggllilli!l.fﬂmlﬁ_ 1 J
Twido |
4 Comprobar la abertura de la parte inferior de la base compacta donde se
encuentra la cubierta de cartuchos y asegurarse de que el conector del
adaptador de interfase serie esta ubicado en el conector del puerto 2 de la base
compacta. Ajustar el adaptador, si no esta encajado correctamente.
5 Colocar la cubierta del cartucho.
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Instalacion de un cartucho de memoria o RTC en una base compacta

Introduccion

En esta seccidn, se explica como instalar el cartucho de memoria TWDXCPMFK32,
el cartucho de memoria TWDXCPMFK64 (solo para bases TWDLCe40DRF) y el
cartucho RTC TWDXCPRTC en una base compacta.

Instalacion de un cartucho en una base compacta

El siguiente procedimiento describe cémo instalar la memoria TWDXCPMFK32, la
memoria TWDXCPMFK64 (solo para bases TWDLCe*40DRF) o el cartucho RTC
TWDXCPRTC en una base compacta. Sélo se puede instalar uno de estos
cartuchos en una base compacta.

NOTA: Los elementos eléctricos del cartucho son sensibles a la electricidad

estatica.

A ATENCION

EQUIPO INOPERATIVO

No toque los pines del cartucho. Use procedimientos EDS (dispositivos sensibles
a cargas electroestaticas) al manipular un cartucho.

El incumplimiento de estas instrucciones puede causar lesiones o dafio al

equipo.

Paso Accion

1 Abrir la cubierta de terminales inferior.

2 Extraer la cubierta del cartucho.

3 Introducir el cartucho en el conector de cartuchos hasta que se oiga un "clic".
4 Cerrar la cubierta de terminales.

35013245 06/2011
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Conexion del suministro eléctrico a las bases compactas

Introduccion

En esta seccidn se describe cdmo conectar la fuente de alimentacién a las bases
compactas.

NOTA: Cuando se trabaja fuera del rango de tension especifico, es posible que las
salidas no se cambien en consecuencia. Utilice los dispositivos cableados de
bloqueo de seguridad y los circuitos de vigilancia de tension adecuados.

A ATENCION

CONEXIONES DE ALIMENTACION ELECTRICA INCOMPATIBLES O INADE-
CUADAS

e Compruebe que se aplican al dispositivo la tension y frecuencia adecuadas.
e Compruebe que ha efectuado las conexiones de conductores apropiadas al
bloque de terminales de la fuente de alimentacion.

El incumplimiento de estas instrucciones puede causar lesiones o dafo al

equipo.

Conexion de una fuente de alimentacion de CA a una base compacta

El diagrama siguiente muestra como conectar una fuente de alimentacion de CA a
una base compacta de la serie TWDLCAseesDRF.

58
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Conexion de una fuente de alimentacion de CC a una base compacta

El diagrama siguiente muestra como conectar una fuente de alimentacion de CC a
una base compacta de la serie TWDLCDeesDRF.

Caracteristicas de la fuente de alimentacion de una base compacta

La tabla siguiente contiene informacion sobre la fuente de alimentacion de las bases

compactas.

Elemento

Caracteristicas de CA

Caracteristicas de CC

Tensién de fuente
de alimentacion

Tensién de red nominal: de 100 a 240 Vca

Tensién de red nominal: 24 V CC

Rango permitido: de 85 a 264 Vca

Rango permitido: de 19,2 a 30 Vcc

La deteccioén de la ausencia de alimentacién
eléctrica depende del nimero de entradas y de
salidas utilizadas. En general, se detecta una
ausencia de alimentacion eléctrica cuando la
tensién cae por debajo de 85 Vca, y el
autémata se detiene.

La deteccién de la ausencia de alimentacion
eléctrica depende del nimero de entradas y de
salidas utilizadas. En general, se detecta una
ausencia de alimentacion eléctrica cuando la
tensién cae por debajo de 14 Vcc, y el
autémata se detiene.

Nota: Las interrupciones momentaneas de
alimentacion de 20 ms o menos a 100-240 Vcc
no se reconocen como pérdida de
alimentacion.

Nota: Las interrupciones momentaneas de
alimentacién de 10 ms o menos a 24 Vcc no se
reconocen como pérdida de alimentacion.

Flujo de corriente
de entrada en
arranque

TWDLCAA10DRF y TWDLCAA16DRF:
Maximo de 35 A
TWDLCAA24DRF: Maximo de 40 A

TWDLCD*40DRF: Maximo de 60 A

Conductor de la
fuente de
alimentacion

0,64 mm? (UL1015 AWG22) 0 1,02 mm? (UL1007 AWG18)
El cable de la fuente de alimentacion debe ser lo mas corto posible.

Conductor de
puesta a tierra

1,30 mm?2 (UL1007 AWG16)

No conecte el cable de puesta a tierra junto con el del equipo motor.

35013245 06/2011
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Instalacion y sustitucion de una bateria externa

Introduccién

Tipo de bateria

NOTA: La siguiente informacion sobre las baterias externas se aplica unicamente
a las bases compactas de la serie TWDLCe#*40DRF. Si tiene otro modelo de base
compacta, puede omitir esta seccién.

Ademas de la bateria interna integrada utilizada para la copia de seguridad de la
RAM, todas las bases compactas de la serie TWDLCe*40DRF estan equipadas con
un compartimiento de bateria que puede alojar una bateria externa reemplazable
por el usuario. Tenga en cuenta que la mayoria de las aplicaciones no requieren
una bateria externa.

La opcion de bateria externa proporciona una duracion de copia de seguridad
ampliada para satisfacer las necesidades de copia de seguridad a largo plazo para
aplicaciones especificas como, por ejemplo, las aplicaciones HAVC.

La base compacta utiliza una bateria de litio de 1/2 AA, 3,6 V para suministrar una
duracién de almacenamiento de datos ampliada opcional de un maximo de tres
afos.

NOTA: La bateria externa no se suministra con la base Twido; debe adquirirla por
separado. Utilice el numero de serie TSXPLPO1 para solicitar una bateria individual
o TSXPLP101 para solicitar un paquete de 10.

Eliminacioén de la bateria

Las bases compactas TWDLCA*40DRF utilizan una bateria de litio externa opcional
para obtener una mayor duracion de la copia de seguridad de los datos. (Nota: La
bateria de litio no se proporciona con las bases compactas; se debe adquirir por
separado.)
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A ADVERTENCIA

PELIGRO DE INCENDIO O QUIMICO

Las baterias de litio utilizadas en este dispositivo pueden presentar riesgos de
incendios o quemaduras quimicas si no se gestionan adecuadamente.

e No recargue, desmonte niincinere la bateria nila caliente por encima de 100 °C
(212 °F).

e Recicle o deseche convenientemente las baterias utilizadas.

e Sustituyalas por otras del mismo tipo: TSXPLPO1 (Tadiran, TL-5902)
unicamente.

e Siga las instrucciones del fabricante de las baterias.

El incumplimiento de estas instrucciones puede causar la muerte, lesiones
serias o dafo al equipo.

Estado de alimentacion de la bateria

El indicador luminoso BAT ubicado en el panel frontal de la base compacta Twido
se utiliza como sefial de advertencia de bateria baja. El estado del indicador
luminoso BAT se describe en la tabla siguiente:

Estado del indicador | Descripcion
luminoso
Apagado Indica que:

o La bateria externa funciona con normalidad.
o El usuario ha desactivado el indicador luminoso BAT estableciendo el bit de sistema
%S66 en 1.

Luz roja continua

Indica que:

o El nivel de la bateria externa es bajo (tensién por debajo de 2,5 V). (La bateria externa
debe sustituirse al cabo de dos semanas de la fecha de encendido del indicador luminoso
BAT).

® No existe ninguna bateria externa instalada en el compartimiento correspondiente.

Requisitos de instalacion de la bateria

Al instalar o reemplazar la bateria externa, asegurese de que se cumplen las dos
condiciones siguientes:

1. La bateria interna del autémata base compacto Twido debe estar totalmente
cargada.
2. Después de instalar la bateria externa, inicie la base Twido de forma inmediata.

NOTA: Si no se cumple alguna de las dos condiciones anteriores, la vida util de la
bateria se reducira de forma significativa. La vida util de la bateria externa puede
reducirse rapidamente a menos de un mes.

35013245 06/2011
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Instalacion y sustitucion de una bateria externa

El compartimiento de bateria se encuentra ubicado en el panel inferior de la caja de
la base compacta Twido. Para instalar o reemplazar una bateria externa, siga estos

pasos:
Paso Accién

1 Antes de instalar o reemplazar la bateria externa, compruebe que la bateria
interna de la base Twido esté totalmente cargada para que los datos
almacenados en la memoria RAM no se pierdan al extraer la bateria externa
de su compartimiento.

2 Pulsar a ambos lados en la pequeia retencion que sobresale de la cubierta del
compartimiento para desbloquear la puerta del compartimiento de bateria.

3 Empujar para abrir la puerta del compartimiento, tal como se muestra en la
figura siguiente:

§ — e e e v — -

4 Extraer la bateria utilizada del compartimiento (en caso de haberla).
Insertar la nueva bateria en el compartimiento, teniendo en cuenta la polaridad
correcta, tal como se indica mediante las marcas de polaridad ubicadas en el
interior del compartimiento de bateria.

6 Cerrar la puerta del compartimiento de bateria (asegurarse de que la retencion
se ajusta correctamente para cerrar la puerta del compartimiento).

7 Conectar la base Twido inmediatamente para conservar la vida util de la
bateria.
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Control y supervision del estado de la bateria mediante los bits de sistema

La informacion siguiente describe como supervisar el estado de la bateria y como
controlar la gestion del indicador LED de la bateria mediante los dos bits de sistema
%S75 y %S66 respectivamente:

Bit de sistema

Descripcion

%S75

Se trata de un bit de sistema de sélo lectura que indica el estado actual de

la bateria:

® %S75 = 0: la bateria externa funciona con normalidad.

® %S75 = 1: la alimentacion de la bateria externa es baja o no hay una
bateria externa en el compartimiento.

%S66

Este bit de sistema puede escribirse y permite activar y desactivar el

indicador luminoso BAT:

e Establezca el bit en 1 para deshabilitar el indicador luminoso BAT (el
indicador luminoso permanece apagado aunque no haya ninguna
bateria en el compartimiento).

® Establezca este bit en 0 para habilitar el indicador luminoso BAT.
Tenga en cuenta que el bit de sistema %S66 se restablece en 0 por
defecto durante el inicio del sistema.
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2.3

Instalacion de bases modulares

Introduccién

Esta contiene informacion sobre la instalacion de bases modulares.

Contenido de esta seccidn

Esta seccidn contiene los siguientes apartados:

Apartado Pagina

Dimensiones de los controladores modulares 65
Montaje directo de una base modular en la superficie de un panel 67
Coémo instalar y eliminar una base modular de un segmento DIN 68
Instalaciéon del médulo de ampliacion de visualizacion del operador 71
Codmo instalar un adaptador de interfase serie en una base modular 72
Coémo instalar un segundo médulo de ampliacién de interfase serie en una 73
base modular

Extraccion de un bloque de terminales 76
Instalacion de un cartucho de memoria o TRC en una base modular 78
Conexién del suministro eléctrico a las bases modulares 79

64
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Dimensiones de los controladores modulares
Introduccion
La siguiente seccidon muestra las dimensiones de todos los autdmatas modulares.

Dimensiones del controlador TWDLMDA20-DRT
Los siguientes diagramas muestran las dimensiones de la base modular

TWDLMDA20DRT.

14,6 mm 70.0 mm
0.57 in. ‘ 2.76 in.

90,0 mm
3.54in.

0.18in.

Dimensiones de los controladores TWDLMDA20-DUK y TWDLMDA20-DTK
Los siguientes diagramas muestran las dimensiones de las bases modulares

TWDLMDA20DUK y TWDLMDA20DTK.

i 34,5 11,3 70
7.39 o oO.44 2.76
[CT— B O o = =
|
: fille
[ Wendala gy
=3
2|
L, B8 o =) g o
el
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Dimensiones de los controladores TWDLMDA40-DUK y TWDLMDA40-DTK
Los siguientes diagramas muestran las dimensiones de las bases modulares
TWDLMDA40DUK y TWDLMDAA40DTK.

mm
in.

70

11,3,
O.44 2.76
—

90
54

3

=
P L1

NOTA: * 8,5 mm (0.33 in) cuando se retira la abrazadera.

66 35013245 06/2011



Instalacién

Montaje directo de una base modular en la superficie de un panel

Introduccion

Esta seccidn muestra como instalar regletas de montaje directamente en bases
modulares. Esta seccidn también proporciona la ubicacién de los orificios de
montaje de las bases modulares. Cabe la posibilidad de que su base difiera de las
ilustraciones en estos procedimientos, pero los procedimientos basicos son
aplicables.

Instalacion de una regleta de montaje
A continuacion se muestra cémo instalar una regleta de montaje.

Paso Accion
1 Retirar la abrazadera de la parte trasera del médulo empujandola hacia dentro.
2 Introducir la regleta de montaje (el gancho en ultimo lugar) en la ranura de la

que se ha extraido la abrazadera.

3 Deslizar la regleta de montaje en la ranura hasta que el gancho encaje en el
entrante del médulo.

Ubicacion de los orificios de montaje para bases modulares

El siguiente diagrama muestra la ubicacion de los orificios de montaje de todas las
bases modulares.

TWDLMDA20DUK TWDLMDAZ20DRT
TWDLMDA20DTK TWDLMDA40DUK
TWDLMDA40DUK
35,4 mm 475 mm
- -
2% 4,3 mm de diametro 2x 4,3 mm de didmetro
21 230,08
A : i 2
90 mm + | [108 mm 90 mm : 103 mm
l 1 ' '
e - -
3 mm 3 mm
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Como instalar y eliminar una base modular de un segmento DIN

Introduccion

En esta seccion se describe como instalar y eliminar bases modulares de un
segmento DIN. Es posible que el dispositivo que desea instalar o eliminar sea
diferente del de las ilustraciones que se muestran en estos procedimientos, pero los
procedimientos bésicos son iguales.

NOTA: Cuando monte bases modulares en un segmento DIN, utilice dos topes de
bloqueo del tipo AB1-AB8P35 o equivalente.

Para obtener informacion adicional sobre el segmento DIN,

consulte El segmento DIN. El segmento DIN, pagina 229

Como instalar una base modular en un segmento DIN

En el siguiente procedimiento, se muestra como instalar una base modular en un
segmento DIN.

Paso Accion
1 Asegurar el segmento DIN a un panel mediante tornillos.
2 Bajar la abrazadera de la parte inferior de la base modular y del médulo

ensamblado.

-]

O T

1] [
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Paso

Accidn

Colocar la ranura superior de la base modular y del médulo en el segmento
DIN y presionar los médulos contra el segmento.

Ranura

PVl FTTTFTTIr

PPy

s

Segmento DIN de 35 mm de ancho

Abrazadera

Empujar la abrazadera hacia arriba en el segmento DIN.

Colocar abrazaderas de montaje a ambos lados de los médulos para reducir

el movimiento lateral del sistema.

Como eliminar una base modular de un segmento DIN

En el siguiente procedimiento, se muestra como eliminar una base modular de un
segmento DIN.

Paso

Accion

1

Introducir un destornillador plano en el slot de la abrazadera.

s

p—

Abrazadera
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Paso Accion
2 Presionar hacia abajo la abrazadera.
3 Extraer la base modular y el médulo asociado del segmento DIN comenzando

por la parte inferior.

ViFTTTTETTTIIETTITTTTTIETTT
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Instalacion del médulo de ampliacion de visualizacion del operador

Introduccion

En la siguiente seccion se describen los procedimientos de instalacion y
desmontaje del médulo de ampliacion del monitor de operacion TWDXCPODM.

Ensamblaje del médulo de ampliacion de visualizacién del operador con una base modular.

El siguiente procedimiento muestra como ensamblar el médulo de ampliacion de
monitor de operacion TWDXCPODM en una base modular.

Paso Accién
1 Extraer la cubierta del conector de comunicacion situada en el lateral izquierdo de la base modular.
2 Asegurarse de que el botén de retencion negro del médulo de ampliacién de visualizacion del

operador se encuentra en la posicién superior.

3 Alinear la abertura del conector del lateral izquierdo de la base modular con el conector del lateral
derecho del médulo de ampliacién de visualizacion del operador.

4 Presionar el médulo de ampliacion de visualizacion del operador contra la base modular hasta que
haga "clic".
5 Colocar el boton de retencion negro de la parte superior del médulo de ampliacion de visualizacién

del operador en la posicion inferior para fijar el médulo en la base modular.

Desmontaje del médulo de ampliacion de visualizacion del operador de una base modular.

To remove the TWDXCPODM operator display expansion module from a Modular
base, see Desmontaje de un médulo de ampliacion de E/S de una base, pdagina 44.
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Como instalar un adaptador de interfase serie en una base modular

Introduccion

En esta seccion se explica como instalar el adaptador de interfase serie
TWDNAC232D, TWDNAC485D o TWDNAC485T en un moédulo de ampliacién de
visualizacion del operador TWDXCPODM. Cabe la posibilidad de que su base
difiera de las ilustraciones en estos procedimientos, pero los procedimientos
basicos son aplicables.

Como instalar un adaptador de interfase serie en el médulo de ampliacion de visualizacion del
operador

El siguiente procedimiento muestra como instalar los adaptadores de interfase serie
TWDNAC232D, TWDNAC485D, o TWDNAC485T en un modulo de ampliacion de
monitor de operacion TWDXCPODM.

Paso Accion
1 Abrir la puerta con bisagras.
2 Introducir el conector del adaptador de de interfase serie en el conector del
maédulo de ampliacion de visualizacidon del operador hasta que se oiga un
"clic".

3 Cerrar la puerta con bisagras.
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Como instalar un segundo médulo de ampliacion de interfase serie en una base

modular

Introduccion

En esta seccién, se muestra como montar el segundo médulo de ampliacion de
interfase serie TWDNOZ232D, TWDNOZ485D y TWDNOZ485T en una base
modular. Cabe la posibilidad de que su base difiera de las ilustraciones en estos
procedimientos, pero los procedimientos basicos son aplicables.

Montaje de un segundo médulo de ampliacion de interfase serie en una base modular

En el siguiente procedimiento, se muestra como montar el segundo médulo de
ampliacion de interfase serie TWDNOZ485D, TWDNOZ232D o TWDNOZ485T en
una base modular.

Paso

Accidn

1

Extraer la cubierta del conector de comunicacion situada en el lateral izquierdo
de la base modular.

Asegurarse de que el botén de retencion negro del segundo médulo de
ampliacion de interfase serie se encuentra en la posicion superior.

Alinear la abertura del conector del lateral izquierdo de la base modular con el
conector del lateral derecho del segundo médulo de ampliaciéon de interfase
serie.
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Paso Accion

4 Presionar el segundo mddulo de ampliacién de interfase serie para la base
modular hasta que haga "clic".

5 Pulsar el botén de retencion negro de la parte superior del segundo maédulo de
ampliacion de interfase serie para bloquear el médulo en la base modular.

Instalacién de un segundo médulo de ampliacion de interfase serie con visualizacion del operador

En el siguiente procedimiento, se muestra como montar el segundo médulo de
interfase serie TWDNOZ0485D, TWDNOZ0232D o TWDNOZO485T en una base

modular.
Paso Accidén
1 Extraer la cubierta del conector de comunicacion situada en el lateral izquierdo
de la base modular.
2 Asegurarse de que el botén de retencién negro del médulo de ampliacion de
visualizacién del operador se encuentra en la posicion superior.
mc 4w MR
e
3 Alinear la abertura del conector del lateral izquierdo de la base modular con el
conector del lateral derecho del médulo de ampliacion de visualizacién del
operador.
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Paso Accion
4 Presionar el médulo de ampliaciéon de visualizacion del operador contra la
base modular hasta que haga “clic".
5 Colocar el botdn de retencién negro de la parte superior del médulo de

ampliacion de visualizacién del operador en la posicion inferior para fijar el

mddulo en la base modular.

Dimensiones del segundo médulo de ampliacion de interfase serie

38,0 mm 13,9 mm

En el siguiente diagrama, se muestran las dimensiones de todos los segundos
modulos de ampliacién de interfase serie (TWDNOZ232D, TWDNOZ485T y

TWDNOZ485D).
llustracion del médulo TWDNOZ485T:

71,0 mm
(2,80 pulgadas)

(1,38 pulgadas) (0,55 pulgadas)
\4—|-|<—|-_I__

=

y
-
| 90,0 mm
(3,54 I
pulgadas)
<]
i’ I
]
— _L
A
4.5 mm*

(0,18 pulgadas)
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Extraccion de un bloque de terminales

Introduccion

Esta seccién muestra como extraer un bloque de terminales de la base modular
TWDLMDAZ20DRT.

Extracciéon de un bloque de terminales

El siguiente procedimiento muestra como extraer un bloque de terminales de la
base modular TWDLMDAZ20DRT.

A ATENCION

bloque.

equipo.

DANOS EN EL BLOQUE DE TERMINALES
No extraiga el bloque de terminales tirando de la parte inferior o superior del

El incumplimiento de estas instrucciones puede causar lesiones o dafio al

Paso

Accion

Desconectar la base modular y todos los cables.
Nota: el bloque de terminales de la izquierda (1) debe ser extraido antes que
el bloque de terminales de la derecha (2).

76
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Paso Accidn

2 Extraer el bloque de terminales sosteniendo el centro del bloque de terminales
y tirando hacia fuera.
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Instalacion de un cartucho de memoria o TRC en una base modular

Introduccion

En esta seccidn se muestra como instalar el cartucho de memoria TWDXCPMFK32
o0 TWDXCPMFKG64 en una base modular y el cartucho TWDXCPRTC RTC en una
base modular.

Instalacién de un cartucho en una base modular

El siguiente procedimiento muestra como instalar en una base modular los
cartuchos de memoria TWDXCPMFK32 o TWDXCPMFK®64, o el cartucho RTC
TWDXCPRTC. Sdlo se puede instalar un cartucho RTC. Cabe la posibilidad de
instalar un cartucho RTC y otro de memoria al mismo tiempo.

A ATENCION

DANOS MATERIALES

Cuando manipule los cartuchos, no toque los pins. Los elementos eléctricos del
cartucho son sensibles a la electricidad estatica. Utilice procedimientos ESD
adecuados cuando manipule un cartucho.

El incumplimiento de estas instrucciones puede causar lesiones o dafio al
equipo.

Paso Accién
1 Abrir la puerta con bisagras.
2 Extraer la cubierta de cartuchos tirando de los bordes opuestos.
3 Introducir el cartucho en el conector de la base modular hasta que se oiga un
"clic".

=N

4 Cerrar la puerta con bisagras.
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Conexion del suministro eléctrico a las bases modulares

Introduccion

En esta seccidn se describe cdmo conectar la fuente de alimentacion a las bases
modulares.

NOTA: Cuando se trabaja fuera del rango de tension especifico, es posible que las
salidas no se cambien en consecuencia. Utilice los dispositivos de bloqueo de
seguridad y los circuitos de vigilancia de tension adecuados.

A ATENCION

CONEXIONES DE ALIMENTACION ELECTRICA INCOMPATIBLES O INADE-
CUADAS

e Compruebe que se aplican al dispositivo la tension y frecuencia adecuadas.
e Compruebe que ha efectuado las conexiones de conductores apropiadas al
bloque de terminales de la fuente de alimentacion.

El incumplimiento de estas instrucciones puede causar lesiones o dafo al

equipo.

Conexion de una fuente de alimentacion a una base modular

El diagrama siguiente muestra como conectar una fuente de alimentacion a una
base modular.
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Caracteristicas de la fuente de alimentacion de una base modular
La tabla siguiente contiene informacion sobre la fuente de alimentacion de las bases

modulares.
Elemento Caracteristicas
Tension de Tension de red nominal: 24 V CC
fuente de Rango permitido: de 20,4 a 26,4 V CC
alimentacién | La deteccién de la ausencia de alimentacién eléctrica depende del nimero
de entradas y de salidas utilizadas. En general, se detecta una ausencia de
alimentacion eléctrica cuando la tension cae por debajo de 20,4 Vcc, y el
autémata se detiene.
Nota: Las interrupciones momentaneas de alimentacién de 10 ms o menos
a 24 Vcc no se reconocen como pérdida de alimentacion.
Flujo de Maximo de 50 A
corriente de
entrada en
arranque
Conductorde | 0,64 mm?2 (UL1015 AWG22) o0 1,02 mm? (UL1007 AWG18)
la fuente de | E| cable de la fuente de alimentacion debe ser lo mas corto posible.
alimentacion
Conductorde | 9,64 mm?2 (UL1015 AWG22) o 1,02 mm? (UL1007 AWG18)
puesta a No conecte el cable de puesta a tierra junto con el del equipo motor.
tierra
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3

Introduccion

Este capitulo contiene recomendaciones, descripciones generales, descripcion de
piezas, caracteristicas, normas de cableado y esquemas de cableado de las bases
compactas Twido.

Contenido de este capitulo

Este capitulo contiene las siguientes secciones:

Seccion Apartado Pagina
3.1 Descripcion de bases compactas 82
3.2 Caracteristicas de las bases compactas 89
3.3 Normas y recomendaciones de cableado y esquemas de 104

cableado de las bases compactas
34 Opciones de bases compactas 115
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3.1 Descripcion de bases compactas

Introduccién

Esta seccidn contiene una descripcion general y de los componentes de las bases
compactas.

Contenido de esta seccion
Esta seccidn contiene los siguientes apartados:

Apartado Pagina
Descripcion general de las bases compactas 83
Descripcion de los componentes de una base compacta 87
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Descripcion general de las bases compactas

Introduccion

En la informacion que aparece en esta seccion, se describen las funciones
principales de las bases compactas.

Descripcion general de las funciones de los automatas compactos

La siguiente tabla contiene informacién sobre las funciones principales de los
distintos tipos de autématas compactos:

operador (opcional)

Funciones Bases de 10 E/S: | Bases de 16 E/S: | Bases de 24 E/S: | Bases de 40 E/S:
TWDLCAA10DRF | TWDLCAA16DRF | TWDLCAA24DRF | TWDLCAA40DRF
TWDLCDA10DRF | TWDLCDA16DRF | TWDLCDA24DRF | TWDLCAE40DRF

TWDLCDA40DRF
TWDLCDE40DRF

Entradas 6 entradas binarias | 9 entradas binarias | 14 entradas 24 entradas

binarias binarias

Salidas 4 salidas de relé 7 salidas de relé 10 salidas de relé 14 salidas de relé y
2 salidas de
transistor

Potenciémetros analdgicos | 1 1 2 2

Puerto serie integrado \ \ \ J

Puerto serie adicional No un slot disponible | un slot disponible un slot disponible

Cartucho RTC (opcional) S \ \ RTC integrado

Cartucho de memoria 32 KB 32 KB 32 KB 32 6 64 KB

(opcional)

Compartimento de la bateria | No No No S

Médulos de E/S de No No Hasta cuatro Hasta siete

ampliacion médulos médulos

Médulos de bus AS-I V2 No No Hasta dos médulos | Hasta dos médulos

Médulo del bus de campo No No \ \

CANopen

Médulo de visualizacion del |V \ v v
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Funciones Bases de 10 E/S: |Bases de 16 E/S: | Bases de 24 E/S: |Bases de 40 E/S:
TWDLCAA10DRF | TWDLCAA16DRF | TWDLCAA24DRF | TWDLCAA40DRF
TWDLCDA10DRF | TWDLCDA16DRF | TWDLCDA24DRF | TWDLCAE40DRF
TWDLCDA40DRF
TWDLCDE40DRF
Interfase Ethernet 1 médulo 1 médulo 1 médulo Para
ConneXium ConneXium ConneXium TWDLC*A40DRF: 1
TwidoPort TwidoPort TwidoPort mddulo ConneXium

TwidoPort

Para
TWDLCeE40DRF: 1
puerto RJ45
integrado

llustracion de los autématas compactos de 10 E/S

En la siguiente ilustracidon, se muestra una imagen de dos tipos de autématas
compactos de 10 E/S:

Referencias de autématas llustracion
TWDLCAA10DRF
TWDLCAATODRF

Nota: Fuente de alimentacion:
e 100/240 Vca para TWDLCAA10DRF

® 24 \Vcc para TWDLCDA10DRF

84
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llustracion de los autématas compactos de 16 E/S

En la siguiente ilustracion, se muestra una imagen de dos tipos de automatas
compactos de 16 E/S:

Referencias de autématas llustracion

TWDLCAA16DRF

TWDLCDA16DRF TWDLCAA16DRF
TWDLCDA16DRF

Nota: Fuente de alimentacién:
® 100/240 Vca para TWDLCAA16DRF

® 24 Vcc para TWDLCDA16DRF

llustracion de los autématas compactos de 24 E/S

En la siguiente ilustracién, se muestra una imagen de dos tipos de autématas
compactos de 24 E/S:

Referencias de autématas llustracion

TWDLCAA24DRF TWDLCAARADRE
TWDLCDA24DRF. L. TWDLCDAZ24DRF
Nota: Fuente de alimentacion:

® 100/240 Vca para TWDLCAA24DRF J
® 24 Vcc para TWDLCDA24DRF b
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llustracion de los autématas compactos de 40 E/S

En la siguiente ilustracion, se muestra una imagen de dos tipos de autématas

compactos de 40 E/S:

Referencias de automatas llustracion
TWDLCAA40DRF

TWDLCDA40DRF %Btggﬁgjggi
TWDLCAE40DRF

TWDLCDE40DRF

Nota: Fuente de alimentacion:
e 100/240 V CA para el
TWDLCA*40DRF

® 24V CC para el TWDLCD*40DRF
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Descripcion de los componentes de una base compacta

Introduccion

En la siguiente seccion se describen los componentes de una base compacta. Su

base puede ser distinta de la que aparece en las ilustraciones, pero las partes
siempre seran las mismas.

Descripcion de los componentes de una base compacta

Leyenda

La siguiente figura muestra los componentes de una base compacta. Esta figura
corresponde al médulo TWDLCAA24DRF

Etiqueta

Descripcién

1

Orificio de montaje

Cubierta de terminal

Tapa con bisagra

Cubierta extraible del conector de monitor de operacién

| h|lw|N

Conector de ampliacién (en ambos autdmatas base de las series 24DRF y
40DRF)

Terminales de potencia del sensor

Puerto serie 1

Potenciémetros analdgicos (TWDLCAA10DRF y TWDLCAA16DRF disponen
de uno)

Conector de puerto serie 2 (TWDLCAA10DRF no dispone de ninguno)
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Etiqueta

Descripcion

10

Terminales de fuente de alimentacion de 100 a 240 V CA en la serie
TWDLCAsesDRF
Terminales de fuente de alimentacion de 24 V CC en la serie TWDLCDeesDRF

11

Conector de cartuchos (ubicado en la parte inferior de la base)

12

Terminales de entradas

13

Indicadores luminosos

14

Terminales de salidas

Panel posterior de una base compacta 40DRF

La figura siguiente muestra el disefio del panel posterior de una base compacta de
40 E/S. Esta figura corresponde al médulo TWDLCAE40DRF

Leyenda

Etiqueta

Descripcion

1

Puerto Ethernet RJ45 100Base-TX (sélo TWDLCAE40DRF cuenta con uno)

2

Compartimiento de bateria externa reemplazable por el usuario (tanto
TWDLCAA40DRF como TWDLCAE40DRF cuentan con uno)

88

35013245 06/2011



Descripcion de bases compactas

3.2 Caracteristicas de las bases compactas

Introduccién

Esta seccién contiene caracteristicas generales, eléctricas, de entrada y salida 'y
funcionales e informacion acerca de los potenciémetros analdgicos de las bases
compactas.

Contenido de esta seccion
Esta seccidn contiene los siguientes apartados:

Apartado Pagina
Caracteristicas generales de las bases compactas 90
Caracteristicas eléctricas de las bases compactas 92
Caracteristicas de entrada de la base compacta 95
Caracteristicas de salidas de relé de la base compacta 97
Caracteristicas de las salidas del transistor para la base compacta 99
Descripcion de potenciometros analdgicos 101
Especificaciones funcionales de las bases compactas 102
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Caracteristicas generales de las bases compactas

Introduccion

TWDLCA<40DRF

En esta seccion se muestran caracteristicas generales de las bases compactas. La
base compacta Twido tiene certificacion CISPR.

A ADVERTENCIA

EMISIONES ELECTROMAGNETICAS

El equipo de Clase A esta disefiado para su utilizacion en un entorno industrial. El
cumplimiento de la norma 5.1.2/CISPR11 de compatibilidad electromagnética en

entornos no industriales debera comprobarse.

El incumplimiento de estas instrucciones puede causar la muerte, lesiones

serias o daino al equipo.

Caracteristicas de funcionamiento normal

funcionamiento

Base compacta AA10DRF AA16DRF AA24DRF AA40DRF
TWDLC... DA10DRF DA16DRF DA24DRF AE40DRF
DA40DRF
DE40DRF
Temperatura ambiente de De0a55°C 0ab55°Cal75 % delacarga

0 a 45°C con la carga

completa

Temperatura de almacenamiento | De -25°C a +70 °C

Humedad relativa

Del 30 al 95 % (no condensante)

Grado de contaminacion 2 (IEC60664)

Grado de proteccion 1P20

Inmunidad a la corrosion Libre de gases corrosivos

Altitud Funcionamiento: de 0 a 2.000 m
Transporte: de 0 a 3.000 m

Resistencia a las vibraciones Montado sobre un segmento DIN:

Montado sobre la superficie de un panel:

De 10 a 57 Hz, amplitud de 0,075 mm; de 57 a 150 Hz, aceleracién de 9,8 ms?
(1 G); 2 horas por eje en cada uno de los tres ejes perpendiculares entre si.

De 2 a 25 Hz, amplitud de 1,6 mm; de 25 a 100 Hz, aceleracion de 39,2 ms?2 (4G);
Lloyd, 90 minutos por eje en cada uno de los tres ejes perpendiculares entre si
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Base compacta
TWDLC...

AA10DRF AA16DRF AA24DRF AA40DRF
DA10DRF DA16DRF DA24DRF AE40DRF
DA40DRF
DE40DRF

Resistencia a golpes

147 ms? (15G), 11 ms de duracion, 3 golpes por eje en los tres ejes
perpendiculares entre si (IEC 61131).

Peso

230 g 250 g 3059 522 g
(8,11 onzas) (8,81 onzas) (10,75 onzas) | (18,4 onzas)

Caracteristicas de la bateria backup interna
Todos los autdmatas base disponen de una bateria interna no extraible.

Elementos copiados en
compacto

Memoria RAM interna: variables internas, como bits y palabras,
temporizadores, contadores, registros de desplazamiento, etc.

Duracién

Aproximadamente 30 dias a 25 °C después de haber cargado totalmente la
bateria.

Tipo de bateria

Acumulador de litio no intercambiable

Tiempo de carga

Aproximadamente 15 horas para cargar del 0% al 90% de la capacidad total.

Duracién de la bateria

10 afos

Caracteristicas de la bateria backup externa

Unicamente las bases compactas de las series TWDLCA#*40DRF y
TWDLCD*40DRF cuentan con un compartimiento de bateria externa.

Elementos copiados en
compacto

Memoria RAM interna: variables internas, como bits y palabras,
temporizadores, contadores, registros de desplazamiento, etc.

Duracién

3 aflos aproximadamente a 25 °C en las condiciones siguientes:

e La bateria backup interna esta completamente cargada.

e El autémata base compacto Twido estad encendido de forma constante. No
tiene ningun tiempo de interrupcion (o de menor actividad).

Tipo de bateria

Bateria de litio de 3,6 V 12 AA

Numero de serie TSXPLPO1 (Tadiran, TL-5902)

Tenga en cuenta que el usuario debe adquirir la bateria externa por separado.
No se incluye ninguna bateria externa con el paquete del autémata Twido.
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Caracteristicas eléctricas de las bases compactas

Introduccion

En esta seccidn se muestran caracteristicas eléctricas de las bases compactas. La
base compacta Twido tiene certificacion CISPR.

TWDLCA<40DRF

A ADVERTENCIA

ADVERTENCIA DE EMISIONES ELECTROMAGNETICAS (5.1.2/CISPR11)

El equipo de Clase A esta disefiado para su utilizacion en un entorno industrial. El
cumplimiento de la norma 5.1.2/CISPR11 de compatibilidad electromagnética en
entornos no industriales debera comprobarse.

El incumplimiento de estas instrucciones puede causar la muerte, lesiones
serias o dano al equipo.

Caracteristicas eléctricas

maxima

Base compacta AA10DRF AA16DRF AA24DRF AA40DRF
TWDLC... AE40DRF
Tension de alimentacion De 100 a 240 Vca

nominal

Rango de tensién permitido | De 85 a 264 Vca

Frecuencia de alimentacién | 50/60 Hz (de 47 a 63 Hz)

nominal

Corriente de entrada 0,25 A (85 Vca) 0,30 A (85 Vca) 0,45 A (85 Vca) 0,79 A (85 Vca)

Consumo maximo de
alimentacion

30 VA (264 Vcc),
20 VA (100 Vcce)
El consumo de
alimentacioén de
esta base incluye
250 mA para la
alimentacioén de
sensores.

31 VA (264 Vcc),
22 VA (100 Vcc)
El consumo de
alimentacién de
esta base incluye
250 mA para la
alimentacién de
sensores.

40 VA (264 Vcc), 33VA
(100 Vcce)

El consumo de
alimentacioén de esta
base y de sus cuatro
modulos de E/S incluye
250 mA para la
alimentacion de
sensores.

110 VA (264 Vcc),
77 VA (100 Vcce)

El consumo de
alimentacion de
esta base y de sus
cuatro médulos de
E/Sincluye 400 mA
para la
alimentacion de
sensores.

Interrupciéon momentéanea
de alimentacién permitida

10 ms, desaccionamiento del 100 % (en las entradas y salidas establecidas)
(IEC61131 y IEC61000-4-11)
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Base compacta
TWDLC...

AA10DRF AA16DRF AA24DRF

AA40DRF
AE40DRF

Rigidez dieléctrica

Entre la alimentacioén y los terminales de tierra: 1.500 V CA, 1 min
Entre las E/S y los terminales de tierra: 1.500 V CA, 1 min

Resistencia de aislamiento

Entre la alimentacion y los terminales de tierra: Minimo de 10 MQ
(500 V CC)

Entre las E/S y los terminales de tierra: Minimo de 10 MQ

(500 V CC)

Resistencia
electromagnética

Terminales de alimentacién de CA: 2 kV, nivel 3
Terminales de E/S:

- CC: 1 kV, nivel 3

- CA: 2kV, nivel 4

Conforme a IEC61131-2 (Zona B) y IEC61000-4-4

Corriente de llamada

Maximo de 35 A Maximo de 35 A Maximo de 40 A

Maximo de 35 A

Conductor de puesta a
tierra

UL1007 16 AWG (1,30 mm?)

Conductor de la fuente de
alimentacién

UL1015 0,33 mmZ2, UL1007 0,82 mm?

Efecto de una conexion de
fuente de alimentacion
incorrecta

Polaridad inversa: funcionamiento normal
Tensioén o frecuencia incorrectas: proteccion interior de fusible

Base compacta DA10DRF DA16DRF DA24DRF DA40DRF
TWDLC... DE40DRF
Tensién de alimentacion 24V CC
nominal
Rango de tension permitido | De 19,2 a 30 Vcc (ondulacién incluida)
Alimentaciéon maxima de Base Base Base mas Base mas mdédulos
entrada médulos de 4 de 7 E/S
E/S
3,9 W (a 24 Vcc) 4,6 W (a 24 Vcc) 5,6 W (a 24 Vcc) | 30 W (a 24 Vcce)

Interrupcién momentanea de
alimentacién permitida

10 ms, desaccionamiento del 100 % (en las entradas y salidas
(IEC61000-4-11)

establecidas)

Rigidez dieléctrica

Entre la alimentacion y los
terminales de tierra:

Entre las E/S y los terminales
de tierra:

500 V CA, 1 min

1.500 V CA, 1 min

1000 V CA, 1 min

1.500 V CA, 1 min

Resistencia de aislamiento

(500 V CC)
Entre las E/S y los terminales de tierra: Minimo de 10 MQ
(500 V CC)

Entre la alimentacién y los terminales de tierra: Minimo de 10 MQ
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Base compacta DA10DRF DA16DRF DA24DRF DA40DRF
TWDLC... DE40DRF

Resistencia electromagnética | Terminales de alimentaciéon de CA: 2 kV, nivel 3
Terminales de E/S:

- CC: 1 kV, nivel 3

- CA: 2 kV, nivel 4

Conforme a IEC61131-2 (Zona B) y IEC61000-4-4

Corriente de llamada Maximo de 35 A Maximo de 35 A Maximo de 40 A | Maximo de 35 A
(@ 24 Vcce) (@ 24 Vcce) (@ 24 Vcce) (@ 24 Vcce)

Conductor de puesta a tierra | L1015 0,33 mm?2, UL1007 0,82 mm?

Conductor de lafuente de | yL1015 0,33 mm2, UL1007 0,82 mm?

alimentacion

Efecto de una conexién de Polaridad inversa: sin funcionamiento no hay peligro

fuente de alimentacion Tension o frecuencia incorrectas: proteccion interior de fusible
incorrecta
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Caracteristicas de entrada de la base compacta

Introduccion

En esta seccidn se muestran caracteristicas de las entradas de las bases

compactas.

Caracteristicas de entradas de CC

A ADVERTENCIA

FUNCIONAMIENTO INESPERADO DEL EQUIPO
No supere ninguno de los valores que se especifican a continuacion.

El incumplimiento de estas instrucciones puede causar la muerte, lesiones
serias o dafo al equipo.

Base compacta TWDLCAA10DRF | TWDLCAA16DRF | TWDLCAA24DRF | TWDLCAA40DRF
TWDLCDA10DRF | TWDLCDA16DRF | TWDLCDA24DRF | TWDLCAE40DRF
TWDLCDA40DRF
TWDLCDE40DRF
Puntos de entrada 6 puntos en 1 linea | 9 puntos en 1linea | 14 puntosen 1linea | 24 puntos en 2 lineas
comun comun comun comunes

Tension de entrada
nominal

Sefal de entrada de comun positivo/negativo de 24 Vcc

Rango de tensién de
entrada

De 20,4 a 28,8 Vcc

Corriente de entrada
nominal

10el1: 11 mA

12 a 113: 7 mA/punto (24 Vcc)

10,11,16,17: 11 mA
Del2al5,del8al23:7
mA/punto (24 Vcc)

Impedancia de 10e1:2,1kQ 10, 11,16, 17: 2,1 kQ

entrada 12.al113: 3,4 kQ Del2al5, de 18 a123: 3,4 kQ
Tiempo de 10 a 11: 35 ps + valor del filtro 10, 11, 16, 17: 35 us + valor del
encendido 12 a 113: 40 us + valor del filtro filtro

Del2al5,de I8 al23: 40 us
+ valor del filtro

Tiempo de apagado

10 e 11: 45 ps + valor del filtro
12 a 113: 150 ps + valor del filtro

10, 11,16, 17: 45 ps + valor del
filtro

Del2al5,del8al23: 150 us
+ valor del filtro

Aislamiento

Entre los terminales de entrada y el circuito interno: fotoacoplador aislado (proteccion de
aislamiento hasta 500 V)
Entre los terminales de entradas: sin aislamiento
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Base compacta

TWDLCAA10DRF | TWDLCAA16DRF | TWDLCAA24DRF | TWDLCAA40DRF
TWDLCDA10DRF | TWDLCDA16DRF | TWDLCDA24DRF | TWDLCAE40DRF
TWDLCDA40DRF
TWDLCDE40DRF

Tipo de entrada

Tipo 1 (IEC 61131)

Carga externa para
la interconexion de
E/S

No es necesaria

Método de
determinacioén de
sehales

Estatico

Tipo de sefales de
entrada

Las sefales de entrada pueden ser tanto de comun positivo como negativo

Longitud del cable

3 m (9.84 ft) para cumplir la inmunidad electromagnética.

Limites de utilizaciéon de E/S

Al utilizar los autématas TWDLCeAA16DRF, TWDLCeA24DRF, TWDLCA*40DRF y
TWDLD*40DRF a una temperatura ambiente de 55 °C (131 °F) en la direccion de
montaje normal, limite las entradas y salidas que se activan simultineamente a lo
largo de la linea (1)

9 A (2) 45°C (113°F)
=288
S 26.4
@ s
E (1) 55 °C
@
QL
T
c
A=)
2
5
0 70 100™

Relacion de activacion simultanea de E/S (%)

También, al utilizar las bases anteriores a 45 °C (113 °F), se pueden activar
simultaneamente todas las E/S a una tensién de entrada de 28,8 Vcc, tal como se
indica en la linea (2).
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Caracteristicas de salidas de relé de la base compacta

Introduccion

En esta seccidn se muestran caracteristicas de las salidas de las bases compactas.

Caracteristicas de salidas de relé

Base compacta TWDLCAA10DRF | TWDLCAA16DRF | TWDLCAA24DRF | TWDLCAA40DRF
TWDLCDA10DRF | TWDLCDA16DRF | TWDLCDA24DRF | TWDLCDAE40DRF
Puntos de salida 4 salidas 7 salidas 10 salidas 14 salidas

Puntos de salida por linea
comun: COMO

Tres contactos NO

4 normal abierto

4 contactos NO

Puntos de salida por linea
comun: COMA1

1 contacto NO

2 contactos NO

4 contactos NO

Puntos de salida por linea
comun: COM2

1 contacto NO

1 contacto NO

4 contactos NO

Puntos de salida por linea
comun: COM3

1 contacto NO

4 contactos NO

Puntos de salida por linea
comun: COM4

4 contactos NO

Puntos de salida por linea
comun: COM5

1 contacto NO

Puntos de salida por linea
comun: COM6

1 contacto NO

Corriente maxima de carga

2 A por salida

8 A por linea comun

Carga de conmutacién minima

0,1 mA/0,1 VDC (valor de referencia)

Resistencia de contacto inicial

Maximo de 30 mQ

Carga @ 240Vcc/2 A
Carga @ 240Vcc/2 A

Vida util eléctrica

Minimo de 100.000 de operaciones (carga nominal resistiva 1.800 operaciones/h)

Vida util mecéanica

Minimo de 20.000.000 de operaciones (sin carga 18.000 operaciones/h)

Carga nominal
(resistiva/inductiva)

240 Vca/2 A, 30 Vce/2 A

Rigidez dieléctrica

Entre la salida y el circuito interno: 1.500 Vca, 1 min
Entre grupos de salidas: 1.500 Vca, 1 min
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Contacto de salidas de relé
El contacto de salidas de relé se muestra a continuacion.

7 Terminal de campo
N »7——'|—-Qx (Carga)

N Noj|
COoM

- _— 41

Retardo de salida de relé
El retardo de salida de relé se muestra a continuacion.

ACTIVO j
Estado de relé de salida

INACTIVOL -+ T[] L

AP «
—E Retardo INACTIVO: maximo de 10 ms

Rebote de contacto: maximo de 6 ms
Retardo ACTIVO: maximo de 6 ms

Comando ON [ e I
INACTIVO .
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Caracteristicas de las salidas del transistor para la base compacta

Introduccion

Riesgo de polaridad inversa

En esta seccidn se muestran caracteristicas de las salidas de transistor de las
bases compactas.

No se permite la polaridad inversa en la salida del transistor

Las salidas de transistor de las bases compactas TWDLC*40DRF no admiten la
polaridad inversa.

A ATENCION

RIESGO DE DANOS EN LAS SALIDAS DEL TRANSISTOR DEBIDO A LA PO-

LARIDAD INVERSA

e Respete las marcas de polaridad de los terminales de salida del transistor.
e La utilizacién de polaridad inversa puede dafar permanentemente, o destruir,

los circuitos de salida.

El incumplimiento de estas instrucciones puede causar lesiones o dano al

equipo.

Caracteristicas de las salidas de comun positivo de transistor

Base compacta Bases TWDLC+40DRF
Tipo de salida Cableado de salida
Numero de puntos de salida binaria |2

Puntos de salida por linea comun 1

Tensién de carga nominal 24V CC

Corriente maxima de carga 1 A por linea comun
Rango de tensién de carga de De 20,4 a 28,8V CC

funcionamiento

Caida de tension (con tension)

Maximo de 1 V (tensién entre los terminales COM y
de salidas cuando la salida esta activa)

Corriente de carga nominal

1 A por salida

Corriente de llamada

Maximo de 2,5 A

Corriente de fuga

Maximo de 0,25 mA

Potencia maxima absorbida

19W

Carga inductiva

I/D =10 ms (28,8 V CC, 1 Hz)
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Base compacta Bases TWDLC*40DRF

Consumo externo 12 mA como maximo, 24 V CC
(tension de alimentacion en el terminal +V).

Aislamiento Entre el terminal de salida y el circuito interno:
fotoacoplador aislado (proteccién de aislamiento
hasta 500 Vcc)

Entre los terminales de salidas: 500 V CC

Retardo de salida: periodo de QO, Q1: Maximo de 5 s ( 1= 3md )
encendido/apagado

Contacto de salidas de comun negativo de transistor

A continuacion, se muestra contacto de salidas de comun negativo de transistor
aplicable a las bases compactas de la serie TWDLCe*40DRF.

// . li—FCanal P V+ (+24 V)
Ey \}‘ ——|— Salida Q

Indicador LED 4

Interno |
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Descripcion de potenciometros analdgicos

Introduccion

Descripcion

En la siguiente seccion se describen los potencidometros analdgicos de las bases
compactas.

Las bases TWDLC*A10DRF' y TWDLC+A16DRF! no tienen potenciémetro

analégico. Las bases TWDLC*A24DRF', TWDLCA+40DRF? y TWDLCD#40DRF?
tienen dos potencidmetros analégicos. Los dos potencidmetros analdgicos pueden
ajustarse en un valor comprendido entre 0 y 1.023. El valor se almacena en una
palabra de sistema y se actualiza en cada ciclo. Para obtener mas informacion
acerca de los ajustes del potenciémetro analdgico, consulte el manual de referencia
de software TwidoSuite.

NOTA:

1. =D como en la fuente de alimentacién de 24 V CC
* = A como en la fuente de alimentaciéon de 110/240 V CA
2. * = A como en el modelo estandar (sin puerto Ethernet)
* = E como en una interfaz de comunicacion Ethernet integrada

Potenciometro analdgico en una base compacta

Leyenda

La siguiente figura muestra los potencidometros analdgicos en una base compacta
TWDLCeA24DRF.

o8
@

Etiqueta | Descripcion

1 Potenciometro analdgico 1

2 Potenciémetro analégico 2
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Especificaciones funcionales de las bases compactas

Introduccion

En esta seccidn se muestran especificaciones funcionales de las bases compactas.

Especificaciones de las funciones de comunicacion

remota

Puerto de Puerto 1 (RS485) Puerto 2 (RS232C) Puerto 2 (RS485) Puerto Ethernet
comunicaciones Adaptador de Adaptador de (RJ45)
comunicacion: comunicacion: (solo bases
TWDNAC232D TWDNAC485D TWDLCAE40DRF y
TWDNAC485T TWDLCDE40DRF)
Normas RS485 RS232 RS485 100Base-TX, RJ45
Velocidad max. Conexién a PC: 19.200 bps Conexion a PC: 19.200 | 100 Mbps, segun la
en baudios 19.200 bps bps velocidad de red.
Conexién remota: Conexién remota:
38.400 bps 38.400 bps
Comunicacién a | Posible Posible Posible Cliente/servidor
través de Modbus Modbus TCP/IP
(RTU
maestro/esclavo)
Comunicacién Posible Posible Posible -
ASCII
Comunicacion 7 posibles Imposible 7 posibles Un méaximo de 16

nodos remotos
configurados por base

Longitud maxima
del cable

Distancia maxima
entre el controlador
base y el remoto:
200 m (656 pies)

Distancia maxima
entre el controlador
base y el remoto: 10 m
(32,8 pies)

Distancia maxima entre
el controlador base y el
remoto: 200 m (656 pies)

Distancia maxima
entre nodos de red
(segun la arquitectura
de red)

través de la linea
telefénica

Sélo se puede
conectar un médem
de recepcion.

Aislamiento entre | No aislado No aislado No aislado Con aislamiento
el circuito interno

y el puerto de

comunicaciones

Comunicacién a | Posible Imposible Imposible Imposible
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Especificaciones de las funciones integradas

Fuente de alimentacién de sensor

Tensién/corriente de salida

24V CC (+10 % a -15 %), corriente
maxima de 250 mA

(Para el TWDLCA®40DREF, la corriente
maxima es 400 mA)

(Para el TWDLCD*40DREF, la corriente
maxima es 700 mA)

Deteccién de sobrecarga

Proteccion contra cortocircuito para
TWDLCA®40DRF.

Proteccién contra cortocircuito y
sobrecarga para TWDLCA*40DRF.
No disponible para el resto de bases.

Separacion de potencial

Aislado del circuito interno

Recuento

Numero de canales

4

Frecuencia

Para TWDLCA*40DRF y
TWDLCD*40DRF:

- 4 canales a 5 kHz (FCi)

- 2 canales a 20 kHz (VFCi)

Para todas las demas bases:
- 3 canales a 5 kHz (FCi)
- 1 canal a 20 kHz (CMRi)

Capacidad

16 bits (de 0 a 65535 pasos)
32 bits (de 0 a 4294967295 pasos)

Potencidmetros analégicos

1 ajustable de 0 a 1.023 pasos

1 ajustable de 0 a 1.023 pasos

FCi: Contador rapido «i»
VFCi: Contador muy rapido «i»
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3.3 Normas y recomendaciones de cableado y
esquemas de cableado de las bases compactas

Introduccién

Esta seccidn proporciona reglas de cableado y recomendaciones, asi como

esquemas de cableado de las bases compactas.

Contenido de esta seccion
Esta seccidn contiene los siguientes apartados:

Apartado

Pagina

Normas y recomendaciones de cableado de las bases compactas

105

Diagramas de cableado de bases compactas

110

104
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Normas y recomendaciones de cableado de las bases compactas

Introduccion

Normas

El incumplimiento de estas instrucciones podra causar la muerte o lesiones
serias.

Existen varias normas que deben seguirse para realizar el cableado de una base
compacta. Las recomendaciones, en caso necesario, proporcionan informacion
para cumplir las normas.

PELIGRO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O DESTELLO DE ARCO
VOLTAICO

e Desconecte la alimentacion de todos los equipos, incluidos los dispositivos

conectados, antes de retirar cualquier cubierta o compuerta, o bien antes de
instalar o retirar cualquier accesorio, hardware, cable o conductor salvo en las
condiciones indicadas en la guia de hardware de este equipo.

Utilice siempre un dispositivo de deteccion de tension de capacidad adecuada
para confirmar la ausencia de alimentacién eléctrica cuando y donde se
indique.

Vuelva a montar y fijar todas las cubiertas, accesorios, elementos de hardware
y cables del sistema y compruebe que haya una conexidn a tierra adecuada
antes de aplicar alimentacion eléctrica a la unidad.

Aplique sdlo la tensién especificada cuando utilice este equipo y los productos
asociados.

A ADVERTENCIA

FUNCIONAMIENTO INCORRECTO DE LAS SALIDAS

En caso de que exista riesgo para el personal o los equipos, utilice dispositivos de
bloqueo adecuados. Si las salidas fallan, pueden permanecer conectadas o
desconectadas.

El incumplimiento de estas instrucciones puede causar la muerte, lesiones
serias o dafno al equipo.

e Cada terminal acepta hasta dos cables equipados con finalizadores o bornes de

cable, con conductores de un tamafio comprendido entre 0,82 mm?y 0,08 mm?.

e El calibre del conductor del cable de alimentacion debe estar comprendido entre

0,82 mm? y 0,33 mm?. Utilice la menor longitud de cable posible.
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e El conductor de puesta a tierra debe ser de 1,30 mm?.

e Los cables de alimentacion que van por dentro del panel deben mantenerse
separados del cableado de alimentacion, de E/S y de comunicacién. Realice el
cableado por medio de conductos de cable independientes.

e Compruebe que el entorno y las condiciones de funcionamiento cumplen los
valores especificados.

e Utilice el tamafo de cable correcto para cumplir los requisitos de tension y
corriente.

Par de apriete de terminal

El par de apriete de terminal recomendado para los bloques de terminal de todos
los productos se indica en la etiqueta del producto.

Rango de funcionamiento de entrada
El rango de funcionamiento de entrada del mddulo de entrada de tipo 1 (IEC 61131-
2) se muestra a continuacion.

Entradas I0 e I1 <- (controladores de 10, 16 y 24 E/S) -> Entradas 10, I1, 16, I7
ntracas 10, 11, 16, 17 <- (controladores de 40 E/S) -> Entradas de [2 a 15, de |8 a 123

A A

) O
2 288 2288
S 24 . S 24 .
b Area ACTIVA B | - Area ACTIVA
= o=y
o 15 Area de v 15 Area de
2 transicion 2 ~transicion
k] o bS] T
@ 5 ; 4 _-Area INACTIVA [ 4 _-Area INACTIVA
(5] (7]
— 0 - [ 0 -
1,2 65 11,3 13,8 1,2 42 70 84
Corriente de entrada (mA) Corriente de entrada (mA)
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Circuito interno de entrada
A continuacién se muestra el circuito interno de entrada.

Entradas de comun positivo o negativo Entrada de comin
con retencion de estado o alta velocidad positive o negativo estandar

Entradas 10 e 11 <- (controladores de 10, 16 y 24 E/S) ->Entradas 10, |1, 16, I7

Entradas 10, I1, 16, 17 <- (controladores de 40 E/S) ->Entradas de 12 a I5, de I8 a 123
1,8 k2
Entrada &
Q 3,3 kQ g
o Entrada T
E E
CoMC £ 2
3 o
[®] COoMm (o]

Circuito de proteccion de contactos para salidas de transistor y de relé

Dependiendo de la carga, quizds sea necesario un circuito de proteccion para
salidas de relé en las bases. Seleccione un circuito de proteccion de entre los
siguientes diagramas en funcion de la fuente de alimentacion. Conecte el circuito
de proteccion al exterior de la base o del médulo de salida de relé.

Circuito de proteccion A: este circuito de proteccion se puede utilizar cuando la
impedancia de carga sea inferior a la impedancia RC en un circuito de alimentacion
de cargas de CA.

saida @ &

COM<?

e C representa un valor comprendido entre 0,1y 1 uF.
o R representa una resistencia que tiene aproximadamente el mismo valor de
resistencia que la carga.
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Circuito de proteccion B: este circuito de proteccidon puede utilizarse para circuitos
de alimentacion de cargas de CAy CC.

Salida Q © Carga inductiva

CcOoM

° 74
—

e C representa un valor comprendido entre 0,1y 1 uF.
e R representa una resistencia que tiene aproximadamente el mismo valor de
resistencia que la carga.

Circuito de proteccion C: este circuito de proteccién se puede utilizar para circuitos
de alimentacién de cargas de CC.

Salida Q O

CcOoM

Utilice un diodo con las siguientes caracteristicas:

e Tension inversa no disruptiva: tension de alimentacion del circuito de carga x 10.
e Corriente directa: superior a la corriente de carga.

Circuito de proteccion D: este circuito de protecciéon puede utilizarse para circuitos
de alimentacion de cargas de CAy CC.

Salida Q O

com
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Explicacion de entradas de comun negativo/salidas de comtn positivo

NOTA: Comun positivo corresponde al comun de los sensores en el terminal (+)
de la fuente de alimentacion.

Alimentacion — ¢ — — — — — — T T 1 i y
eléctrica Corriente| | Alimentacion
L eléctrica
%/-—‘7 o | ®
Entrada | );1 G /;{# | salidas

I
Comiin é—‘—:'*‘ o lCorrﬁent_ﬁrm &

El terminal de campo COM de las entradas se conecta al terminal «-» o al comun
de la fuente de alimentacién de campo. El terminal COM de las salidas se conecta
a una fuente de alimentacion de +24 V.

Explicacion de las entradas de comun positivo/salidas de comun negativo

NOTA: Comun negativo: corresponde al comun de los sensores con el terminal (-
) de la fuente de alimentacion.

Alimentacion © — — — — — — — 1 ) o
eléctrica . Alimentacion
| ‘CoLrlente eléctrica
T CL) ﬁ
Entradal A G| % | salidas
+ NG
4 o C & Comun
Corrientel |
Lo J

Entradas de comun negativo de corriente/Salidas de comun positivo de corriente

El terminal COM de las entradas se conecta a una fuente de alimentacién de +24 V.
El terminal COM de las salidas se conecta al terminal «-» 0 al comun de la fuente
de alimentacion.
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Diagramas de cableado de bases compactas

Introduccion

Esta seccion contiene ejemplos de diagramas de cableado para bases compactas.
Los simbolos utilizados en los siguientes diagramas se describen en el Glosario de
simbolos (véase pdgina 231) del apéndice.

A PELIGRO

PELIGRO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O DESTELLO DE ARCO
VOLTAICO

e Desconecte la alimentacion de todos los equipos, incluidos los dispositivos
conectados, antes de retirar cualquier cubierta 0 compuerta, o bien antes de
instalar o retirar cualquier accesorio, hardware, cable o conductor salvo en las
condiciones indicadas en la guia de hardware de este equipo.

e Utilice siempre un dispositivo de deteccion de tension de capacidad adecuada
para confirmar la ausencia de alimentacion eléctrica cuando y donde se
indique.

e Vuelva a montar y fijar todas las cubiertas, accesorios, elementos de hardware
y cables del sistema y compruebe que haya una conexién a tierra adecuada
antes de aplicar alimentacion eléctrica a la unidad.

e Aplique sdlo la tensién especificada cuando utilice este equipo y los productos
asociados.

El incumplimiento de estas instrucciones podra causar la muerte o lesiones
serias.

A ATENCION

RIESGO DE DANOS EN LAS SALIDAS DEL TRANSISTOR DEBIDO A LA PO-
LARIDAD INVERSA

e Respete las marcas de polaridad de los terminales de salida del transistor.
e La utilizacion de polaridad inversa puede dafar permanentemente, o destruir,
los circuitos de salida.

El incumplimiento de estas instrucciones puede causar lesiones o dafio al
equipo.

NOTA: Estos diagramas son sdlo para cableado externo.

NOTA: Los cuadros sombreados son marcas en la base. Los nimeros | y Q son los
puntos de entrada y salida.
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Diagrama de cableado de la fuente de alimentacién de CA

El siguiente diagrama de cableado de la fuente de alimentacién de CA corresponde
a los autdomatas de la serie TWDLCAeesDRF.

100-240%AC

Diagrama de cableado de la fuente de alimentacion de CC

El diagrama de cableado de la fuente de alimentacion de CC corresponde a las
bases de la serie TWDLCDe*DRF.

24vCC
+24V |0V | =

T

Esquema de cableado de las entradas de comun negativo de CC

El diagrama de cableado siguiente corresponde a las bases TWDLCeA10DRF,
TWDLCeA16DRF y TWDLCeA24DRF (alimentacion externa).

=

|y 80 mm
1315 in)
@15 mmA
AWG 16

Alimentacion externa

El diagrama de cableado siguiente corresponde a las bases TWDLCeA10DRF,
TWDLC.A16DRF y TWDLCeA24DRF (alimentacion interna).

Alimentacion interna |

24 1 Entr o1, 1,

Sal CC |COM

e Corriente max.: 250 mA.
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El diagrama de cableado de entradas de comun negativo de CC corresponde a los
autématas base de la serie TWDLCe**40DRF (alimentacion externa).
External power

| T

‘D ‘1 11 (COMI |12 ‘13

DC IN
GO0

El diagrama de cableado de entradas de comun negativo de CC corresponde a los
autématas base de la serie TWDLCe»40DRF (alimentacion interna).

13‘ ‘23‘

Internal  powver

HH
T T e
"DC Out EOMU|D ‘1 ‘ |H‘ ‘ ‘

o Corriente max.: 400 mA.

COMT |12

Diagrama de cableado de las entradas de comun positivo de CC

El diagrama siguiente corresponde a las bases TWDLCeA10DRF, TWDLCeA16DRF
y TWDLCeA24DRF (alimentacion externa).

Alimentacion  externa

El diagrama siguiente corresponde a las bases TWDLCeA10DRF, TWDLCeA16DRF
y TWDLC+*A24DRF (alimentacién interna).

Alimentacion intema

EQA Jo fntr T
Sal. CC |[COM % g 2‘

e Corriente max.: 250 mA.

112 35013245 06/2011



Descripcion de bases compactas

El diagrama de cableado de entradas de comun positivo de CC corresponde a los
autématas de la serie TWDLCe*40DRF (alimentacion externa).

External power

C N
Beo [+ [ o fow ]2 [ | ]

El diagrama de cableado de entradas de comun positivo de CC corresponde a los
autématas de la serie TWDLCe*40DRF (alimentacion interna).

Internal - power

__‘\

’Qd\/ID’\/—FE\N

DC Out COMU‘D ‘1 ‘ 1 CUM1 12 13

e Corriente max.: 400 mA.

Diagrama de cableado de las salidas de relé y transistor
Este diagrama de cableado corresponde a la proteccién de la carga inductiva:
el
= ~ ==/~

Este diagrama de cableado corresponde a las bases de la serie TWDLCeA10DRF.

Q1 ol a2 Q3

Power Ry. OUT Ry. OUT
supply |como |0 |1 [ 2 fcowt |3

g

Este diagrama de cableado corresponde a las bases de la serie TWDLCeA16DRF.

Qo Q1 Q2 QB Q4 Qs QB

Ry. OUT
CDM[

Ry OUT
4|5 lom2 | &

Power Ry. OUT
supply  |cOmo | o |1 |2

[RIRI
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Este diagrama de cableado corresponde a las bases de la serie TWDLCeA10DRF.

Qo o1 Q2 a3 Q4 Q5 QB Q7 Q8 Qg

Ry. OUT Ry. OUT
5 |com3 | @

Power
supply

Ry. OUT
como | o |1 |2 |3

Este diagrama de cableado corresponde a las bases de la serie TWDLC*40DRF.

Qo [e}] Q2 03 Q4 Q5 Q6 Q7 08 09 Q10 Q11 a1z 13 Q14 Q5

Ry. OUT| Ry. OUT Ry. OUT| Ry. OUT Ry. OUT]
V=] 1 |[comz2 2 3 4 5 | COM3 B 7 8 9 |[COm4 10 | 11 |12 ] 13 |COME  [14 [COMEB 1
L

;|
1000 l i)
LELW%%E?

No se permite la polaridad inversa en la salida del transistor

Tr. OUT| Tr. OUT
VO + VD — |0 v+

+ +
_‘7 T,
24V 24V

Fower
supply

Las salidas de transistor de las bases compactas TWDLC*40DRF no admiten la
polaridad inversa.
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3.4 Opciones de bases compactas

Introduccién

Esta contiene informacion acerca de los cartuchos de memoria, cartuchos RTC,

mddulos del monitor de operacion y simuladores de entrada, como opciones de las
bases compactas.

Contenido de esta secciéon

Esta seccidn contiene los siguientes apartados:

Apartado Pagina
Cartuchos de memoria 116
Cartucho de reloj de tiempo real (RTC) 117
Médulos del monitor de operacion 118
Simuladores de entradas 120

35013245 06/2011 115



Descripcion de bases compactas

Cartuchos de memoria

Introduccion

La siguiente seccion ofrece un resumen y caracteristicas de los cartuchos de
memoria TWDXCPMFK32 y TWDXCPMFK64, como opciones de las bases

compactas.

Descripciéon general de los cartuchos de memoria

Hay disponibles dos cartuchos de memoria opcionales: de 32 KB
(TWDXCPMFK32) y de 64 KB (TWDXCPMFK®64). Los cartuchos de memoria
proporcionan memoria adicional para el almacenamiento de aplicaciones. Estos
cartuchos de memoria se utilizan para:

[ )
eliminarse.

condiciones.
[ )

Incrementar la capacidad de memoria del programa.

Proporcionar una copia de seguridad de la aplicacion. Esta copia puede

Cargar una aplicacion en una base compacta si se dan determinadas

En la siguiente tabla se indican los cartuchos de memoria disponibles para cada

base compacta.

Cartucho de memoria | Compacta de 10 E/S | Compacta de 16 E/S | Compacta de 24 E/S | Compacta de 40 E/S
TWDXCPMFK32 si si si si
TWDXCPMFK64 no no no si

El cartucho de memoria TWDXCPMFK32 sdlo se utiliza para realizar copias de
seguridad. Por el contrario, el cartucho de memoria TWDXCPMFK64 se utiliza tanto
para realizar copias de seguridad como para efectuar ampliaciones.

Caracteristicas de los cartuchos de memoria
En la siguiente tabla se describen las caracteristicas de los cartuchos de memoria.

Tipo de memoria

EEPROM

Capacidad de memoria accesible

32 KB: TWDXCPMFK32
64 KB: TWDXCPMFK64

Hardware para almacenar datos

Base Twido

Software para almacen

ar datos

TwidoSuite

Cantidad de programas almacenados

memoria.

Se almacena un programa de aplicacién en un cartucho de

Prioridad de ejecucion de programas

programa interno.

Cuando se instala y habilita un cartucho de memoria, el programa
de aplicacién externo se cargara y ejecutara si es distinto del
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Cartucho de reloj de tiempo real (RTC)

Introduccion

Esta seccidn ofrece un resumen y especificaciones del cartucho TWDXCPRTC
RTC como opcion para las bases compactas.

Descripcion general del cartucho de reloj de tiempo real (RTC)

Hay un cartucho de reloj de tiempo real opcional (TWDXCPRTC) disponible para
todas las bases compactas. (Tenga en cuenta que las bases compactas de 40 E/S
disponen de RTC integrado.)

El cartucho de reloj de tiempo real proporciona a la base compacta la fecha y hora
actuales.

Los fechadores necesitan este tipo de cartuchos para poder realizar sus
operaciones.

Cuando la base compacta se desconecta, el cartucho de reloj de tiempo real (RTC)
mantiene la hora durante un periodo de 1.000 horas 25 °C (77 °F) o 300 horas a
55 °C (131 °F) si se utiliza una bateria totalmente cargada.

Caracteristicas de cartuchos RTC

En la tabla siguiente se describen las caracteristicas del cartucho de reloj de tiempo
real.

Precision

30 s/mes (tipica) a25°C

Duracion del soporte

Aproximadamente 30 dias (tipica) a 25 ° C después de haber cargado totalmente la bateria.

Bateria

Bateria de litio secundaria

Tiempo de carga

Aproximadamente 10 horas para cargar del 0% al 90% de la capacidad total.

Reemplazable

Imposible

35013245 06/2011
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Modulos del monitor de operacion

Introduccion

La siguiente seccion contiene una descripcion general de los médulos de monitor
de operacion TWDXCPODC. Esta seccidon también describe las piezas,
caracteristicas y dimensiones del médulo del monitor de operacion TWDXCPODC.

Descripcién general

El médulo del monitor de operacion es un médulo opcional que puede anadirse a
cualquiera de las bases compactas. Esta instalado en una base compacta como

modulo de visualizacion del operador (TWDXCPODC). Consulte "Instalacion del

mddulo de visualizacion del operador, pagina 54".

El médulo del monitor de operacion proporciona los siguientes servicios:

o Muestra la informacion de estado del controlador.

e Permite al usuario controlar la base.

e Permite al usuario supervisar y ajustar objetos de datos de aplicacion.

El médulo del monitor de operacion tiene dos estados:

e Estado mostrar - Muestra los datos

e Estado editar - Permite al usuario cambiar los datos

Descripcion de las partes de un médulo del monitor de operacién
La figura siguiente muestra los componentes del modulo de monitor de operacion

TWDXCPODC.
Leyenda
Etiqueta | Componente Descripcién
1 Pantalla de visualizacion Muestra los menus, operandos y datos.
2 Boton ESC En estado editar - Vuelve al estado mostrar anterior y rechaza los cambios
hechos por el usuario.
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Etiqueta | Componente Descripcién
3 Boton de flecha hacia arriba | En estado editar - Cambia el elemento que se esta editando actualmente
al valor siguiente.
4 Boton de flecha hacia la En estado mostrar - Avanza al siguiente estado mostrar.
derecha En estado editar - Avanza al siguiente elemento que se edita. El elemento
que se esta editando parpadea.
5 Boton MOD/ENTER En estado mostrar - Trabaja en funcion MOD, va al estado editar
correspondiente.
En estado editar - Trabaja en funcién ENTER, vuelve al estado mostrar
anterior y rechaza los cambios realizados por el usuario.
6 Conector de monitor de Conecta con la base compacta.
operacion

Dimensiones del médulo de monitor de operacion

El diagrama que aparece a continuacion muestra las dimensiones del médulo de
monitor de operacién (TWDXCPODC).

35,0 mm

-~

42,0 mm

Caracteristicas del médulo de monitor de operacion
La tabla siguiente contiene las caracteristicas del médulo de monitor de operacién.

Numero de serie TWDXCPODC

Tension de alimentacion 5V CC (suministrada desde la base)
Llamada de corriente interna 200 mA CC

Peso 2049
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Simuladores de entradas

Introduccion

En la siguiente seccion se proporciona una vista general de los simuladores de
entradas TWDXSM6, TWDXSM9 y TWDXSM14 de bases compactas.

Descripcion general de los simuladores de entrada

Existen tres simuladores de entrada: 6, 9 y 14 puntos. Estos simuladores sélo se
utilizan en los tres bases compactas. Al utilizarlos para la depuracion, es posible
controlar las entradas para verificar la l6gica de aplicacion.
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4

Introduccion

Este capitulo contiene recomendaciones, descripciones generales, descripcion de

piezas, caracteristicas, normas de cableado y esquemas de cableado de las bases
modulares.

Contenido de este capitulo
Este capitulo contiene las siguientes secciones:

Seccion Apartado Pagina
41 Descripcion de bases modulares 122
4.2 Caracteristicas de bases modulares 127
4.3 Cableado de bases modulares 143
4.4 Opciones de bases modulares 153
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4.1 Descripcion de bases modulares

Introduccién

Esta seccidn contiene una descripcion general y de los componentes de las bases

modulares.

Contenido de esta seccion
Esta seccidn contiene los siguientes apartados:

Apartado Pagina
Descripcion general de los autématas modulares 123
Descripcion de los componentes de una base modular 126
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Descripcion general de los autématas modulares

Introduccion

En la informacion que aparece en esta seccion, se describen las funciones
principales de las bases modulares.

Descripcion general de las bases modulares

La siguiente tabla contiene informacién sobre las funciones principales de los
distintos tipos de bases modulares:

de transistor:
TWDLMDA20DTK

8 salidas de comun positivo
de transistor:

de comun negativo de
transistor

Funciones Bases de 20 E/S: Bases de 20 E/S: Bases de 40 E/S:
TWDLMDA20DTK TWDLMDA20DRT TWDLMDA40DTK
TWDLMDA20DUK TWDLMDA40DUK

Entradas 12 entradas binarias 12 entradas binarias 24 entradas binarias

Salidas 8 salidas de comun positivo | 6 salidas de relé + 2 salidas | 16 salidas de comun positivo

de transistor:
TWDLMDA40DTK

16 salidas de comun positivo
de transistor:

(opcional)

TWDLMDA20DUK TWDLMDA40DUK
Conector de tensién de |1 1 1
entrada analdgica
Potenciémetros 1 1 1
analdgicos
Puerto serie integrado | V \/ \/
Cableado Conector Blogue de terminales Conector
Cartucho RTC \/ \/ V
(opcional)
Cartucho de memoria 32 KB/ 64 KB 32 KB/ 64 KB 32 KB/ 64 KB

Médulos de E/S de
ampliacion

Hasta cuatro médulos

Hasta siete médulos

Hasta siete médulos

Médulos de bus AS-1 V2

Hasta dos médulos

Hasta dos médulos

Hasta dos médulos

del monitor de operacion
(opcional)

Modulo del bus de v N N
campo CANopen
Médulo de ampliacion |V \/ \/

35013245 06/2011
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de comunicaciones
(opcional)

Funciones Bases de 20 E/S: Bases de 20 E/S: Bases de 40 E/S:
TWDLMDA20DTK TWDLMDA20DRT TWDLMDA40DTK
TWDLMDA20DUK TWDLMDA40DUK
Médulo de ampliacion |V v v

Interfase Ethernet

1 médulo ConneXium
TwidoPort

1 mdédulo ConneXium
TwidoPort

1 médulo ConneXium
TwidoPort

llustraciones

Las siguientes ilustraciones representan las bases modulares.

llustracion

Twido

TWDLMDA20DTK TWDLMDA20DUK
B2
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llustracion

TWDLMDA40DTK TWDLMDA40DUK
===

Twida
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Descripcion de los componentes de una base modular

Introduccion

En la siguiente seccion se describen los componentes de una base modular. Su
base puede ser distinta de la que aparece en las ilustraciones, pero las partes
siempre seran las mismas.

Descripcién de los componentes de una base modular

La siguiente ilustracion muestra los componentes de una base modular. Esta figura
muestra la base modular de 40 E/S.

Leyenda

no se muestra, lateral izquierdo del autémata

Etiqueta

Descripcion

1

Tapa con bisagra

Conector de ampliacion

Potenciémetro analégico

Puerto serie 1

Cubiertas de los cartuchos

Terminales de fuente de alimentacién de 24 V CC

Conector de entrada de tensién analdgica

Indicadores luminosos

Ol N|fo|joa|p~|lWwW|DN

Terminales de E/S

-
o

Conector de comunicaciones

126

35013245 06/2011




Descripcién de bases modulares

4.2 Caracteristicas de bases modulares

Introduccién

Esta seccién contiene caracteristicas generales, eléctricas, de entrada y salida 'y
funcionales e informacion acerca de los potencidmetros analdgicos, descripciones
generales de la entrada de tension analdgica de las bases modulares.

Contenido de esta seccion
Esta seccidn contiene los siguientes apartados:

Apartado Pagina
Caracteristicas generales de las bases modulares 128
Caracteristicas eléctricas de las bases modulares 129
Caracteristicas de entradas de las bases modulares 130
Caracteristicas de salidas de relé de las bases modulares. 135
Caracteristicas de salidas de transistor de las bases modulares. 137
Descripcion de potenciometros analdgicos 139
Descripcion general de la entrada de tensién analdgica 140
Caracteristicas funcionales de las bases modulares 141

35013245 06/2011 127



Descripcion de bases modulares

Caracteristicas generales de las bases modulares

Introduccion

En esta seccion se muestran caracteristicas generales de las bases modulares.

Caracteristicas de funcionamiento normal

Base modular

TWDLMDA20DTK TWDLMDA20DRT TWDLMDA40DTK
TWDLMDA20DUK TWDLMDA40DUK

Temperatura de funcionamiento

Temperatura ambiente en funcionamiento entre 0 y 55 °C

Temperatura de almacenamiento

De-25°Ca+70°C

Humedad relativa

Del 30% al 95% (sin condensacion)

Grado de contaminacion

2 (IEC60664)

Grado de proteccién

IP20

Inmunidad a la corrosion

Libre de gases corrosivos

Altitud

Funcionamiento: de 0 a 2.000 m
Transporte: de 0 a 3.000 m

Resistencia a las vibraciones

Montado sobre un segmento DIN:
De 10 a 57 Hz con una amplitud de 0,075 mm; de 57 a 150 Hz con una

aceleracion de 9,8 m/s? (1G); 2 horas por eje en cada uno de los tres ejes
perpendiculares entre si.

Montado sobre la superficie de un panel:

De 2 a 25 Hz con una amplitud de 1,6 mm; de 25 a 100 Hz con una aceleracion
de 39,2 ms? (4G); Lloyd’s, 90 minutos por eje en cada uno de los tres ejes
perpendiculares entre si.

Resistencia a golpes

147 ms? (15G), 11 ms de duracion, 3 golpes por eje en los tres ejes
perpendiculares entre si (IEC 61131).

Peso

140 g 185g 180 g

Caracteristicas de la bateria backup

Elementos copiados en modular

Memoria RAM interna: variables internas, como bits y palabras,
temporizadores, contadores, registros de desplazamiento, etc.

Duracién

Aproximadamente 30 dias a 25 ° C después de haber cargado totalmente la
bateria.

Tipo de bateria

Acumulador de litio no intercambiable

Tiempo de carga

Aproximadamente 15 horas para cargar del 0% al 90% de la capacidad total.

Duracién de la bateria

10 anos
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Caracteristicas eléctricas de las bases modulares

Introduccion

En esta seccidn se muestran caracteristicas eléctricas de las bases modulares.

Caracteristicas eléctricas

Base modular TWDLMDA20DTK TWDLMDA20DRT TWDLMDA40DTK
TWDLMDA20DUK TWDLMDA40DUK
Tensién de alimentacion nominal |24V CC

Rango de tension permitido

De 20,4 a 26,4 V CC (ondulacion incluida)

Alimentacién maxima de entrada

Base mas moédulos de 4 Base mas moddulos de 7 E/S

E/S

15 W (26,4 V CC) 19 W (26,4 V CC) 19 W (26,4 V CC)

Interrupcién momentanea de
alimentacion permitida

10 ms, desaccionamiento del 100 % (en las entradas y salidas establecidas)
(IEC61131 y IEC61000-4-11)

Rigidez dieléctrica

Entre la alimentacién y los terminales de tierra: 500 V CA, 1 min
Entre las E/S y los terminales de tierra: 1.500 V CA, 1 min

Resistencia de aislamiento

Entre la alimentacion y los terminales de tierra: Minimo de 10 MQ
(500 V CC)

Entre las E/S y los terminales de tierra: Minimo de 10 MQ

(500 V CC)

Resistencia electromagnética

Terminales de alimentacion de CA: 2 kV, nivel 3
Terminales de alimentacion de CC: 2 kV, nivel 3
Terminales de E/S:

- CC: 1 kV, nivel 3

- CA: 2 kV, nivel 4

Conforme a IEC61131-2 (Zona B) y IEC61000-4-4

Corriente de llamada

50 A méaximo (24 V CC)

Conductor de puesta a tierra

UL1015 0,33 mm?, UL1007 0,82 mm?

Conductor de la fuente de
alimentacion

UL1015 0,33 mm2, UL1007 0,82 mm?

Efecto de una conexién de fuente
de alimentacion incorrecta

Polaridad inversa: sin funcionamiento no hay peligro
Tension o frecuencia incorrectas: proteccion interior de fusible
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Caracteristicas de entradas de las bases modulares

Introduccion

En esta seccidn se muestran caracteristicas de las entradas de las bases
modulares.

Caracteristicas de entradas de CC

A ADVERTENCIA

FUNCIONAMIENTO INESPERADO DEL EQUIPO

Si se aplica alguna entrada que supere el valor nominal, pueden producirse dafios
permanentes.

El incumplimiento de estas instrucciones puede causar la muerte, lesiones
serias o dano al equipo.

Base modular TWDLMDA20DUK TWDLMDA20DRT TWDLMDA40DUK
TWDLMDA20DTK TWDLMDA40DTK

Puntos de entrada 12 puntos en una linea 12 puntos en una linea 24 puntos en una linea
comun comun comun

Tensién de entrada nominal

Sefal de entrada de comun positivo/negativo de 24 V CC

Rango de tensién de entrada

de20,4a26,4VCC

Corriente de entrada nominal

10, I1, 16, I7: 5 mA/entrada (24 V CC)
De I2 a 15, de 18 a 123: 7 mA/entrada (24 V CC)

Impedancia de entrada

10, 11, 16, 17: 5,7 kQ
De 12 a 15, de 18 a 123: 3,4 kQ

Tiempo de encendido
(Tiempo activo)

De 10 a 17 35 ps + valor del filtro
De I8 a 123: 40 ps + valor del filiro

Tiempo de apagado
(Tiempo inactivo)

10, I1, 16, 17: 45 us + valor del filtro
De |12 a 15, de 18 a 123: 150 ps + valor del filtro

Aislamiento

Entre los terminales de entrada y el circuito interno: fotoacoplador aislado
(proteccién de aislamiento hasta 500 V)
Entre los terminales de entradas: sin aislamiento

Filtrado (3 posibilidades:
ninguno, 3 ms o0 12 ms)

Del0all1 Del0ali1 Del0al7

Tipo de entrada

Tipo 1 (IEC 61131)

Carga externa para la
interconexion de E/S

No es necesaria

Método de determinacién de
sefales

Estatico
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Base modular

TWDLMDA20DUK
TWDLMDA20DTK

TWDLMDA20DRT

TWDLMDA40DUK
TWDLMDA40DTK

Tipo de sefiales de entrada

Las sefales de entrada pueden ser tanto de comun positivo como negativo

Longitud del cable

3 m para cumplir la normativa de inmunidad electromagnética

Durabilidad de conexiones y
desconexiones del conector

100 veces como minimo

Limites de utilizacion de E/S

Al utilizar los autématas TWDLMDA20DUK y TWDLMDA20DTK a una temperatura
ambiente de 55 °C (131 °F) en la direccion de montaje normal, limite las entradas y
salidas que se activan simultaneamente a lo largo de la linea (1).

26,
24,

Tension de entrada (CC)

A

(3)40°C
4
ol &
(2) 55 °C ;
(1)55°C ;
0 50607080 100

-

Relacion de activacion simultanea de E/S (%)

Al utilizar los automatas TWDLMDA40DUK y TWDLMDA40DTK, el limite de
utilizacién simultanea de las entradas y salidas se indica mediante la curva (2).

A 40 °C, todas las entradas y salidas se pueden activar simultaneamente a 26,4 V
CC, tal como se indica mediante la linea (3).

Al utilizar el automata TWDLMDA20DRT, se pueden activar simultaneamente todas
las entradas y salidas a 55 °C, con una tension de entrada de 26,4 V CC.

Caracteristicas de las salidas de comtn positivo y negativo de transistor

Automata modular TWDLMDA... |20DUK 40DUK 20DRT 20DTK 40DTK

Tipo de salida Comun Comun positivo | Fuente Fuente Fuente
positivo

Puntos de salida por linea comun 8 2 2 8 16

Tension de carga nominal 24V CC

Corriente maxima de carga

1 A por linea comun

Rango de tension de carga de
funcionamiento

De 20,4a28,8V CC
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Autémata modular TWDLMDA...

20DUK 40DUK 20DRT 20DTK 40DTK

Caida de tension (con tension)

Méaximo de 1V (tensién entre los terminales COM y de salidas cuando la salida
esta activa)

Corriente de carga nominal

0,3 A por salida

Corriente de llamada Maximo de 1 A
Corriente de fuga Maximo de 0,1 mA
Tensién de limite 39V +/-1V
Potencia maxima absorbida 8w

Carga inductiva

I/D =10 ms (28,8 V CC, 1 Hz)

Consumo externo

100 mA como maximo, 24 V CC | 100 mA como maximo, 24 V CC
(tensién de alimentacion en el (tensién de alimentacion en el terminal -V).
terminal +V).

Aislamiento

Entre el terminal de salida y el circuito interno: fotoacoplador aislado
(proteccién de aislamiento hasta 500 V)
Entre los terminales de salidas: sin aislamiento

Numero medio de conexiones y
desconexiones del conector

100 veces como minimo

Retardo de salida: periodo de
encendido/apagado

QO0, Q1: Maximo de 5 us
De Q2 a Q15: Maximo de 300 us

Caracteristicas de salidas de relé

Autémata modular

TWDLMDA20DRT

Numero de salidas

8 entradas binarias, incluyendo 6 salidas de relé y
2 salidas de comun negativo de transistor

Puntos de salida por linea comun:

COMo

2 salidas

Puntos de salida por linea comun:

COM1

3 contactos NO

Puntos de salida por linea comun:

com2

2 contactos NO

Puntos de salida por linea comun:

COM3

1 contacto NO

Corriente maxima de carga

2 A por salida
8 A por linea comun

Carga de conmutacion minima

0,1 mA/0,1 V CC (valor de referencia)

Resistencia de contacto inicial

Maximo de 30 mQ

Vida util mecanica

Minimo de 20.000.000 de operaciones (sin carga
18.000 operaciones/h)
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Autémata modular

TWDLMDA20DRT

Rigidez dieléctrica

Entre la salida y el circuito interno: 1.500 V CA,
1 min
Entre grupos de salidas: 1.500 V CA, 1 min

Durabilidad de conexiones y
desconexiones del conector

100 veces como minimo

Categoria de empleo Carga nominal Duracidn de vida eléctrica
(numero de maniobras)

AC1 500 VA(*) 5

Comando de carga resistiva 10

AC14 250 VA -5

Carga débil de solenoide 10

AC15 200 VA -5

Solenoide 1d

DC1 60 W (*) ¥

Comando de carga resistiva 10

DC13 30W 5

Solenoides 1/D=150 ms 10

(*) Las potencias de AC1 y DC1 aqui indicadas hacen referencia al maximo por

punto en Twido (2 A).

Retardo de salida

El retardo de salida se muestra a continuacion.

Comando ON I
OFF ‘ —

Estado de relé de salida ON ] ‘
oFFL . [T L

B

“«»
L Retardo OFF: maximo de 10 ms
Rebote de contacto: maximo de 6 ms

Retardo ON: maximo de 6 ms
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Contacto de salidas de relé
El contacto de salidas de relé se muestra a continuacion.

7 Bloque de terminales
o
s& r 3 — 1. Qx (Carga)

N No |
COM

|
L ___J‘

Circuito interno |

Indicador luminoso ¥

Contacto de salidas de comun negativo de transistor
El contacto de salidas de transistor de comun negativo se muestra a continuacion.

R W COM (+24 V)
b \;4 |+ Salida Q

Indicader luminoso 4

Interno |

Contacto de salidas de comun positivo de transistor
El contacto de salidas de comun positivo de transistor se muestra a continuacién.

R ‘jPCanalN COM (COM)
Ey \\‘4 —|— Salida Q

Interno
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Caracteristicas de salidas de relé de las bases modulares.

Introduccion

En esta seccidn se muestran caracteristicas de las salidas de relé de las bases
modulares.

Caracteristicas de salidas de relé

Base modular

TWDLMDA20DRT

Numero de salidas

8 entradas binarias, incluyendo 6 salidas de relé y 2
salidas de comun negativo de transistor

Puntos de salida por linea comun: COMO

2 salidas

Puntos de salida por linea comun: COM1

3 contactos NO

Puntos de salida por linea comun: COM2

2 contactos NO

Puntos de salida por linea comun: COM3

1 contacto NO

Corriente maxima de carga

2 A por salida
8 A por linea comun

Carga de conmutacién minima

0,1 mA/0,1 V CC (valor de referencia)

Resistencia de contacto inicial

Maximo de 30 mQ

Vida util mecéanica

Minimo de 20.000.000 de operaciones (sin carga
18.000 operaciones/h)

Rigidez dieléctrica

Entre la salida y el circuito interno: 1.500 V CA,
1 min
Entre grupos de salidas: 1.500 V CA, 1 min

Durabilidad de conexiones y desconexiones del conector

100 veces como minimo

Categoria de empleo

Carga nominal

Duracion de vida eléctrica (numero de maniobras)

Solenoides I/D=150 ms

AC1 500 VA(*) 5
Comando de carga resistiva 10
AC14 250 VA 5
Carga débil de solenoide 10
AC15 200 VA 5
Solenoide 10
DCH1 60 W (*) 5
Comando de carga resistiva 10
DC13 30W

107

(*) Las potencias de AC1 y DC1 aqui indicadas hacen referencia al maximo por
punto en TwidoSuite (2 A).
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Retardo de salida
El retardo de salida se muestra a continuacion.

Comando ON
INACTIVO
Estado de relé de salida ACTIVO

INACTIVO

A 4>
T’— Retarcdo INACTIVO: maximo de 10 ms
Rebote de contacto: maximo de 6 ms

Retardo ACTIVO: maximo de 6 ms

Contacto de salidas de relé
El contacto de salidas de relé se muestra a continuacion.

7 Bloque de terminales
[
\> r % e (Carga)
Indicador LED ¥ | o | coM
L 1 ] |

Circuito interno |
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Caracteristicas de salidas de transistor de las bases modulares.

Introduccion

En esta seccidn se muestran las caracteristicas de salidas de transistor de las
bases modulares.

Caracteristicas de las salidas de comtin positivo y negativo de transistor

funcionamiento

Automata modular 20DUK 40DUK 20DRT 20DTK 40DTK

TWDLMDA...

Tipo de salida Salida de Salida de Cableado de Cableado de Cableado de
comun positivo | comun positivo | salida salida salida

Puntos de salida por linea 8 2 2 8 16

comun

Tension de carga nominal 24V CC

Corriente maxima de carga 1 A por linea comun

Rango de tensién de carga de | De 20,4 a28,8V CC

Caida de tension (con tension)

Maximo de 1V (tensidén entre los terminales COM y de salidas cuando la salida esta
activa)

Corriente de carga nominal

0,3 A por salida

Corriente de llamada Maximo de 1 A
Corriente de fuga Méaximo de 0,1 mA
Tensién de limite 39V +/-1V
Potencia méxima absorbida |8 W

Carga inductiva

I/D=10ms (28,8 V CC, 1 Hz)

Consumo externo

100 mA como maximo, 24 V CC
(tensién de alimentacion en el
terminal +V).

100 mA como maximo, 24 V CC
(tensién de alimentacién en el terminal -V).

Aislamiento

Entre el terminal de salida y el circuito interno: fotoacoplador aislado (proteccién de
aislamiento hasta 500 V)
Entre los terminales de salidas: sin aislamiento

Numero medio de conexiones
y desconexiones del conector

100 veces como minimo

Retardo de salida: periodo de
encendido

QO0, Q1: Maximo de 5 us
De Q2 a Q15: Maximo de 300 us

Retardo de salida: periodo de
apagado

QO0, Q1: Maximo de 5 us
De Q2 a Q15: Maximo de 300 us
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Contacto de salidas de comun negativo de transistor

El contacto de salidas de comun negativo se muestra a continuacion.

R @‘; COM (+24 V)
b \;4 — |+ Salida Q

Indicador LED 4

Interno |

Contacto de salidas de comun positivo de transistor

El contacto de salidas de comun negativo se muestra a continuacion.

Sy T‘_‘canal < COM (COM)
Ey \\‘4 | Salida Q

L 3N

vy
—1- V+ (+24 V)

138
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Descripcion de potenciometros analdgicos

Introduccion

En la siguiente seccion se describen los potencidometros analdgicos de las bases
modulares.

Descripcion
Las bases TWDLMDA20DUK, TWDLMADA20DTK, TWDLMDA20DRT,
TWDLMDA40DUK y TWDLMADA40DTK tienen un potencidometro analégico. El
potencidmetro analdgico puede ajustarse en un valor comprendido entre 0 y 1.023.
El valor se almacena en palabras de sistema y se actualiza en cada ciclo. Para
obtener mas informacién acerca de los ajustes del potencidometro analégico,
consulte el manual de referencia de software TwidoSuite.

Potenciémetro analégico en una base modular

La figura siguiente muestra el potenciémetro analégico en una base modular, la
TWDLMDA40DUK.

Leyenda

Etiqueta | Descripcion

1 Potenciémetro analégico 1
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Descripcion general de la entrada de tensién analégica

Introduccion

En la siguiente seccion se describe la entrada de tension analégica de las bases
modulares.

Descripcion
Todas las bases modulares disponen de una entrada de tension analdgica. La
entrada de tension analdgica conecta una fuente de tension analégicade 0 a 10 V
CC. La tensién analégica se convierte en un valor que va de 0 a 1023 y se almacena
en una palabra de sistema.
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Caracteristicas funcionales de las bases modulares

Introduccion

En esta seccidn se muestran caracteristicas funcionales de las bases modulares.

Caracteristicas de las funciones de comunicacién

Puerto de
comunicaciones

Puerto 1 (RS485)

Puerto 2 (RS232C)
Modulo de ampliacién de
comunicaciones
(TWDNOZ232D)

o

Médulo de ampliacién del
monitor de operacion
(TWDXCPODM)

con adaptador

de comunicaciones

Puerto 2 (RS485)

Modulos de ampliacion de
comunicaciones
(TWDNOZ485D) o
(TWDNOZ485T)

o

Moédulo de ampliaciéon del
monitor de operacién
(TWDXCPODM)

con adaptador

(TWDNAC232D) de comunicaciones
(TWDNAC485D) o
(TWDNACA485T)
Normas RS485 RS232 RS485
Velocidad méax. en | Conexién a PC: 19.200 bps | 19.200 bps Conexién a PC: 19.200 bps
baudios Conexién remota: 38.400 bps Conexién remota: 38.400 bps
Comunicacioén a Posible Posible Posible
través de Modbus
(RTU master/slave)
Comunicacion Posible Posible Posible
ASCII
Comunicacion 7 posibles Imposible 7 posibles
remota

Longitud maxima

Distancia maxima entre el

Distancia maxima entre el

Distancia maxima entre el

través de la linea
telefénica

Sdélo se puede conectar un
moédem de recepcion.

del cable controlador base y el remoto: | controlador base y el remoto: | controlador base y el remoto:
200 m 200 m 200 m

Aislamiento entre el | No aislado No aislado No aislado

circuito interno y el

puerto de

comunicaciones

Comunicacion a Posible Imposible Imposible
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Caracteristicas de las funciones integradas

Entrada de tension analdgica

Cantidad de canales

1

Rango de tensién de entrada

de0ai10VCC

Impedancia de entrada

100 kQ

Resoluciéon

9 bits (de 0 a 1023 pasos)

Tolerancia de entrada

+/- 5%

Duracién del muestreo

5ms

Tiempo de repeticion del
muestreo

5ms

Tiempo total de transferencia
de la entrada

5 ms + 1, tiempo de ciclo

Movimiento

Cantidad de canales 2
Frecuencia 7 kHz
Funciones PWM, salida de modulacién

de ancho de pulso
PLS, salida del generador de
pulsos

Conteo progresivo

Cantidad de canales

4

Frecuencia 2 canales a 5 kHz (FCi)
2 canales a 20 kHz (VFCi)
Capacidad 16 bits (de 0 a 65.535 pasos)

Potenciémetros analdgicos

1 ajustable de 0 a 1.023 pasos

FCi = Contador rapido "i"
VFCi = Contador muy rapido "i"

142
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4.3 Cableado de bases modulares

Introduccién

Esta seccién proporciona reglas de cableado y recomendaciones, asi como
esquemas de cableado de las bases modulares.

Contenido de esta seccion
Esta seccidn contiene los siguientes apartados:

Apartado Pagina
Normas y recomendaciones de cableado 144
Diagramas de cableado de bases modulares 148
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Normas y recomendaciones de cableado

Introduccion

Existen varias normas que deben seguirse para realizar el cableado de un autémata
0 modulo. Las recomendaciones, en caso necesario, proporcionan informacion
para cumplir las normas.

A PELIGRO

PELIGRO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O DESTELLO DE ARCO
VOLTAICO

e Desconecte la alimentacion de todos los equipos, incluidos los dispositivos
conectados, antes de retirar cualquier cubierta 0 compuerta, o bien antes de
instalar o retirar cualquier accesorio, hardware, cable o conductor salvo en las
condiciones indicadas en la guia de hardware de este equipo.

e Utilice siempre un dispositivo de deteccion de tension de capacidad adecuada
para confirmar la ausencia de alimentacion eléctrica cuando y donde se
indique.

e Vuelva a montar y fijar todas las cubiertas, accesorios, elementos de hardware
y cables del sistema y compruebe que haya una conexién a tierra adecuada
antes de aplicar alimentacion eléctrica a la unidad.

e Aplique sdlo la tensién especificada cuando utilice este equipo y los productos
asociados.

El incumplimiento de estas instrucciones podra causar la muerte o lesiones
serias.

A ADVERTENCIA

FUNCIONAMIENTO INCORRECTO DE LAS SALIDAS

En caso de que exista riesgo para el personal o los equipos, utilice los dispositivos
de bloqueo de seguridad adecuados. Si las salidas fallan, pueden permanecer
conectadas o desconectadas.

El incumplimiento de estas instrucciones puede causar la muerte, lesiones
serias o daino al equipo.

144
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Normas

e (Cada terminal acepta hasta dos cables equipados con finalizadores o bornes de

cable, con conductores de un tamafio comprendido entre 0,82 mm?2 y 0,08 mm2,

e El usuario debe encargarse de proteger con fusibles los mdédulos de salida. Esta

tarea no forma parte del producto Twido propiamente dicho. Seleccione un
fusible adecuado para la carga teniendo en cuenta los cédigos eléctricos.

e Dependiendo de la carga, quizas sea necesario un circuito de proteccion para
salidas de relé en los modulos.

e El calibre del conductor del cable de alimentacion debe estar comprendido entre

0,82 mm? y 0,33 mm?. Utilice la menor longitud de cable posible.

e El conductor de puesta a tierra debe ser de 1,30 mm?.

e Los cables de alimentacién que van por dentro del panel deben mantenerse
separados del cableado de alimentacion, de E/S y de comunicacion. Realice el
cableado por medio de conductos de cable independientes.

e Preste especial atencion al cablear médulos de salida disefiados para funcionar
como légica positiva o légica negativa. Un cableado incorrecto puede provocar
dafios en el equipo.

e Compruebe que el entorno y las condiciones de funcionamiento cumplen los
valores especificados.

e Utilice el tamafio de cable correcto para cumplir los requisitos de tension y
corriente.

Par de apriete de terminal

El par de apriete de terminal recomendado para los bloques de terminal de todos
los productos se indica en la etiqueta del producto.

Circuito de proteccion de contactos para salidas de transistor y de relé

A ATENCION

DANOS EN EL CIRCUITO DE SALIDA DEBIDOS A CARGAS INDUCTIVAS

Utilice uno de los siguientes circuitos de proteccion para reducir el riesgo de dafio
de carga inductiva.

El incumplimiento de estas instrucciones puede causar lesiones o dafo al

equipo.

Dependiendo de la carga, quizas sea necesario un circuito de proteccion para la
salida de relé en los autématas y en determinados modulos. Seleccione un circuito
de proteccion de entre los siguientes diagramas en funcion de la fuente de
alimentacién. Conecte el circuito de proteccion al exterior del autémata o del moédulo
de salida de relé.
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Circuito de proteccion A: este circuito de proteccién se puede utilizar cuando la
impedancia de carga sea inferior a laimpedancia RC en un circuito de alimentacion
de cargas de CA.

Salida Q < Carga inductiva

COM

e C representa un valor comprendido entre 0,1y 1 uF.
o R representa una resistencia que tiene aproximadamente el mismo valor de
resistencia que la carga.

Circuito de proteccion B: este circuito de proteccidon puede utilizarse para circuitos
de alimentacion de cargas de CAy CC.

Salida Q ¢ Carga inductiva

COM

D_

AT

e C representa un valor comprendido entre 0,1y 1 uF.
o R representa una resistencia que tiene aproximadamente el mismo valor de
resistencia que la carga.

Circuito de proteccion C: este circuito de proteccidn se puede utilizar para circuitos
de alimentacioén de cargas de CC.

Salida Q ¢

coMm

Utilice un diodo con las siguientes caracteristicas:

e Tension inversa no disruptiva: tension de alimentacion del circuito de carga x 10.
e Corriente directa: superior a la corriente de carga.
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Circuito de proteccion D: este circuito de proteccidn puede utilizarse para circuitos
de alimentacion de cargas de CA 'y CC.

Saida Q. ||

Varistor

COM<>

Explicacion de entradas de comun negativo/salidas de comtn positivo
NOTA: Comun positivo corresponde al comun de los sensores en el terminal (+)
de la fuente de alimentacién.

Alimentacion —p [ ) .
eléctrica  Corriente| \ Alimentacion
&L/ L eléctrica
. _ 5 | ®

Entrada | * //‘1 G| % {# | salidas

L
Comin L c CorribenteCarla &

El terminal de campo COM de las entradas se conecta al terminal "-" 0 al comun de
la fuente de alimentacion de campo. El terminal COM de las salidas se conecta a

una fuente de alimentacion de +24 V.
Explicacion de las entradas de comun positivo/salidas de comun negativo

NOTA: Comun negativo: corresponde al comun de los sensores con el terminal (-
) de la fuente de alimentacion.

Alimentacion © — — — — — 1 ) .
eléctrica [ . Alimentacion
Corriente  ajterna
L i
o &
Entradal % 6 |Y | salidas
_/. , I ﬂ
5 — Cc & Comun
Corriente | \

Lo 4
Entradas de comun negativo de corriente/Salidas de comun positivo de corriente

El terminal COM de las entradas se conecta a una fuente de alimentacién de +24 V.
El terminal COM de las salidas se conecta al terminal "-" o al comun de la fuente de

alimentacion.

35013245 06/2011 147



Descripcion de bases modulares

Diagramas de cableado de bases modulares

Introduccion

En esta seccion se ofrecen ejemplos de diagramas de cableado para bases
modulares. Los simbolos utilizados en los siguientes diagramas se describen en el
Glosario de simbolos (véase pdgina 231) del apéndice.

A PELIGRO

PELIGRO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O DESTELLO DE ARCO
VOLTAICO

e Desconecte la alimentacion de todos los equipos, incluidos los dispositivos
conectados, antes de retirar cualquier cubierta 0 compuerta, o bien antes de
instalar o retirar cualquier accesorio, hardware, cable o conductor salvo en las
condiciones indicadas en la guia de hardware de este equipo.

e Utilice siempre un dispositivo de deteccion de tension de capacidad adecuada
para confirmar la ausencia de alimentacion eléctrica cuando y donde se
indique.

e Vuelva a montar y fijar todas las cubiertas, accesorios, elementos de hardware
y cables del sistema y compruebe que haya una conexién a tierra adecuada
antes de aplicar alimentacion eléctrica a la unidad.

e Aplique sdlo la tensién especificada cuando utilice este equipo y los productos
asociados.

El incumplimiento de estas instrucciones podra causar la muerte o lesiones
serias.

A ATENCION

RIESGO DE DANOS EN LAS SALIDAS DEL TRANSISTOR DEBIDO A LA PO-
LARIDAD INVERSA

e Asegurese de que respeta las marcas de polaridad que se indican en los
terminales de salida del transistor.

e La utilizacién de polaridad inversa puede dafar permanentemente, o destruir,
los circuitos de salida.

El incumplimiento de estas instrucciones puede causar lesiones o dano al
equipo.

NOTA: Estos diagramas son solo para cableado externo.

NOTA: Los cuadros sombreados son marcas en la base. Los nimeros | y Q son los
puntos de entrada y salida.
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Cableado de la fuente de alimentacion de CC

—+24V
+ A
LA
=2y +_|
5w T
~8% L]

1580 mm
(315 puig)
1,6 mm?
AWG 16

e El cable de la fuente de alimentacién debe ser lo mas corto posible.
e La conexion a tierra funcional debe estar lo méas proxima posible a la placa.

Normas de cableado rapido de entradas/salidas
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- 4—Llco
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Diagrama de cableado de TWDLMDA20-DUK
Este diagrama corresponde a la base TWDLMDAZ20DUK con conector.
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Los terminales COM(-) estan conectados entre si internamente.

Los terminales COM y COM(-) no estan conectados entre si internamente.
Los terminales +V estan conectados entre si internamente.

Conecte un fusible adecuado para la carga.

A es la légica positiva.
B es la I6gica negativa.
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Diagrama de cableado de TWDLMDA20-DTK
Este diagrama corresponde a la base TWDLMDA20DTK con conector.
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e Los terminales COM(+) estan conectados entre si internamente.
e Los terminales COM y COM(+) no estan conectados entre si internamente.
e Los terminales -V estan conectados entre si internamente.
e Conecte un fusible adecuado para la carga.
e A es la Idgica positiva.
e B es laldgica negativa.

Diagrama de cableado de TWDLMDA20-DRT
Este diagrama corresponde a la base TWDLMDA20DRT con bloque de terminales.
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e Los puntos de salida 0 y 1 son salidas de comun negativo de transistor; los
puntos de salida restantes son de relé.

Los terminales COM no estan conectados entre si internamente.

Conecte un fusible adecuado para la carga.

A es la légica positiva.

B es la I6gica negativa.
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Diagrama de cableado de TWDLMDA40-DUK
Este diagrama corresponde a la base TWDLMDA40DUK con conector.
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Los terminales en CN1 y CN2 no estan conectados entre si internamente.
Los terminales COM(-) estan conectados entre si internamente.

Los terminales COM y COM(-) no estan conectados entre si internamente.
Los terminales +V estan conectados entre si internamente.

Conecte un fusible adecuado para la carga.

A es la légica positiva.
B es la I6gica negativa.
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Diagrama de cableado de TWDLMDA40-DTK
Este diagrama corresponde a la base TWDLMDA40DTK con conector.
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e Los terminales en CN1 y CN2 no estan conectados entre si internamente.
e Los terminales COM(+) estan conectados entre si internamente.
e Los terminales COM y COM(+) no estan conectados entre si internamente.
e Los terminales -V estan conectados entre si internamente.
e Conecte un fusible adecuado para la carga.
e A es la ldgica positiva.
e B es la ldgica negativa.
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4.4 Opciones de bases modulares

Introduccién

Esta contiene informacion acerca de los cartuchos de memoria, cartuchos RTC y
mddulos del monitor de operacién de las bases compactas.

Contenido de esta seccion

Esta seccidn contiene los siguientes apartados:

Apartado Pagina
Cartuchos de memoria 154
Cartucho de reloj de tiempo real (RTC) 155
Médulos de ampliacion de monitor de operacién 156
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Cartuchos de memoria

Introduccion

La siguiente seccion ofrece un resumen y caracteristicas de los cartuchos de
memoria TWDXCPMFK32 y TWDXCPMFK64, como opciones de las bases
modulares.

Descripciéon general de los cartuchos de memoria

Hay disponibles dos cartuchos de memoria opcionales: de 32 KB
(TWDXCPMFK32) y de 64 KB (TWDXCPMFK®64). Los cartuchos de memoria
proporcionan memoria adicional para el almacenamiento de aplicaciones. Estos
cartuchos de memoria se utilizan para:

e Proporcionar una copia de seguridad de la aplicacion. Esta copia puede
eliminarse.

e Cargar una aplicacion en una base modular si se dan determinadas condiciones.

e Incrementar la capacidad de memoria del programa.

En la siguiente tabla se indican los cartuchos de memoria disponibles para cada
base modular.

Cartucho de memoria Modular de 20 E/S Modular de 40 E/S
TWDXCPMFK32 si si
TWDXCPMFK64 si si

El cartucho de memoria TWDXCPMFK32 sélo se utiliza para realizar copias de
seguridad. Por el contrario, el cartucho de memoria TWDXCPMFK64 se utiliza tanto
para realizar copias de seguridad como para efectuar ampliaciones.

Caracteristicas de los cartuchos de memoria

En la siguiente tabla se describen las caracteristicas de los cartuchos de memoria.

Tipo de memoria EEPROM

Capacidad de memoria accesible 32 KB: TWDXCPMFK32
64 KB: TWDXCPMFK64

Hardware para almacenar datos Base Twido

Software para almacenar datos TwidoSuite

Cantidad de programas almacenados Se almacena un programa de aplicaciéon en un cartucho de
memoria.

Prioridad de ejecucion de programas Cuando se instala y habilita un cartucho de memoria, el programa

de aplicacién externo se cargara y ejecutara si es distinto del
programa interno.

154
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Cartucho de reloj de tiempo real (RTC)

Introduccion

Esta seccion ofrece un resumen y caracteristicas del cartucho TWDXCPRTC RTC
como opcion para las bases modulares.

Descripcion general del cartucho de reloj de tiempo real (RTC)

Hay un cartucho de reloj de tiempo real opcional (TWDXCPRTC) disponible para
todas las bases modulares.

El cartucho de reloj de tiempo real proporciona a la base modular la fecha y hora
actuales. Los fechadores necesitan este tipo de cartuchos para poder realizar sus
operaciones.

Cuando la base modular se desconecta, el cartucho de reloj de tiempo real (RTC)
mantiene la hora durante un periodo de 1.000 horas a 25 °C (77°F) o 300 horas a
55°C (131°F) si se utiliza una bateria totalmente cargada.

Caracteristicas de cartuchos RTC

En la tabla siguiente se describen las caracteristicas del cartucho de reloj de tiempo
real.

Precision

30 s/mes (tipica) a25°C

Duracioén del soporte

Aproximadamente 30 dias (tipica) a 25 ° C después de haber cargado totalmente la bateria.

Bateria

Bateria de litio secundaria

Tiempo de carga

Aproximadamente 10 horas para cargar del 0% al 90% de la capacidad total.

Reemplazable

Imposible

35013245 06/2011
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Modulos de ampliacion de monitor de operacion

Introduccion

La siguiente seccidn contiene una descripcion general del médulo de ampliacion del
monitor de operacion TWDXCPODM.

Descripcién general

El médulo del monitor de operacién es un médulo opcional que puede afiadirse a
cualquiera de las bases modulares. Se instala en una base modular utilizando el
modulo de ampliacion de visualizacion del operador (TWDXCPODM). Consulte
Instalacion del mddulo de visualizacion del operador, pagina 54.

El médulo del monitor de operacién proporciona los siguientes servicios:
e Muestra la informacién de estado de la base.

e Permite al usuario controlar la base.

e Permite al usuario supervisar y ajustar objetos de datos de aplicacion.
El médulo del monitor de operacién tiene dos estados:

e Estado mostrar - Muestra los datos

e Estado editar - Permite al usuario cambiar los datos

Descripcion de las partes de un médulo de ampliacion de visualizacion del operador

La figura siguiente muestra los componentes del médulo de ampliacion de monitor
de operacion TWDXCPODM.
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Leyenda
Etiqueta | Componente Descripcion
1 Pantalla de visualizacion Muestra los menus, operandos y datos.
2 Botén ESC En estado editar - Vuelve al estado mostrar anterior y rechaza los cambios
hechos por el usuario.
3 Botén de flecha hacia arriba | En estado editar - Cambia el elemento que se esta editando actualmente
al valor siguiente.
4 Boton de flecha hacia la En estado mostrar - Avanza al siguiente estado mostrar.
derecha En estado editar - Avanza al siguiente elemento que se edita. El elemento
que se esta editando parpadea.
5 Botén MOD/ENTER En estado mostrar - Trabaja en funciéon MOD, va al estado editar
correspondiente.
En estado editar - Trabaja en funcion ENTER, vuelve al estado mostrar
anterior y rechaza los cambios realizados por el usuario.
6 Conector de monitor de Conecta con una base modular.
operacion
Puerta con bisagras Protege el puerto serie 2.
Botén de retencion Retiene/libera el médulo de una base.
Abrazadera Asegura el médulo en un riel DIN.
10 Conector de puerto serie 2 | Conecta con el conector de un adaptador de comunicaciones opcional
TWDNAC232D, TWDNAC485D o TWDNAC485T.

Caracteristicas del médulo de ampliacién de monitor de operacion

La tabla siguiente contiene las caracteristicas del médulo de ampliacion del monitor

de operacion.

Numero de serie TWDXCPODM
Peso 789
Llamada de corriente interna 200 mA CC

35013245 06/2011
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Dimensiones del médulo de ampliacion de monitor de operacion
El diagrama que aparece a continuacidon muestra las dimensiones del médulo de
ampliacion de monitor de operacién (TWDXCPODM).

38,0 mm 13,9 mm 71,0 mm
(1.38 in) (0.55 in) (2.80 in)
| |
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90,0 mm
(3.54 in)
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P ] | I
|~ C I jFen)
4.5 mm*
(0.18 in)

NOTA: * 8,5 mm (0.33 in) cuando se retira la abrazadera.
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para Twido 5

Introduccion

Este capitulo contiene una descripcion general de los Sistemas precableados
TeleFast® para Twido, y de las caracteristicas, dimensiones y esquemas de
cableado de TeleFast®.

Contenido de este capitulo
Este capitulo contiene los siguiente apartados:

Apartado Pagina
Descripcion del sistema precableado Telefast® para Twido 160
Dimensiones de las bases TeleFast® 163
Caracteristicas de las bases TeleFast® 164
Telefast® 166
Caracteristicas de cableado para los cables TeleFast 173

35013245 06/2011 159



Sistemas precableados TeleFast® para Twido

Descripcion del sistema precableado Telefast® para Twido

Introduccion

La siguiente seccion ofrece una descripcion general del
ABE 7B20MPN20,
ABE 7B20MPN22,
ABE 7B20MRM20,
ABE 7E16EPN20,
ABE 7E16SPN20,
ABE 7E16SPN22,

Sistemas de precableado ABE 7E16SRM20 Telefast® para Twido.
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llustracion

En la siguiente ilustracidon se muestra el sistema TeleFast ® para Twido:

Leyenda

Las partes del sistema Telefast que se muestran en la ilustracidon anterior se

enumeran a continuacion:

1. Controlador base modular con conectores HE 10 de 26 vias. Los tamafios
modulares disponibles son 20 o 40 E/S.

2. Mddulos de entrada y salida con conectores HE 10 de 20 vias. Los tamafos
modulares disponibles son 16 o 32 E/S.

3. Cable (ABF T26Be*0) equipado con un conector HE 10 de 26 vias en cada
extremo. El cable se encuentra disponible con longitudes de 0,5; 1y 2 metros

(0,08 mm@).
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4. Cable (ABF T20Ee0) equipado con un conector HE 10 de 20 vias en cada
extremo. El cable se encuentra disponible con longitudes de 0,5; 1, 2 y 3 metros
(0,08 mm?).

5. Subbase de 20 canales (ABE 7B20MPN2 o ABE 7B20MR20) para los
controladores base modulares.

6. Subbase de 16 canales (ABE 7E16SPN22 o ABE 7E16SRM20) para mdédulos de
extension de salida.

7. Subbase de 16 canales (ABE 7E16EPN20 o ABE 7E16SPN20) para médulos de
extension de salida o entrada.

Tabla de compatibilidad
En la tabla siguiente se describe la compatibilidad entre Twido (mddulos de E/S 'y
bases modulares) y los componentes de Telefast® (bases y cables):

Controladores de base modular Médulos de E/S de registro binario
Entradas/salidas: Entradas Salidas
Controladores programables TWD LMDA 20DTK (12 1’8 Q) TWD DDI 16DK (161) | TWD DDO 16TK (16 O)
incorporados en Twido TWD LMDA 40DTK (24 1116 O) TWD DDI 32DK (32 S) | TWD DDO 32TK (32 0)
Tipos de bloque de terminales Conector HE 10 de 26 vias Conector HE 10 de 20 vias
Conexién al controlador ABF T26B++0 (HE 10 de 26 vias) ABF T20E#*0 (HE 10 de 20 vias)
programable Twido

Subbases de conexién pasiva
20 canales ABE 7B20MPN2+
ABE 7TE16EPN20
ABE 7TE16SPN2¢

16 canales

bases de adaptador de salida
20 canales ABE 7B20MRM20
16 canales ABE 7E16SRM20
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Dimensiones de las bases TeleFast®

Introduccion

El siguiente esquema muestra las dimensiones para las bases TeleFast®.

ABE7B20MPN20, ABE7B20MPN22, ABE7B20MRM20, ABE7TE16SPN22 y ABE7TE16SRM20

Los siguientes diagramas muestran las dimensiones para las bases TeleFast®
ABE7B20MPN20, ABE7B20MPN22, ABE7B20MRM20, ABE7TE16SPN22 y
ABE7E16SRM20.

Montaje sobre segmento _TI de 35 mm Ajuste de tornillos (orejetas replegables)

ABE7E16EPN20 y ABE7E16SPN20

Los siguientes diagramas muestran las dimensiones de las bases TeleFast®
ABE7E16EPN20 y ABE7E16SPN20.

Montaje sobre segmento _I" de 35 mm
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Caracteristicas de las bases TeleFast®

Introduccion

Esta seccién contiene las caracteristicas de las bases TeleFast ©.

Consulte el catalogo 8501CT9801, «Advantys, TeleFast® pre-wired system for
Twido» para obtener mas caracteristicas de estas bases TeleFast®.

Caracteristicas de la fuente (lateral del controlador)
En la tabla siguiente se muestran las caracteristicas de la fuente de las bases

TeleFast® del lateral del controlador:

[Tension ce alimentacion Segin vce 18..30(Un=24)
IECBE11312
ICorviente de alimentacion maxima por subbase A 2
ICaich de tension en el fusible de alimentacion A eled 03
Proteccion contra la sobrealimentacion y A 2
los cortocircuitos
ediants &l fusible de accidn rapida (incluido)

Caracteristicas del circuito de control (lateral del sensor/controlador)
La tabla siguiente contiene las caracteristicas del circuito de control de las bases
TeleFast® (por canal) situadas en el lateral del sensor/controlador:

Tipo de subbase Subbases ck conexion pasiva Subbases de conexidn
parasenales digitales conrelés soldados
ABE7 Unichd | B2OMPN2e E16EPN20 E16SPN2e B20MRNE2O E165RM20
Cantichd de canales Entrada pesiva 12 16 - 12 -
Sali da pesiva g - 16 - -
Salida de estadosdlide - - - 2 -
Salida de relé - - - &3 18
[Tension nominal Ue VCC 24
Tension min/max. Segln Vce 204264 204288 1830
EC 611312
Comiente intema porcanalale  Entada pesiva mA - -
(32 para AEET
E2CMPN22)
Sali da pesiva mA - - - -
(3.2 para AEE T (3 2para ABE 7
B20MPRNE2) E165PN22)
Salidads sstacostlide |mA |- 45 [-
Salidade relé mA - el
Estado 1 garantizado Salidade estadosdlido | VWA - 165,5 ‘ -
Salidade relé A\ - 168
Estado 0 garantizado Salidade estadosdlido | VWA - 1004 -
Salidade relé A\ - 2
Conformidad GConforme & Tipo1 Tipo1 - Tipo1 -
EC 511312

164
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Caracteristicas del circuito de salida (lateral del preaccionador)
La siguiente tabla contiene las caracteristicas del circuito de salida de las bases
TeleFast® (por canal) situadas en el lateral del preimpulsor:

Tipo cke Subbases de conexion pasiva Subbases de conexion
subbase parasenales cigitiles con relés solchados
ABE7 Unicad | B2OMPh2e E16EPN20 E16SPN2 BVRM20 E165RM20
Cantichd de canales Salida pasiva g — 16 — —
Salida de estado sélido - - - 2 -
Salida derelé — — — 5 15
Disposicion de los contactos — 1 relé NA
Tension nominal a Us Salida pasiva VCC 29 —
Salidadesstado sdlids | VCC - 24 -
Salidadersla vce - 5..30
VCA — 110...260
[Coniente conectac por canal ES Sallde/ertadapesiva | mA 151300 [ 15 [ oo 15— -
Salidadesstadosdlido | A — 2 —
Salidadersls A - 3
[Comriente maxina por comun Salida pasiva A 2 ‘ — | 16 —
Salida deestado sdlida | A — 4 —
Salidaderels A - 10 5
IComiente nominal de GC12 A - 23 —3
funcionamiento (80 °C como méx) - 13 A _ 205 <05
para 500 000 operaciones) HOA2, el A _ 2
GA15, rele A - 04
[Comiente minima mA - 1100 =100
[Tension nominal cle aislamiento v Mo aislado 300
Miempo maximo  De estado Oa Salida deestado sblide | ms - oo -
estada 1 Salida derelé ms - 5 5
espuest De estado 1a Salida deestado sdlido | ms - a4 -
estado 0 Salida derelé s - 25 25
Proteccion por mA - - - -
fusible del canal (315 para ABE 7 (125 para ABE 7
BOOMPNZS) E185PN22)
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Telefast®

Introduccion

ABE7B20MPN20

Esta seccién muestra un esquema de cableado de las bases Telefast®.

A ADVERTENCIA

ES POSIBLE QUE EL FUSIBLE INTERNO NO DESACTIVE LAS SALIDAS

Si varios médulos ABE7 se conectan a un comun negativo de salida de autémata
simple, es posible que las salidas de los médulos se mantengan activas después
de que se haya retirado o fundido un fusible interno. Para desactivar las salidas
del médulo o para reparar el equipo, detenga el autémata y desconecte la
alimentacion y el HE10.

El incumplimiento de estas instrucciones puede causar la muerte, lesiones

serias o dafo al equipo.

El siguiente diagrama muestra las caracteristicas del cableado de bases Telefast®
ABE7B20MPN20.

ABE7B20MPN20 o= TWDLMDAZ20DTK Twido
HE10 de 26 vias

! 1

ey
T e o
- -

A REIDR IR

(1) Ejemplo de conexiones de salidas.
Cuando conecte una carga inductiva, incluya un diodo o varister.
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o TWDLMDAZ20DTK Twido

HE10 de 26 vias

1

ABE7B20MPN22
El siguiente diagrama muestra las caracteristicas del cableado de bases Telefast®
ABE7B20MPN22.
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(1) Ejemplo de conexiones de salidas.

Cuando conecte una carga inductiva, incluya un diodo o varistor.
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ABE7B20MRM20
El siguiente diagrama muestra las caracteristicas del cableado de bases Telefast®
ABE7B20MRM20.
ABE7B20MRM20 - TWDLMDAZ20DTK Twido
HE10 de 26 vias
3 1
e Egr@ = &3]
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- Ll Geeespesases
&

i

CHEOIRCECE CH | O8|CIE QY CIF O CHECHM CONCon oo

(1) Ejemplo de conexiones de salidas.
Cuando conecte una carga inductiva, incluya un diodo o varister.
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ABE7E16EPN20

El siguiente diagrama muestra las caracteristicas del cableado de bases Telefast®

ABE7E16EPN20.

ABE7E16EPN20

i
-
—_

1511

.

il
it
BIZ-1E
Bidi b

B
BEAS
E2-5

EEE

B,
| B8,
BT
B.H-5

LL

_..'P,Lm,_

%w

(1) Ejemplo de conexiones de salidas.

Cuando conecte una carga inductiva, incluya un diodo o varistor.

o TWDDDI16DK Twido
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ABE7E16SPN20

El siguiente diagrama muestra las caracteristicas del cableado de bases Telefast®

ABE7E16SPN20.

ABETE16SPN20

. Twido TWDDDO16TK
TWDDDO32TK
HE10 de 20 vias
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EEEEEEEEEEEEEEE S R
HEEEEEREEEEEEEREE
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[ O G2 M CE B OF é._ﬁé{cw '\J;]-éEGW-]DMCHEW Ay ™
FNﬂ*Wﬁhﬁﬂ?rNﬂ*&ﬂhﬂﬁgi
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(1) Ejemplo de conexiones de salidas.
Cuando conecte una carga inductiva, incluya un diodo o varistor.
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cableados TeleFast® para Twido

ABE7E16SPN22

El siguiente diagrama muestra las caracteristicas del cableado de bases Telefast®
ABE7E16SPN22.

ABETE16SPN22

- TWDDDO16TK Twido
TWDDDO32TK
HE10 de 20 vias
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(1) Ejemplo de conexiones de salidas.
Cuando conecte una carga inductiva, incluya un diodo o varistor.
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Sistemas precableados TeleFast® para Twido

ABE7E16SRM20

El siguiente diagrama muestra las caracteristicas del cableado de bases Telefast®
ABE7E16SRM20.

ABE7E16SRIM20 - TWDDDO16TK Twido
TWDDDO32TK
HE10 de 20 vias
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(1) Ejemplo de conexiones de salidas.
Cuando conecte una carga inductiva, incluya un diodo o varistor.
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Caracteristicas de cableado para los cables TeleFast

Introduccion

TWDFCW30K/50K

Esta seccidn contiene las caracteristicas de cableado para los cables TeleFast
TWDFCW30K/50K y TWDFCW30M/50M que conectan a los autématas Twido E/S

directas.

La tabla siguiente contiene las caracteristicas del cable TWDFCW30K/50K con
hilos libres para autématas modulares de 20 pins.

Conector de pin A
Lado del conector Twido

Color del conductor

1 Blanco

2 Marrén

3 Verde

4 Amarillo

5 Gris

6 Rosa

7 Azul

8 Rojo

9 Negro

10 Violeta

11 Gris/Rosa

12 Rojo/Azul

13 Blanco/Verde
14 Marrén/Verde
15 Blanco/Amarillo
16 Amarillo/Marrén
17 Blanco/Gris

18 Gris/Marron

19 Blanco/Rosa
20 Rosa/Marrén
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llustracion

llustracién de un cable TWDFCW30K:

TWDFCW30M/50M

La tabla siguiente contiene las caracteristicas del cable TWDFCW30M/50M con
conductores libres para autématas modulares de 26 pins.

Conector de pin A, Color del conductor para la | Color del conductor para la
Lado del conector Twido | entrada salida

26 Marrén/Negro

24 Marrén/Rojo

22 Marrén/Azul

20 Rosa/Marrén

18 Gris/Marron

16 Amarillo/Marrén

14 Marrén/Verde

12 Rojo/Azul

10 Violeta

8 Rojo

6 Rosa

4 Amarillo

2 Marrén

25 Blanco/Negro
23 Blanco/Rojo
21 Blanco/Azul
19 Blanco/Rosa
17 Blanco/Gris
15 Blanco/Amarillo
13 Blanco/Verde
11 Gris/Rosa

9 Sin conexion
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Conector de pin A, Color del conductor para la | Color del conductor para la
Lado del conector Twido | entrada salida

7 Azul

5 Gris

3 Verde

1 Blanco

llustraciéon
llustracion de un cable TWDFCW30M:

Salida
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Funcionamiento del controlador

Introduccion

Este capitulo ofrece informacion sobre las E/S dedicadas y los modos de funciona-
miento del controlador.

Contenido de este capitulo
Este capitulo contiene las siguientes secciones:

Seccion Apartado Pagina
6.1 E/S dedicadas 178
6.2 Modos de funcionamiento del autémata 188
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6.1 E/S dedicadas

Introduccién

Esta seccidn ofrece informacion sobre las asignaciones de E/S y las funciones de
la entrada Ejecutar/Detener, la salida de estado de controlador, la entrada con
retencion, los contadores (FC y VFC) y las salidas PLS y PWM.

Contenido de esta seccion
Esta seccidn contiene los siguientes apartados:

Apartado Pagina
Entrada Ejecutar/Detener 179
Salida de estado del automata 180
Entrada con retencion 181
Conteo rapido 182
Contadores muy rapidos 183
Salida del generador de pulsos (PLS) 186
Salida de modulacién de ancho de pulsos (PWM) 187
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Entrada Ejecutar/Detener

Introduccion

Principio

Esta secciodn ofrece informacioén basica sobre la funcion especial de entrada
Ejecutar/Detener.

La entrada Ejecutar/Detener es una funcién especial que se puede asignar a
cualquiera de las entradas del autémata base . Esta funcion se utiliza para iniciar o
detener un programa.

Establecimiento del estado de la entrada Ejecutar/Detener

En el arranque, en caso de estar configurada, la entrada Ejecutar/Detener se
encarga de establecer el estado del controlador:

e Sila entrada Ejecutar/Detener se encuentra en el estado 0, el autémata estara
en modo STOP (detenido).

e Sila entrada Ejecutar/Detener se encuentra en el estado 1, el autémata estara
en modo RUN (en marcha).

Mientras el autdmata recibe alimentacion, un flanco ascendente en el estado de la
entrada Ejecutar/Detener establece el autdémata en el modo RUN (en marcha). El
autémata se detiene si la entrada Ejecutar/Detener se encuentra en 0. Cuando esto
ocurre, el autémata ignora un comando RUN procedente de un PC conectado.

35013245 06/2011

179



Funcionamiento del controlador

Salida de estado del automata

Introduccion

Esta seccidén ofrece informacion basica sobre la funcion especial de salida de
estado del autémata.

Principio
La salida de estado del autdmata es una funcion especial que se puede asignar a
una de tres salidas (%Q0.0.1 a %Q0.0.3) en un autémata base o remoto.

En el arranque, si no hay error del autdmata Estado de la base, pagina 223, el
estado del autdmata cambia a 1. Esta funcion puede utilizarse en circuitos de
seguridad externos al autdmata; por ejemplo, para controlar:

e La fuente de alimentacion para los dispositivos de salida.
e La fuente de alimentacion del automata.
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Entrada con retencion

Introduccion

Principio

Esta seccidn ofrece informacioén basica sobre la funcién especial de entradas con
retencion.

Las entradas con retencién constituyen una funcién especial que se puede asignar
a una de las cuatro entradas (de %I0.0.2 a %10.0.5) de un autémata base o remoto.
Esta funcion se utiliza para memorizar cualquier pulso con una duracion inferior al
tiempo de ciclo del autémata. Cuando un pulso es mas corto que un ciclo y su valor
es igual o mayor que 1 ms, el autdbmata retiene el pulso, que se actualiza en el
siguiente ciclo.

35013245 06/2011
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Conteo rapido

Introduccion

Principio

Esta seccidén ofrece informacion basica sobre la funcidon especial de conteo rapido.

Los autdmatas base disponen de dos tipos de contadores rapidos:
e Un contador progresivo con una frecuencia maxima de 5 Khz.
e Un contador regresivo con una frecuencia maxima de 5 Khz.

Las funciones de contador progresivo y regresivo habilitan el conteo progresivo o
regresivo de pulsos (flancos ascendentes) en una E/S binaria. Las funciones de
contador rapido habilitan el conteo de pulsos de 0 a 65.535 en modo de palabra
simple y de 0 a 4.294.967.295 en modo de palabra doble.

Funciones de conteo rapido de los autématas

Los autématas compactos pueden disponer de un maximo de tres contadores
rapidos, con la excepcion de los autdmatas compactos de la serie
TWDLCA*40DRF, que pueden tener cuatro. Los autématas modulares pueden
tener dos contadores rapidos como maximo. La disponibilidad de la opcién de
conteo de palabra doble depende del modelo de autémata. La tabla siguiente
muestra una lista de las funciones de conteo rapido de los autématas compactos y
modulares de la linea Twido.

Automatas de | Autématas compactos Autématas

la linea Twido | TWDLCeo... modulares
TWDLMDA...

10DRF 16DRF 24DRF 40DRF 20Dee 40Dee

Contadores 3 3 3 4 2 2

rapidos

Palabra simple | Si Si Si Si Si Si

Palabra doble No Si Si Si Si Si

Asignacion de E/S binarias para un contador rapido

La asignacion de E/S binarias para contadores rapidos depende de si se han
asignado E/S binarias para las entradas opcionales rapidas y preestablecidas en
los contadores muy rapidos. Para obtener mas informacion, consulte "Contadores
muy rapidos, pdgina 183".
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Contadores muy rapidos

Introduccion

Esta seccidn ofrece informacion basica sobre la funcién especial de conteo muy
rapido.

Principio
Los controladores base disponen de cinco tipos de contadores muy répidos:
e Un contador progresivo/regresivo con una frecuencia maxima de 20 Khz.
e Un contador progresivo/regresivo bifasico con una frecuencia maxima de 20 Khz.
e Un contador progresivo con una frecuencia maxima de 20 Khz.
e Un contador regresivo con una frecuencia maxima de 20 Khz.
e Un frecuencimetro con una frecuencia maxima de 20 Khz.

Las funciones de contador progresivo/regresivo, contador progresivo/regresivo
bifasico, contador progresivo y contador regresivo permiten contabilizar los pulsos
de 0 a 65.535 en modo de palabra simple y los pulsos de 0 a 4.294.967.295 en
modo de palabra doble. El frecuencimetro mide la frecuencia de una sefal periddica
en Hz.

Funciones de conteo muy rapido de los automatas

El nimero de contadores muy rapidos admitidos varia segun los modelos de
autémata Twido, tal como se muestra en la tabla siguiente. Ademas, la
disponibilidad de la opcién de conteo de palabra doble depende del modelo de
autémata. La tabla siguiente muestra una lista de las funciones de conteo muy
rapido de los automatas compactos y modulares de la linea Twido.

Autématas de | Autématas compactos Autématas

la linea Twido | TWDLCee... modulares
TWDLMDA...

10DRF 16DRF 24DRF 40DRF 20Dee 40Dee

Contadores 1 1 1 2 2 2

rapidos

Palabra simple | Si Si Si Si Si Si

Palabra doble No Si Si Si Si Si
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Asignacion de E/S binarias para un contador muy rapido en todos los autématas

En la tabla que aparece a continuacion se enumeran las E/S asignadas a un
contador muy rapido en todos los modelos de controladores.

e *Indica el conteo progresivo/regresivo

e ** Uso opcional

Funciones Primera Segunda Entrada Entrada Primera Segunda
entrada entrada preestablecida | rapida salida refleja | salida refleja
(pulsos) (pulsos o
conteo
progresivo/
regresivo)
Contador %I0.0.1 %10.0.0* %10.0.2** %10.0.3** %Q0.0.2** %Q0.0.3**
progresivo/regresivo | (pulsos)
Contador %I0.0.1 %10.0.0 %10.0.2** %10.0.3** %Q0.0.2** %Q0.0.3**
progresivo/regresivo | (pulsos, fase | (pulsos,fase
bifasico A) B)
Contador progresivo | %10.0.1 No utilizado | %l0.0.2** %I0.0.3** %Q0.0.2** %Q0.0.3**
(pulsos)
Contador regresivo | %10.0.1 No utilizado | %l0.0.2** %I0.0.3** %Q0.0.2** %Q0.0.3**
(pulsos)
Frecuencimetro %I10.0.1 No utilizado | No utilizado No utilizado | No utilizado No utilizado
(pulsos)
NOTA:

Asignacion de E/S binarias para el otro contador muy rapido en autématas modulares

En la tabla que aparece a continuacion se enumeran las E/S asignadas al otro
contador muy rapido sélo en controladores modulares.

Funciones Primera Segunda Entrada Entrada Primera Segunda
entrada entrada preestablecida | rapida salida refleja | salida refleja
(pulsos) (pulsos o
conteo
progresivo/
regresivo)
Contador %I10.0.7 %I10.0.6* %10.0.5** %I0.0.4** %Q0.0.4** %Q0.0.5**
progresivo/regresivo | (pulsos)
Contador %I10.0.7 %I10.0.6 %I10.0.5** %10.0.4** %Q0.0.4** %Q0.0.5**
progresivo/regresivo | (pulsos, fase | (pulsos,
bifasico A) fase B)
Contador progresivo | %10.0.7 No utilizado | %10.0.5** %I10.0.4** %Q0.0.4** %Q0.0.5**
(pulsos)
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Funcionamiento del controlador

e *Indica el conteo progresivo/regresivo

e ** Uso opcional

Funciones Primera Segunda Entrada Entrada Primera Segunda
entrada entrada preestablecida | rapida salida refleja | salida refleja
(pulsos) (pulsos o
conteo
progresivo/
regresivo)
Contador regresivo | %I0.0.7 No utilizado | %I0.0.5** %I10.0.4** %Q0.0.4** %Q0.0.5**
(pulsos)
Frecuencimetro %10.0.7 No utilizado | No utilizado No utilizado | No utilizado No utilizado
(pulsos)
NOTA:
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Salida del generador de pulsos (PLS)

Introduccion

Principio

Esta seccidn ofrece informacién basica sobre la funcion especial PLS.

El PLS es una funcion especial que puede asignarse a la salida %Q0.0.0 0 %Q0.0.1
en un controlador base o Peer. Un bloque de funcién definido por el usuario crea
una sefial en la salida Q0.0.0 0 %Q0.0.1. Esta sefial tiene un periodo variable pero
un ciclo de servicio constante o una relacién entre conexion y desconexion
equivalente al 50% de cada periodo

Funciones de los automatas PLS

El numero de generadores PLS admitidos varia segun los modelos de autémata
Twido, tal como se muestra en la tabla siguiente. Tenga en cuenta que todos los
autématas que poseen un generador PLS admiten funciones de palabra simple y
doble. La tabla siguiente muestra una lista de las funciones de PLS de los
autématas compactos y modulares de la linea Twido.

Autématas de | Autématas compactos Autématas
la linea Twido | TWDLCeo... modulares
TWDLMDA...
10DRF 16DRF 24DRF 40DRF 20Dee 40Dee
Generador PLS | Ninguno | Ninguno |Ninguno |2 2 2
Palabra simple |- - - Si Si Si
Palabra doble |- - - Si Si Si
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Salida de modulacién de ancho de pulsos (PWM)

Introduccion
Esta seccién contiene informacion basica sobre la funcién especial PWM.

Principio
PWM es una funcién especial que se puede asignar a las salidas %Q0.0.0 o
%Q0.0.1 en un controlador base o Peer. Un bloque de funcién definido por el
usuario crea una sefal en la salida Q0.0.0 o0 %Q0.0.1. Esta sefial tiene un periodo
constante y ofrece la posibilidad de modificar el ciclo de servicio o la relacion entre
conexion y desconexion.

Funciones de los automatas PWM

El numero de generadores PWM admitidos varia segun los modelos de autémata
Twido, tal como se muestra en la tabla siguiente. Tenga en cuenta que todos los
autématas que poseen un generador PWM admiten funciones de palabra simple y
doble. La tabla siguiente muestra una lista de las funciones de PWM de los
autématas compactos y modulares de la linea Twido.

Autématas de | Autématas compactos Autématas

la linea Twido | TWDLCee... modulares
TWDLMDA...

10DRF 16DRF 24DRF 40DRF 20Dee 40Dee

Generador Nada Nada Nada 2 2 2

PWM

Palabra simple |- - - Si Si Si

Palabra doble - - - Si Si Si
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6.2 Modos de funcionamiento del automata

Introduccién

Esta seccién ofrece informacién sobre exploraciones, modos de funcionamiento,
cortes y restablecimiento del suministro eléctrico, copias de seguridad y restaura-
ciones, reinicio en caliente y en frio e inicializacion de objetos

Contenido de esta seccion
Esta seccidn contiene los siguientes apartados:

Apartado Pagina
Exploracion ciclica 189
Exploracion periddica 191
Comprobacién del tiempo de ciclo 194
Modos de funcionamiento 196
Comportamiento ante cortes y restablecimiento de la alimentacion eléctrica 198
Comportamiento ante un reinicio en caliente 200
Comportamiento ante un inicio en frio 202
Inicializacién de objetos 204
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Exploracion ciclica

Introduccion

Funcionamiento

La exploracién ciclica consiste en encaminar los ciclos de los autématas unos con
otros. Después de efectuar la actualizacién de las salidas (tercera fase del ciclo de
tarea), el sistema ejecuta cierto nimero de sus propias tareas e inmediatamente

dispara otro ciclo de tarea.

NOTA: El temporizador del elemento de deteccidon "Watchdog" del autémata
supervisa el tiempo de ciclo del programa del usuario. Este no debe exceder los 500
ms, ya que de lo contrario se producird un funcionamiento imprevisto que provocara
la detencién inmediata del autdmata en modo de parada. Las salidas en este modo
se fuerzan a su estado de retorno predeterminado.

El siguiente dibujo muestra las fases de ejecucion del tiempo de exploracion ciclica.

Procesamiento del
programa

Procesamiento
del programa

%ol

Tiempo n de exploracion

%Q | LP. %l %Q

Tiempo de exploracion n+1

-

]

Descripcion de las fases de un ciclo
En la tabla siguiente se describen las fases de un ciclo.

Direccion

Fase

Descripcion

I.P.

Procesamiento
interno

El sistema supervisa el autdémata de forma implicita
(gestionando las palabras y los bits de sistema, actualizando
los valores de temporizador actuales, actualizando las luces
de estado, detectando los cambios entre ejecucién/detencion,
etc.) y procesa las solicitudes de TwidoSuite (modificaciones
y animacion).

de las salidas

%l, %IW | Adquisicién de | Escritura en memoria del estado de las entradas asociadas a
entradas los médulos TON y analégico.

- Procesamiento | Ejecucion del programa de aplicacion escrito por el usuario.
del programa

%Q, %QW | Actualizacion Escritura de las palabras o bits de salidas asociados a

maodulos TON y analégicos.

35013245 06/2011

189




Funcionamiento del controlador

Modo de funcionamiento
Autémata en ejecucion; el procesador realiza las siguientes operaciones:

Procesamiento interno

Adquisicion de entradas

Procesamiento del programa de aplicacion
Actualizacion de las salidas

Automata detenido; el procesador realiza las siguientes operaciones:

o Procesamiento interno
e Adquisicion de entradas

llustracion
La siguiente ilustracion muestra los ciclos de funcionamiento.

|

Procesamiento interno

l

Adgquisicion de entraclas

EJEC + +—— | DETENCION

Procesamiento del
programa

Actualizacion de las
salidas

Ciclo de comprobacion
El watchdog realiza el ciclo de comprobacion.
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Exploracion periédica

Introduccion

En este modo de funcionamiento, la adquisicion de entradas, el procesamiento del
programa de aplicacion y la actualizacion de salidas se realiza periddicamente con
arreglo al tiempo definido en la configuracién (de 2 a 150 ms).

Al comienzo del ciclo del autdmata, un temporizador, cuyo valor se inicializa durante
el periodo definido en la configuracion, comienza con el conteo regresivo. El ciclo

del autémata debe finalizar antes de que el temporizador haya finalizado y vuelve a
ejecutar un nuevo ciclo.

Funcionamiento

En el esquema siguiente se muestran las fases de ejecucion del tiempo de
exploracion periddica.

Procesamiento

Procesamiento

Descripcion de las fases de operacién

del del
programa programa
Periodo Periodo
Y%l %Q | I.P. de %I %Q | LP. de
espera espera
Tiempo n de exploracion Tiempo de exploracion n+1
Periodo
e | -

En la tabla siguiente se describen las fases de operacion.

Descripcion

Direccion | Fase
I.P. Procesamiento
interno

El sistema supervisa el controlador de forma implicita (gestionando las palabras y
los bits de sistema, actualizando los valores de temporizador actuales,
actualizando las luces de estado, detectando los cambios entre
ejecucion/detencion, etc.) y procesa las solicitudes de TwidoSuite (modificaciones

y animacion).
Yol, YolW Adquisicion de Escritura en memoria del estado de las entradas asociadas a los médulos TON y
entradas analdgico.
- Procesamiento del | Ejecucién del programa de aplicacion escrito por el usuario.
programa
%Q, %QW | Actualizacién de Escritura de las palabras o bits de salidas asociados a médulos TON y analdgicos.
las salidas

35013245 06/2011

191




Funcionamiento del controlador

Modo de funcionamiento

Controlador en ejecucion; el procesador realiza las siguientes operaciones:

Procesamiento interno

Adquisicion de entradas

Procesamiento del programa de aplicacion
Actualizacion de las salidas

Si el periodo no ha finalizado, el procesador completa su ciclo de funcionamiento
hasta el final del periodo de procesamiento interno. Si la duracién de funciona-
miento supera la asignada al periodo, el autémata indica que se ha excedido el
periodo mediante la puesta a 1 del bit de sistema %S19. El tratamiento continda
hasta que se ejecuta totalmente. No obstante, no debe superar el tiempo limite del
watchdog. El siguiente ciclo esta conectado después de escribir las salidas del ciclo
en curso de forma implicita.

Controlador detenido; el procesador realiza las siguientes operaciones:

e Procesamiento interno
e Adquisicion de entradas

192
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llustracion
La siguiente ilustracién muestra los ciclos de funcionamiento.

|

Inicio del
periodo

|

Procesamiento interno

|

Adquisicion de entradas

EJEC | -+ DETENCION

Procesamiento del
programa

Actualizacion de
salidas

’7.

Procesamiento interno

|

Finalizacién del
periodo

Ciclo de comprobacion
Se realizan dos comprobaciones:

e Desborde de periodo
e Watchdog
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Comprobacion del tiempo de ciclo

General

El ciclo de tarea se controla mediante un temporizador watchdog llamado Tmax
(duraciéon maxima del ciclo de tarea). Permite detectar errores de aplicacion (bucles
infinitos, etc.) y especifica una duracién méaxima para actualizar las salidas.

WatchDog del software (operacion periédica o ciclica)

En una operacion periddica o ciclica, la activacion del watchdog provoca un
mensaje del software. La aplicacion pasa a estado de pausa y establece el bit %S11
a 1. La nueva ejecucion de la tarea necesita una conexién a TwidoSuite con el fin
de analizar la causa del error detectado, la modificacién de la aplicacion para
corregir el error y un reinicio de la ejecucion del programa.

NOTA: El estado de pausa se produce cuando la aplicacion se detiene
inmediatamente debido a la deteccién de un error del software de la aplicacion,
como un desbordamiento de ciclo. Los datos conservan los valores actuales que
permiten un andlisis de la causa del error. El programa se detiene en la instruccién
en curso. La comunicacién con el automata esté abierta.

Comprobacion de la operacion periddica

En una operacion periddica, se utiliza una comprobacién adicional para detectar el
periodo que se esta excediendo.

® %S19 indica que se ha superado el periodo. Se ajusta a:
e 1 por el sistema cuando el tiempo de ciclo es mayor que el periodo de la tarea.
e 0 por el usuario.

® %SWO0 contiene el valor del periodo (0-150 ms). Es decir:
e se inicializa cuando se inicia a partir de un inicio en frio mediante el valor
seleccionado en la configuracion y
e el usuario puede modificarlo.
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Uso del tiempo de ejecucion de la tarea master

Las siguientes palabras del sistema se utilizan para ofrecer informacion sobre el
tiempo de ciclo de exploracién del controlador:

e %SW11 se inicializa con el tiempo de vigilancia maximo de watchdog (10 a 500
ms).

o %SW30 contiene el tiempo de ejecucion para el ultimo ciclo de exploracion del
controlador.

o %SW31 contiene el tiempo de ejecucion para el ciclo de exploracion del
controlador mas largo.

o %SW32 contiene el tiempo de ejecucion para el ciclo de exploracion del
controlador mas corto.

NOTA: También puede accederse a esta informacion diferente desde el editor de
configuracion.
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Modos de funcionamiento

Introduccion

TwidoSuite se emplea para tener en cuenta los tres grupos de modos de
funcionamiento:

e Comprobacion

e Ejecucion o produccion

e Parada

Inicio mediante Grafcet

Se puede acceder a los diferentes modos de funcionamiento desde Grafcet o
mediante Grafcet, a través de los métodos siguientes:

e |nicializacion de Grafcet

e Preajuste de pasos

e Conservacién de una situacion

e Inmovilizacion de diagramas.

El tratamiento preliminar y la utilizacién de bits de sistema permiten una gestion
eficaz del modo de funcionamiento que no produce ninguna complicacion del
programa de usuario y que no implica ninguna sobrecarga de este ultimo.

Bits de sistema Grafcet

El empleo de los bits %S21, %S22 y %S23 se destina al tratamiento preliminar. El
sistema restablece automaticamente estos bits. S6lo pueden escribirse mediante la
instruccién Establecer S.

En la tabla siguiente aparecen los bits de sistema asociados a Grafcet:

Bit

Funcion

Descripcion

%S21

Inicializacién del GRAFCET Normalmente en estado 0, este bit se pone a 1 mediante:

® Un inicio en frio, %S0=1

o El usuario, solo en la parte de procesamiento previo del
programa, mediante una instruccion Establecer S %S21 o una
bobina Establecer -(S)- %S21.

Resultado:
® Desactivacion de todos los pasos.
® Activacion de todos los pasos iniciales.
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Bit

Funcion

Descripcion

%S22

GRAFCET RESET

Normalmente en estado 0, este bit sélo se puede poner en 1
mediante el programa durante el procesamiento previo.
Resultado:

Desactivacion de todos los pasos.
Detencion de la exploracion del tratamiento secuencial.

%S23

Preajuste e inmovilizacién del
GRAFCET

Normalmente en estado 0, este bit sélo se puede poner en 1
mediante el programa durante el procesamiento previo.

Ubicacion previa mediante la puesta a 1 de %S22.

Ubica de forma previa las etapas para activarlas mediante una
serie de instrucciones S Xi.

Activacion de la ubicacién previa mediante la puesta a 1 de
%S23.

Inmovilizacién de una situacion:

En la situacidn inicial: mediante el mantenimiento a 1 de %S21
gracias al programa.

En una situacién de "vacio": mediante el mantenimiento a 1 de
%S22 gracias al programa.

En una situacién determinada por el mantenimiento a 1 de
%S23.

35013245 06/2011
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Comportamiento ante cortes y restablecimiento de la alimentacion eléctrica

llustraciéon

La ilustracion que aparece a continuacion muestra los distintos tipos de
recuperacion de alimentacion detectados por el sistema. Si la duracion del corte de
corriente es inferior al tiempo de filtrado de la alimentacién (unos 10 ms para el
suministro de corriente alterna o 1 ms para el suministro de corriente continua), el
programa no lo advierte y sigue funcionando con normalidad.

EJECUCION

Ejecutar aplicacion

L

Corte de alimentacion

Restablecimiento de
la alimentacion

\

\

|

|
iAIimentacién dé reserva

\

|

ESPERA
******* hl
|
Corte de alimentacion Comprobacion
detectado automatica

No

Contexto guardado
correctamente

idéntica

Ejecucién normal del
programa

Inicio en caliente Inicio en frio

NOTA: El contexto se guarda en una memoria RAM con copia de seguridad
realizada con bateria. Durante el arranque, el sistema comprueba el estado de las
baterias y del contexto guardado, y decide si puede producirse un inicio en caliente.
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Bit de entrada Run/Stop frente a Inicio automatico en Run

Funcionamiento

El bit de entrada Run/Stop tiene prioridad sobre la opcién "Arranque automatico en
Run", disponible en el cuadro de dialogo Modo de exploracion. Si se establece el bit
Run/Stop, el automata se reiniciard en modo de ejecucion cuando se restaure la
alimentacién.

El modo del autémata se determina de la siguiente manera.

Bit de entrada Run/Stop Inicio automatico en Run Estado resultante
Cero Cero Parada

Cero Uno Parada

Flanco ascendente Indiferente Run

Uno Indiferente Run

No configurado en el software | Cero Parada

No configurado en el software | Uno Run

NOTA: En el caso de los autdématas de tipo compacto con la version de software
V1.0 si, al cortarse la alimentacion, el autdmata se encuentra en modo de ejecucion
y el indicador "Arranque automatico en Run" no se ha marcado en el cuadro de
dialogo Modo de exploracion, el autémata se reiniciara en modo de detencion
cuando se restaure la alimentacién. De lo contrario, realizara un inicio en frio.

NOTA: En el caso de los autdmatas de tipo modular y compacto con una version
del software V1.11, si la bateria del autémata funciona con normalidad en el
momento en que se corta la alimentacion, el autémata arrancara en el modo en el
que estaba. El indicador "Arranque automatico en Run", seleccionado en el cuadro
de dialogo Modo de exploracién, no tendra ningun efecto sobre el modo cuando se
restaure la alimentacion.

En la tabla siguiente se describen las fases del procedimiento para cortes de
corriente.

Fase Descripcion

1 En caso de corte de corriente, el sistema guarda el contexto de la aplicacién y la
hora del corte.

Pone todas las salidas en estado de recuperacion (estado 0).

Cuando se recupera la alimentacion, el contexto guardado se compara con el

contexto en curso, lo que define el tipo de inicio que se va a realizar:

e Si el contexto de la aplicacion ha cambiado (pérdida de contexto de sistema o
aplicacion nueva), el autémata inicializa la aplicacién: inicio en frio (sistematico
para el compacto).

e Si el contexto de aplicacion es el mismo, el automata reinicia sin inicializar los
datos: reinicio en caliente.

35013245 06/2011
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Comportamiento ante un reinicio en caliente

Causa de un reinicio en caliente
Un reinicio en caliente puede producirse:

e Cuando se restaura la alimentacioén sin pérdida del contexto de la aplicacion.
e Cuando el programa ajusta el bit %S1 a 1.
e Desde el monitor de operacion, cuando el autémata esta en modo de detencion.

llustraciéon

En el esquema siguiente se describe una operacion de reinicio en caliente en modo
de ejecucion.

EJECUCION ESPERA

Adquisicion de entradas

Detener procesador
Guardar contexto
de aplicacién

|

Restablecimiento de
la alimentacion

|

Comprobaciones automaticas|
de configuracion parcial

| |
\ \
| |
\ \
| |
\ \
| |
|
\ \
| |
\ \
| |
| |
| |
\ \
\ \
\ \

Ejecucion de programa
PRINCIPIO

si el bit %S1=1,
posible proceso con
reinicio en caliente

Deteccion de
corte de alimentacion
>Microcorte de
alimentacion

Poner bit %S1 a 1
para un solo ciclo

J

Poner el bit %S1 a0

l

Actualizar salidas
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Reinicio de la ejecucion del programa

En la tabla siguiente se describen las fases de reinicio para ejecutar un programa
después de un reinicio en caliente.

Fase

Descripcion

1

La ejecucion del programa se reanuda a partir del mismo elemento donde
estaba antes del corte de alimentacion, sin actualizar las salidas.

Nota: Sdlo se reinicia el mismo elemento del cédigo de usuario. El cédigo del
sistema (por ejemplo, la actualizacién de salidas) no se reinicia.

Al final del ciclo de reinicio, el sistema:

® Anulalareservade la aplicacion si ésta se reservo (y hace que la aplicacién
se detenga en caso de depuracion).

e Reinicializa los mensajes.

El sistema realiza un ciclo de reinicio en el que:

® Ejecuta de nuevo la tarea con los bits %S1 (indicador de reinicio en
caliente) y %S13 (primer ciclo en ejecucion) a 1.

® Restablece los bits %S1y %S13 a 0 al final de este primer ciclo de tarea.

Procesamiento de un reinicio en caliente

En caso de un reinicio en caliente, si es necesario un proceso de aplicacion
determinado, el bit %S1 debe comprobarse al comienzo del ciclo de tarea y debe
llamarse al programa correspondiente.

Salidas después de un corte de alimentacion

Tan pronto como se detecta un corte de alimentacion, las salidas se ponen a un

estado de recuperacion (predeterminado) de 0.

Cuando se recupera la alimentacion, las salidas permanecen con el ultimo estado
hasta que la tarea las actualice de nuevo.

35013245 06/2011
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Comportamiento ante un inicio en frio

Causas de un inicio en frio
Un inicio en frio puede producirse:

e Al cargar una aplicacién nueva en la RAM.
e Cuando se restaura la alimentacion con pérdida de contexto de las aplicaciones.
e Cuando el programa ajusta el bit %S0 a 1.
o Desde el monitor de operacion, cuando el autémata esta en modo de detencion.

llustracion
En el esquema siguiente se describe una operacion de reinicio en frio en modo de
ejecucion.
EJECUCION ESPERA
e mERRN . . BSPERA
NV
Adquisicion de entradas )

Detener procesador

|

Ejecucion de programa

PRINCIPIO

si el bit %S0=1,
posible proceso con
reinicio en frio

\
\
\
‘ Guardar contexto de
|
|
|

aplicacion

|

Restablecimiento de
la alimentacion

Deteccion de
corte de alimentacion

Finalizaciéon de comprobaciones
automaticas de configuracion

>Microcorte de
alimentacion

FINAL

J

Poner el bit %S0 a 0

J

Actualizar salidas

|

Inicializacion de
la aplicacion

l

Poner el bit %S0 a 1
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Funcionamiento

En la tabla siguiente se describen las fases de reinicio para ejecutar un programa
después de un reinicio en frio.

Fase Descripcion

1 Durante el arranque, el autémata esta en modo de ejecucion.

Durante un reinicio tras una detencién debida a la deteccion de un error, el
sistema fuerza un reinicio en frio.

La ejecucion del programa se reinicia al comienzo del ciclo.

2 El sistema:

® Restablece palabras y bits internos y las imagenes de E/S a 0.
e Inicializa las palabras y los bits de sistema.

e Inicializa los bloques de funcién de los datos de configuracién.

3 Durante este primer ciclo de reinicio, el sistema:

® Ejecuta de nuevo la tarea con los bits %S0 (indicador de inicio en frio) y
%S13 (primer ciclo en ejecucion) a 1.

® Restablece los bits %S0y %S13 a 0 al final de este primer ciclo de tarea.

® Establece los bits %S31 y %S38 (indicadores del control del evento) a su
estado inicial 1.

® Restablece los bits %S39 (indicador de control del evento) y palabra
%SW48 (cuenta todos los eventos ejecutados excepto los eventos
periddicos).

Procesamiento de un inicio en frio

En caso de inicio en frio, si se requiere un proceso de aplicacion particular, se debe
verificar el bit %S0 (que permanece a 1) durante el primer ciclo de la tarea.

Salidas después de un corte de alimentacion

Tan pronto como se detecta un corte de alimentacion, las salidas se ponen a un
estado de recuperacion (predeterminado) de 0.

Cuando se recupera la alimentacion, las salidas permanecen a 0 hasta que la tarea
las actualice de nuevo.
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Inicializacion de objetos

Introduccion

Los autdmatas se pueden inicializar a través TwidoSuite mediante el ajuste de los
bits de sistema %S0 (reinicio en frio) y %S1 (reinicio en caliente).

Inicializacion de inicio en frio

Para realizar una inicializacién de inicio en frio, el bit de sistema %S0 se debe
ajustar a 1.

Inicializacién de objetos (igual que el inicio en frio) con arranque mediante %S0 y %S1

Para realizar una inicializacion de los objetos con arranque, los bits de sistema %S1
y %S0 deben ajustarse a 1.

En el siguiente ejemplo, se explica cdmo programar una inicializacion de objetos
durante un reinicio en caliente mediante los bits de sistema.

%651 2,580

LD
ST

S1  Si %S1 =1 (reinicio en caliente), ajuste %S0 en 1 para inicializar el autdomata.
/S0 El sistema restablece a 0 estos dos bits al final de la siguiente exploracion.

o .0
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Funcionamiento del monitor de
operacion 7

Introduccion

Este apéndice proporciona un resumen, informacion sobre el ID del controlador del
monitor de operacion, objetos de sistema, ajustes del puerto serie, reloj con la hora
del dia y correccidn en tiempo real.

Contenido de este capitulo
Este capitulo contiene los siguiente apartados:

Apartado Pagina
monitor de operacion 206
Identificacion del autdomata e informacion de estado 209
Objetos y variables del sistema 211
Ajustes del puerto serie 218
Reloj de fecha/hora 219
Factor de correccion de tiempo real 220
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Funcionamiento del monitor de operacioén

monitor de operacion

Introduccion

El monitor de operacion es una opcién de Twido que permite visualizar y controlar
datos de la aplicacion y algunas funciones del autdmata, como el estado de
funcionamiento y el reloj de tiempo real (RTC). Esta opcidn esta disponible como un
cartucho (TWDXCPODC) para los autématas compactos o como un médulo de
ampliacion (TWDXCPODM) para los autématas modulares.

El monitor de operacidn tiene dos modos de funcionamiento:

e Modo de visualizacion: sélo muestra datos.
e Modo de edicion: permite modificar datos.

NOTA: El monitor de operacidn se actualiza en un intervalo especifico del ciclo de
exploracion del autémata. Esto puede provocar confusidn al interpretar la pantalla
de salidas especializadas para pulsos %PLS o0 %PWM. En el momento en el que

se muestreen estas salidas, los valores se estableceran en cero y se mostrara este
valor.

Visualizaciones y funciones

El monitor de operacién proporciona las siguientes visualizaciones independientes

con las funciones asociadas que puede realizar para cada visualizacion.

e Identificacion del autdémata e informacién de estado: monitor de operacion
Muestra la revision del firmware y el estado del autémata. Modifica el estado del
autémata con los comandos Ejecutar, Inicial y Detener.

o Objetos y variables del sistema: pantalla de datos
Selecciona los datos de aplicacién por la direccion: %I, %Q 'y el resto de los
objetos de software en el autémata base. Controla y modifica el valor de un
objeto de datos de software seleccionado.

e Ajustes del puerto serie: pantalla de comunicaciones
Muestra y modifica los ajustes del puerto de comunicaciones.

e Reloj de fecha/hora: pantalla de fecha y hora
Muestra y configura la fecha y la hora actuales cuando el RTC esté instalado.

e Correccion de tiempo real: factor RTC
Muestra y modifica el valor de correccion RTC para el RTC opcional.

NOTA:

1. La serie TWDLCe*+40DRF de autématas compactos tiene el RTC integrado.

2. En los demas autématas, el reloj de fecha/hora y la correccion de tiempo real
so6lo estan disponibles si esta instalado el cartucho opcional (TWDXCPRTC) del
reloj de tiempo real (RTC).
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llustracion
A continuacion se muestra una vista del monitor de operacioén, que se compone de
una zona de visualizacion (en nuestro caso, en el modo Normal) y de cuatro teclas
de botones de comando de entrada.

Zona de visualizacion

T M 123
V 123 4

esc 4 B iuko
\ J

|

Teclas de entrada

Zona de visualizacion
El monitor de operacion proporciona una pantalla LCD capaz de mostrar dos lineas
de caracteres:

e La primera linea de la pantalla tiene tres caracteres de 13 segmentos y cuatro
caracteres de 7 segmentos.

e La segunda linea tiene un caracter de 13 segmentos, un caracter de 3
segmentos (para un signo mas/menos) y cinco caracteres de 7 segmentos.

NOTA: Si se encuentra en el modo Normal, la primera linea indica un nombre de
objeto y la segunda linea muestra su valor. Si se encuentra en el modo Datos, la
primera linea muestra el valor %SW68 y la segunda, el valor %SW69.
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Teclas de entrada

Las funciones de los cuatro botones de comando de entrada dependen del modo
del monitor de operacion.

Tecla En modo de visualizacion | En modo de edicién

ESC Rechaza los cambios y regresa a la
visualizacion anterior.

‘ Pasa al siguiente valor del objeto que se
esté editando.

’ Avanza hasta la siguiente Pasa al siguiente tipo de objeto que se

visualizacion. vaya a editar.
MOD/ENTRAR | Va al modo de edicion. Acepta los cambios y regresa a la

visualizacién anterior.

Seleccion y navegacion por las distintas pantallas
La visualizacién o pantalla inicial del monitor de operacidn muestra la identificacion

del automata y la informacién de estado. Pulse el boton de comando ¥ para
avanzar por cada una de las visualizaciones. Las pantallas del reloj de fecha/hora
o del factor de correccion del reloj de tiempo real (RTC) no se muestran si no se
detecta el cartucho de RTC opcional (TWDXCPRTC) en el autémata.

Como acceso directo, pulse la tecla ESC para regresar a la pantalla de visualizacion
inicial. Para la mayoria de las pantallas, al pulsar ESC regresara a la pantalla de
identificacion del automata e informacién de estado. Sélo cuando se editen objetos
y variables del sistema que no sean la entrada inicial (%10.0.0), al pulsar ESC
aparecerd la entrada inicial o primera del objeto del sistema.

Para modificar el valor de un objeto, en lugar de pulsar el boton de comando ¥
para ir al primer digito de valor, vuelva a pulsar MOD/ENTRAR.
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Identificacion del automata e informacion de estado

Introduccion

Ejemplo

La visualizacion o pantalla inicial del monitor de operacidn opcional Twido muestra
la identificacion del autémata y la informacién de estado.

La revision del firmware aparece en la esquina superior derecha de la zona de
visualizacion y el estado del autdmata se muestra en la esquina superior izquierda
de la zona de visualizacion, tal como se muestra a continuacién:

Automata Revisic’)n del
estado del firmware

Estados del autémata

Los estados del autémata incluyen lo siguiente:

o NCF: Sin configurar
El autdmata esta en estado NCF hasta que se carga una aplicaciéon. No se
permite ningun otro estado hasta que se carga un programa de aplicacion. Para
probar la E/S, puede modificar el bit S8 del sistema. (Consulte la guia de
programacion si desea informacion adicional sobre bits y palabras de sistema.)

e STP: Detenido
Cuando hay una aplicacién presente en el autdmata, el estado cambia a STP o
detenido. En este estado, la aplicacion no se esté ejecutando. Las entradas se
actualizan y los valores de datos se detienen con su ultimo valor. Las salidas no
se actualizan en este estado.

e INI: Inicial
Puede modificar el autdmata a estado INI o inicial sélo desde el estado STP. La
aplicacion no se esta ejecutando. Las salidas del autémata se actualizan y los
valores de datos se establecen con su estado inicial. Las salidas no se actualizan
en este estado.

e RUN: En ejecucion
Cuando esta en estado RUN o en ejecucidn, la aplicacion se esta ejecutando.
Las salidas del autémata se actualizan y los valores de datos se establecen con
arreglo a la aplicacion. Este es el tinico estado donde se actualizan las salidas.

35013245 06/2011

209



Funcionamiento del monitor de operacioén

e HLT: Detenido (Error de la aplicacion de usuario)
Si el autémata ha introducido un estado ERR o de error, la aplicacion se
detendra. Las entradas se actualizan y los valores de datos se detienen con su
ultimo valor. Desde este estado, las salidas no se actualizan. En este modo, el
cédigo de error se muestra en la zona inferior derecha del monitor de operacion
como un valor decimal sin signo.

o NEX: No ejecutable (not executable)
Se ha realizado una modificacién en linea en la légica de usuario. Resultado: la
aplicacion ya no se puede ejecutar. No volvera a este estado hasta que no se
resuelvan todas las causas del estado no ejecutable (NEX).

Visualizacion y cambio de estados del autémata

Con el monitor de operacion, puede cambiar a estado INI desde el estado STP o
desde STP a RUN, o bien desde RUN a STP. Realice lo siguiente para cambiar el
estado del autémata:

Paso Accidn

1 Pulsar la tecla B® hasta que aparezca el monitor de operaciones (o pulse ESC).

Los estados del autémata actual aparecen en la esquina superior izquierda de la
zona de visualizacion.

Pulsar la tecla MOD/ENTRAR para entrar en el modo de edicion.

Pulsar la tecla ‘ para seleccionar un estado del autémata.

4 Pulse la tecla MOD/ENTRAR para aceptar el valor modificado, o en la tecla ESC
para ignorar las modificaciones realizadas en el modo de edicién.
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Objetos y variables del sistema

Introduccion

El monitor de operacion opcional proporciona estas funciones para controlar y
ajustar los datos de la aplicacion:

e Seleccion de los datos de la aplicacion por la direccidon (como %l 0 %Q)

e Control del valor de un objeto o una variable del software seleccionado

e Cambio del valor del objeto de datos visualizado actualmente (incluido el forzado
de entradas y salidas)

Objetos y variables del sistema

La siguiente tabla enumera los objetos y variables del sistema que pueden
visualizarse y modificarse mediante el monitor de operacion, en el mismo orden en

el que se accede a ellos.

Objeto Variable/Atributo Descripcion Acceso
Entrada %lx.y.z Valor Lectura/forzado
Salida %Qx.y.z Valor Lectura/escritura/for-
zado
Temporizador % TMX.V Valor actual Lectura/escritura
%TMX.P Valor preestablecido | Lectura/escritura
%TMX.Q Hecho Leer
Contador %Cx.V Valor actual Lectura/escritura
%Cx.P Valor preestablecido | Lectura/escritura
%Cx.D Hecho Leer
%Cx.E Vacio Leer
%Cx.F Completo Leer
Bit de memoria Y%6Mx Valor Lectura/escritura
Memoria de palabras | %MWx(3) Valor Lectura/escritura
Palabra constante YoKWx Valor Leer
Bit de sistema %Sx Valor Lectura/escritura
Palabra de sistema | %SWx(4) Valor Lectura/escritura
Entrada analégica %IWx.y.z Valor Leer
Salida analdgica %QWx.y.z Valor Lectura/escritura
Contador rapido (FC) | %FCx.V Valor actual Leer
%FCx.VD(1) Valor actual Leer
%FCx.P Valor preestablecido | Lectura/escritura
%FCx.PD(1) Valor preestablecido | Lectura/escritura
%FCx.D Hecho Leer
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Objeto Variable/Atributo Descripcion Acceso
Contador muy rapido | %VFCx.V Valor actual Leer
%VFCx.VD(1) Valor actual Leer
%VFCx.P Valor preestablecido | Lectura/escritura
%VFCx.PD(1) Valor preestablecido | Lectura/escritura
%VFCx.U Direccién de conteo | Leer
%VFCx.C Valor de captura Leer
%VFCx.CD(1) Valor de captura Leer
%VFCx.S0 Valor de umbral O Lectura/escritura
%VFCx.S0D(1) Valor de umbral O Lectura/escritura
%VFCx.S1 Valor de umbral 1 Lectura/escritura
%VFCx.S1D(1) Valor de umbral 1 Lectura/escritura
%VFCx.F Desborde Leer
%VFCx.T Base de tiempo Lectura/escritura
%VFCx.R Habilitacién de la Lectura/escritura
%VFCx.S salida refleja Lectura/escritura
Habilitacién de la
entrada refleja
Palabra de entrada | %INWx.z Valor Leer
de red
Palabra de salida de | %QNWx.z Valor Lectura/escritura
red
Grafcet Yo XX Bit de pasos Leer
Generador de pulsos | %PLS.N Numero de pulsos Lectura/escritura
%PLS.ND(1) Numero de pulsos Lectura/escritura
%PLS.P(5) Valor preestablecido | Lectura/escritura
%PLS.D Hecho Leer
%PLS.Q Salida actual Leer
Modulador de ancho | %PWM.R Ratio Lectura/escritura
de pulso %PWM.P Valor preestablecido | Lectura/escritura
Controlador del %DRx.S Numero del paso Leer
conmutador de %DRx.F actual completo Leer
tambor
Contador de pasos | %SCx.n Bit del contador de Lectura/escritura
pasos
Registro %Rx.1 Entrada Lectura/escritura
%Rx.0 Salida Lectura/escritura
%Rx.E Vacio Leer
%Rx.F Completo Leer
Registro de bits de | %SBR.x.yy Bit de registro Lectura/escritura
desplazamiento
Mensaje %MSGx.D Hecho Leer
%MSGx.E Error detectado Leer
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Objeto Variable/Atributo Descripcion Acceso
Entrada slave AS- %lAX.y.z Valor Lectura/forzado
Interface
Entrada analégica %IWAX.y.z Valor Leer
slave AS-Interface
Salida slave AS- %QAX.y.z Valor Lectura/escritura/for-
Interface zado
Salida analdgica %QWAX.y.z Valor Lectura/escritura
slave AS-Interface
Entrada PDO de %IWCx.y.z Valor de palabra tnica | Leer
slave de CANopen
Salida PDO de slave | %QWCx.y.z Valor de palabra Unica | Lectura/escritura
de CANopen

Observaciones:

1. Variable de palabra doble de 32 bits. La opcion de palabra doble esta disponible
en todos los autématas excepto en los modelos Twido TWDLCeA10DRF.

2. Las variables no se visualizaran si no se utilizan en una aplicacion, ya que Twido
utiliza una asignacion de memoria dindmica.

3. Si el valor de %MW es superior a +32.767 o inferior a -32.768, el monitor de

operacion continuara parpadeando.

4. Si el valor de %SW es superior a 65.535, el monitor de operacion continda
parpadeando, excepto para %SWO0 y %SW11. Si se introduce un valor superior
al limite, el valor volvera al valor configurado.

5. Si el valor introducido para %PLS.P es superior a los limites, el valor escrito sera
el valor de saturacion.

Visualizacion y modificacion de objetos y variables

Puede accederse a cada tipo de objeto del sistema comenzando con el objeto de
entrada (%l), continuando hasta el objeto de mensaje (%MSG) y, finalmente,
realizando un bucle de vuelta hasta el objeto de entrada (%I).

Para visualizar un objeto de sistema:

Paso Accion

1

Pulsar la tecla B hasta que aparezca la pantalla de visualizacién de datos.

El objeto de entrada ("I") aparecera en la esquina superior izquierda de la zona
de visualizacion. La letra "I" (o el nombre del objeto visualizado anteriormente
como datos) no parpadea.

2 Pulsar la tecla MOD/ENTRAR para entrar en el modo de edicion.

La letra "I" del objeto de entrada (o el nombre del objeto visualizado anteriormente
como datos) empieza a parpadear.
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Paso Accion

3 Pulsar la tecla .‘. para avanzar de forma secuencial a través de la lista de

objetos.

Pulsar la tecla B para avanzar de forma secuencial a través del campo de un
tipo de objeto y pulsar la tecla ‘ para aumentar el valor de dicho campo. Se

pueden utilizar las teclas ¥ y ‘ para navegar y modificar todos los campos del
objeto visualizado.

Repetir los pasos 3 y 4 hasta finalizar la edicion.

Pulsar la tecla MOD/ENTRAR para aceptar los valores modificados.

Nota: antes de aceptar cualquier modificacion, deben validarse el nombre y la
direccién del objeto. Es decir, deben existir en la configuracion del autdémata antes
de utilizar el monitor de operacion.

Pulsar ESC para rechazar los cambios realizados en el modo de edicién.

Valores de datos y formatos de visualizacién

En general, el valor de datos de un objeto o variable se muestra como entero con o
sin signo en la esquina inferior derecha de la zona de visualizacion. Ademas, todos
los campos suprimen los ceros no significativos de los valores visualizados. La
direccion de cada objeto aparece en el monitor de operacion en uno de estos ocho
formatos:

Formato de entrada/salida

Formato de Entrada/Salida de los slaves AS-Interface
Formato de Entrada/Salida de los slaves CANopen
Formato del bloque de funcién

Formato simple

Formato de E/S de red

Formato de contador de pasos

Formato del registro de bits de desplazamiento

Formato de entrada/salida

Los objetos de entrada/salida (%I, %Q, %IW y %QW) tienen una direccion que
consta de tres elementos (ej.: %IX.Y.Z) que se visualizan del siguiente modo:

e Tipo de objeto y direccion del autdmata en la esquina superior izquierda
e Direccion de ampliacion en la parte central superior
e Canal de E/S en la esquina superior derecha

En el caso de una sola entrada (%l) y una salida (%Q), el area inferior izquierda de
la visualizacién contendra un caracter que puede ser "U" para un bit no forzado
(unforced) o "F" para un bit forzado (forced). El valor de forzado se muestra en la
esquina inferior derecha de la pantalla.
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El objeto de salida %Q0.3.11 aparece en la zona de visualizacion del siguiente
modo:

Formato de E/S de los slaves AS-Interface

Los objetos de entrada/salida de los slaves AS-Interface (%lA, %QA, %IWA 'y
%QWA) tienen direcciones de cuatro elementos (por ejemplo: %IAx.y.z) y se
visualizan del siguiente modo:

e Tipo de objeto en la esquina superior izquierda

e Direccion del master AS-Interface en el bus de ampliacién en la parte superior
central izquierda

e Direccion del slave en el bus AS-Interface en la parte superior central derecha

e Canal de E/S del slave en la esquina superior derecha

En el caso de una sola entrada (%IA) y una salida (%QA), el area inferior izquierda
de la visualizacién contendra un caracter que puede ser "U" para un bit no forzado
(unforced) o "F" para un bit forzado (forced). El valor de forzado se muestra en la
esquina inferior derecha de la pantalla.

El objeto de salida %QA1.3A.2 aparece en la zona de visualizacion del siguiente
modo:

QA 1 3A 2

Formato de E/S de los slaves CANopen

Los objetos de E/S de PDO de slave CANopen (%IWC y %QWC) tienen direcciones
de cuatro elementos (es decir: %IWCx.y.z) y se visualizan del siguiente modo:

e Tipo de objeto en la esquina superior izquierda

e Direccioén del master CANopen en el bus de ampliacion en la parte superior
central izquierda

e Direccion del slave en el bus CANopen en la parte superior central derecha

Canal de E/S del PDO de slave en la esquina superior derecha

e Valor con signo del objeto en la zona inferior
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En el siguiente ejemplo, el objeto de salida de PDO %QWC1.3.2 contiene el valor
con signo +24680:

QWC 1 3 2
+ 24680

Formato del bloque de funcién

Los bloques de funcion (%TM, %C, %FC, %VFC, %PLS, %PWM, %DR, %R y
%MSG;j) tienen direcciones de dos elementos, un nimero de objeto y una variable
o nombre de atributo. Se visualizan del siguiente modo:

Nombre del bloque de funcién en la esquina superior izquierda

Numero del bloque de funcién (o instancia) en la esquina superior derecha
Variable o atributo en la esquina inferior izquierda

Valor del atributo en la esquina inferior derecha

En el siguiente ejemplo, el valor actual del temporizador nimero 123 se establece

en 1.234.
T M 123
\ 12 3 4

Formato simple
Se utiliza un formato simple para los objetos %M, %MW, %KW, %MD, %KD, %MF,
%KF, %S, %SW y %X:
e Numero del objeto en la esquina superior derecha
e Valor con signo para los objetos en la zona inferior

En el siguiente ejemplo, el nimero de palabras de memoria 67 contiene el valor
+128.

+ 123
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Formato de E/S de red

Los objetos de entrada/salida de red (%INW y %QNW) aparecen en la zona de
visualizacion del siguiente modo:

Tipo de objeto en la esquina superior izquierda
Direccion del automata en la parte central superior
Numero del objeto en la esquina superior derecha
Valor con signo del objeto en la zona inferior

En el siguiente ejemplo, la primera palabra de entrada de red del autémata remoto
configurado en la direccion remota n° 2 se establece con un valor -4.

I NW 2 0
- 4

Formato de contador de pasos

El formato de contador de pasos (%SC) muestra el nimero del objeto y el bit del
contador de pasos del siguiente modo:

o Nombre y numero del objeto en la esquina superior izquierda
e Bit del contador de pasos en la esquina superior derecha
e Valor del bit del contador de pasos en la parte inferior

En el siguiente ejemplo, el bit numero 129 del contador de pasos numero 3 se
establece en 1.

S C 3 129

Formato del registro de bits de desplazamiento

El registro de bits de desplazamiento (%SBR) aparece en la siguiente zona de
visualizacion, tal y como se indica aqui:

e Nombre y numero del objeto en la esquina superior izquierda
e Numero del bit de registro en la esquina superior derecha
e Valor del bit de registro en la esquina inferior derecha

El siguiente ejemplo muestra la visualizacion del registro de bits de desplazamiento
namero 4.

S B R 4 9
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Ajustes del puerto serie

Introduccion

El monitor de operacidn permite visualizar los ajustes de protocolo y cambiar las
direcciones de todos los puertos serie configurados con TwidoSuite. El numero
maximo de puertos serie es dos. En el ejemplo que aparece a continuacion, el
primer puerto se configura como protocolo Modbus con una direccién 123. El
segundo puerto serie se configura como conexion remota con una direccion de 4.

Visualizacion y modificacion de ajustes del puerto serie

Los controladores Twido admiten hasta dos puertos serie. Para visualizar los
ajustes del puerto serie utilizando el monitor de operacion:

Paso Accidn

1 Presionar la tecla B® hasta que aparezca la pantalla de comunicacion. La Unica

letra del ajuste del protocolo del primer puerto serie ("M", "R" o "A") se visualizara
en la esquina superior izquierda del monitor de operacion.

Pulsar la tecla MOD/ENTRAR para entrar en el modo de edicion.

Pulsar la tecla B hasta que se encuentre en el campo que desea modificar.

Pulsar la tecla ‘ para incrementar el valor del campo.

Continuar con los pasos 3 y 4 hasta que se completen los ajustes de la direccion.

ol A WD

Presionar la tecla MOD/ENTRAR para aceptar los valores modificados o ESC
para rechazar las modificaciones realizadas durante el modo de edicion.

Nota: La direccién forma parte de los datos de configuracion del autémata. Si se cambia su
valor con el monitor de operacion ya no se podra conectar utilizando TwidoSuite como
entidad par. TwidoSuite le pedira que realice una descarga para recuperar su estado de
entidad par.
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Reloj de fecha/hora

Introduccion

Puede modificar la fecha y la hora mediante el monitor de operacion si esta
instalado el cartucho opcional RTC (TWDXCPRTC) en el autémata Twido. El mes
se visualiza en el extremo superior izquierdo de la pantalla HMI. Hasta que se haya
introducido una hora vélida, el campo del mes contendra el valor "RTC". El dia del
mes se muestra en la esquina superior derecha de la pantalla. La hora del dia
aparece en formato militar. Las horas y los minutos se muestran en la esquina
inferior derecha de la visualizacion, separados por la letra "h". El ejemplo que
aparece a continuacion muestra que el RTC se ha establecido para el 28 de marzo
a las 2:22 de la tarde.

14h 2 2

NOTA:

1. La serie TWDLCe*»40DRF de autématas compactos tiene el RTC integrado.

2. En los demas autématas, el reloj de fecha/hora y la correccién de tiempo real
sélo estan disponibles si esta instalado el cartucho opcional (TWDXCPRTC) del
reloj de tiempo real (RTC).

Visualizacion y modificacion del reloj de fecha/hora

Para visualizar y modificar el reloj de fecha/hora:

Paso |Accion

1| pulsar la tecla B hasta que aparezca la pantalla de visualizacién de fecha/hora.
El valor del mes ("JAN", "FEB") aparecera en la esquina superior izquierda de la
zona de visualizacién. Si no se ha inicializado ningun mes, el valor "RTC" se
visualizara en la esquina superior izquierda.

Pulsar la tecla MOD/INTRO para acceder al modo de edicion.

Pulsar la tecla B» hasta encontrarse en el campo que se desea modificar.

Pulsar la tecla A‘ para aumentar el valor de dicho campo.

Continuar con los pasos 3 y 4 hasta que se haya completado el valor de fecha/hora.

Pulsar la tecla MOD/INTRO para aceptar los valores modificados o ESC para
rechazar las modificaciones realizadas durante el modo de edicion.

35013245 06/2011

219



Funcionamiento del monitor de operacioén

Factor de correccion de tiempo real

Introduccion

Puede visualizar y modificar el factor de correccion de tiempo real utilizando el
monitor de operacion. Cada modulo opcional de reloj de tiempo real (RTC) tiene un
valor de factor de correccion de tiempo real que se utiliza para corregir
imprecisiones en el cristal del médulo RTC. El factor de correccién es un entero de
3 digitos sin signo de 0 a 127. Este valor se muestra en la esquina inferior derecha
de la pantalla.

El ejemplo que aparece a continuacion muestra un factor de correccion de 127.

127

Visualizacion y modificacion de la correccion RTC
Para visualizar y modificar el factor de correccion de tiempo real, siga estos pasos.

Paso

Accidn

1

Presionar la tecla B® hasta que aparezca la pantalla del factor RTC. Aparecera
"RTC Corr" en la linea superior del monitor de operacion.

Pulsar la tecla MOD/ENTRAR para entrar en el modo de edicion.

Presionar la tecla B hasta que se encuentre en el campo que desea modificar.

Presionar la tecla ‘ para incrementar el valor del campo.

a|l | WD

Continuar con los pasos 3 y 4 hasta que haya definido el valor de correccién de
tiempo real

Presionar la tecla MOD/ENTRAR para aceptar los valores modificados o ESC para
rechazar las modificaciones realizadas durante el modo de edicion.
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Apéndices

Introduccion

En este apéndice se ofrece informacion acerca del diagndstico del sistema
mediante indicadores LED, el funcionamiento del monitor de operacion, la solucion
de problemas, el segmento DIN, los simbolos IEC habituales empleados en este
manual, asi como el cumplimiento normativo.

Contenido de este anexo
Este anexo contiene los siguientes capitulos:

Capitulo Nombre del capitulo Pagina
A Diagnéstico del sistema mediante los indicadores luminosos 223
del panel frontal
B Solucién de problemas 227
C El segmento DIN 229
D Simbolos IEC 231
E Cumplimiento de normas 233
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Diagndstico del sistema mediante
los indicadores luminosos del A
panel frontal

Diagnostico del sistema mediante los indicadores luminosos del panel frontal
Introduccion
Esta seccion ofrece informacion sobre el estado operativo de la base y la deteccion

de problemas con los indicadores luminosos del panel frontal.

Estado de los médulos de E/S binarias

Estado de los indicadores Modulos de-E/S binarias
luminosos

Indicadores luminosos E/S no activas

de E/S

X’ E/S activas

Estado de la base

En la tabla siguiente, se describen los distintos estados de los indicadores
luminosos de un autémata base, un autdomata peer y un autdémata remoto.

Estado LED Autémata base o Peer Autémata de E/S remotas
EJECUCION Aplicacion no ejecutada No conectado o conectado
Verde de forma incorrecta

<XJ El autémata esta en modo de error STOP (PARADA) Igual que el autémata base
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baja.
Controlado por el usuario o el sistema mediante el bit de
sistema %S66

Estado LED Automata base o Peer Automata de E/S remotas
ERR Correcto Correcto
Rojo
‘X’ Aplicacion no ejecutable o fallo de ejecucion (HALT) N/A
. Fallos internos (watchdog, etc.) Igual que el autdmata base
STAT Controlado por el usuario o la aplicacién mediante el bit | Igual que el autdmata base
Verde de sistema %S69
‘X’ N/A N/A
Controlado por el usuario o la aplicaciéon mediante el bit | Igual que el autémata base
. de sistema %S69
BAT Bases compactas TWDLC*A40DRF y TWDLC*E40DRF. (Para obtener mas informacién acerca del
Rojo estado del indicador luminoso BAT, consulte la seccion Estado del indicador luminoso BAT
(véase pdgina 61)).
Alimentacion de la bateria externa correcta o indicador | N/A
luminoso desactivado.
(Controlado por el usuario o el sistema mediante el bit de
sistema %S66)
‘X’ N/A N/A
Sin bateria externa o alimentacion de la bateria externa | N/A

LAN ACT
verde/ambar

Base comp

luminoso LAN ACT, consulte la seccion sobre la conexiéon TBD).

acta TWDLC*E40DRF. (Para obtener mas informacion acerca del estado del indicador

No hay sefial Ethernet.

N/A

b4

verde: comunicacion a través de una conexién 10Base-
T.

ambar: comunicacion a través de una conexion
100Base-TX.

N/A

verde: conexién de red 10Base-T.
ambar: conexion de red 100Base-TX.

N/A
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Estado LED Autémata base o Peer Autémata de E/S remotas
LAN ST Base compacta TWDLC*E40DRF. (Para obtener mas informacion acerca del estado del indicador
Verde luminoso LAN ACT, consulte la seccion sobre la conexion TBD).
El autémata base esta apagado. N/A
(XJ Multiples parpadeos consecutivos de varios nimeros N/A

que proporcionan una herramienta de diagndstico visual
del estado de la conexién de red Ethernet.

El autémata base esta encendido. El puerto Ethernet N/A
. esta preparado.

Apagado on
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Solucion de problemas

Comprobacion de conexiones de E/S en el automata base

Introduccion

Esta seccidn contiene un procedimiento para comprobar las conexiones de E/S.

A ADVERTENCIA

OPERACION INVOLUNTARIA DEL EQUIPO EXTERNO
Para evitar las operaciones involuntarias del equipo externo, compruebe que:

e Los fusibles de alimentacion se han extraido de los controles del motor.
e Las entradas neumaticas e hidraulicas estan cerradas.

El incumplimiento de estas instrucciones puede causar la muerte, lesiones
serias o dafo al equipo.

Procedimiento de comprobacion de conexiones de E/S

El procedimiento siguiente garantiza que las conexiones de E/S estan conectadas.

Paso

Accion

Para evaluar las conexiones de E/S, la base debe estar en estado no configurado. Para ello:
® Sise conecta un monitor de operacion, mantener presionado ESC y apagar y volver a encender
la base. Después de que se haya reiniciado la base, el monitor de operacién mostrara "NCF".

e En TwidoSuite, ejecutar el comando Borrar todos desde la tarea Programa —Depuracion —
Comandos de cartucho de memoria.

Con la base en estado no configurado, definir el bit de sistema %S8 a 0. En estado 0, las salidas de
la base se guardan con el estado en que se encuentran.

Comprobar las entradas activando cada sensor externo. Para ello:

e Comprobar que los LED de entrada de cada bit cambien de estado.

® Mediante la tarea de TwidoSuite, Programa —Depuraciéon —Utilizar controlador, comprobar
que cada uno de los LED de entrada del bit correspondiente cambia de estado.
Nota: La opcién Utilizar controlador sélo se puede utilizar en modo conectado.
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Paso

Accidn

4

Comprobar las salidas estableciendo en 1 el bit correspondiente a cada salida. Para ello:

e Comprobar que los LED de salida de cada bit cambian de estado.

® Mediante la tarea de TwidoSuite, Programa —Depuraciéon —Utilizar controlador, comprobar
que cada uno de los LED de salida del bit correspondiente cambia de estado.
Nota: La opcién Utilizar controlador sélo se puede utilizar en modo conectado.

Para completar este procedimiento, establecer el bit del sistema %S8 en 1. Esta accién se realizara
automaticamente descargando una aplicacién de usuario valida.
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El segmento DIN

Introduccién

Puede instalar el controlador Twido y sus ampliaciones en un segmento DIN. Un
segmento DIN se puede adjuntar a una superficie de montaje lisa o suspender de
un bastidor EIA o en un armario NEMA.

Dimensiones del segmento DIN

El segmento DIN mide 35 mm de alto y 15 mmde fondo, tal y como se muestra a
continuacion.

35 mm
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El segmento DIN

Equipo recomendado
Puede solicitar el segmento DIN adecuado a Schneider Electric:

Profundidad de segmento Numero de referencia de catalogo

15 mm AM1DE200
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Simbolos IEC

Glosario de simbolos

Introduccion

Esta seccidn contiene ilustraciones y definiciones de los simbolos IEC habituales
utilizados en las descripciones de esquemas de cableado.

Simbolos
Los simbolos IEC habituales se muestran y definen en la tabla siguiente.

Fusible

Carga

Alimentacion de CA

Alimentacién de CC

L 1+
T+ T

Entrada/sensor digital; por ejemplo, contacto, conmutador, iniciador,
— barrera de luz, etc.

Tierra

‘\}7
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Sensor de 2 conductores

Elemento de termopar
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Cumplimiento de normas

Requisitos normativos

Introduccién
En esta seccién se indican las normas que cumplen los productos Twido.

Normas

Los autématas Twido cumplen las principales normas nacionales e internacionales
referentes a los equipos de control industrial electrénico.

A continuacién se indican los requisitos especificos de los autématas:
e EN61131-2 (IEC 61131-2)

e UL 508

e UL 1604 / CSA 213 Clase | Division 2 Grupos A, B, C, D
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Glosario

A

Adaptador de comunicacion

CAN

Cartucho opcional que se puede acoplar a cualquier autémata compacto o a
cualquier médulo de ampliacién del monitor de operacion para proporcionar un
puerto serie 2 opcional.

C

Red de area del autémata: bus de campo desarrollado originalmente para
aplicaciones automovilisticas que se utiliza en la actualidad en muchos sectores,
desde el industrial hasta el terciario.

Cartucho de memoria

CiA

Cartucho opcional disponible en dos tamanos: 32 kB y 64 kB (el de 64 kB no esta
disponible para autdématas compactos). En determinadas condiciones, se pueden
incorporar a cualquier autémata para cargar una aplicacion o para realizar un
backup de aplicaciones. Estas copias se pueden eliminar posteriormente. El
cartucho de 64 kB se utiliza igualmente para ampliar la memoria del programa.

CAN en automatizacion: organizacion internacional de usuarios y fabricantes de
productos CAN.
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coB

Objeto de comunicacion: unidad de transporte en bus CAN. Un COB se identifica
gracias a un unico identificador, codificado en 11 bits, [0, 2047]. Un COB contiene
un maximo de 8 bytes de datos. Se muestra la prioridad de una transmisién COB

con el identificador correspondiente: cuando mas débil sea el identificador, mayor
prioridad tendra el COB relacionado.

Conductores sin conector

Extremo de un cable de E/S binarias cuyos hilos no estan conectados a un
conector. Este sistema permite establecer conexiones de E/S modulares a puntos
de E/S binarias.

Conector de ampliacion

Conector al que se acoplan los moédulos de E/S de ampliacion.

Conector de cartuchos

Conector que se utiliza para acoplar un cartucho de memoria o0 un cartucho de reloj
de tiempo real opcionales.

Conector de tension de entrada analégica

Conteo muy rapido

Conteo rapido

Conecta una fuente de tension analdgica de 0 a 10 VCC. La tensién analdgica se
convierte en un valor binario y se almacena en una palabra del sistema.

Funcion especial que esta disponible como contador progresivo/regresivo, contador
bifasico progresivo/regresivo, contador progresivo individual, contador regresivo
individual y frecuencimetro. Las funciones de contador habilitan el conteo de pulsos
de 0 a 65.535 en modo de palabra simple y de 0 a 4.294.967.296 en modo de
palabra doble. El frecuencimetro mide la frecuencia de una sefal periédica en Hz.

Funcion especial que se encuentra disponible como contador progresivo individual
0 como contador regresivo individual. Permite contar o descontar los pulsos
recibidos (flancos ascendentes) de una E/S binaria. Los autématas compactos
pueden tener tres contadores rapidos. Los autématas modulares solo pueden tener
dos contadores rapidos.

Cubierta de terminal

Cubierta que tienen todos los autématas compactos para proteger los terminales de
entradas y salidas.
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Cubierta del conector de ampliacion

Cubierta extraible

E/S

EDS

Cubierta que protege el conector de ampliacion.

Cubierta extraible que tienen todos los autdématas compactos para instalar un
monitor de operacion opcional.

E

Entrada/salida.

Hoja de datos electrénica: archivo de descripcion para cada dispositivo CAN
(suministrado por el fabricante).

Entrada con retencion

Entrada rapida

Filtro de entrada

Funcién especifica. Esa funcién se utiliza para memorizar cualquier pulso con una
duracion inferior al tiempo de ciclo del autémata. Cuando un pulso es mas corto que
un ciclo y su valor es igual o mayor que 100 us, el autdémata retiene el pulso, que se
actualiza en el ciclo siguiente.

Comprueba la recepcion de pulsos de entrada cortos (pulso ascendente de 40 us o
descendente de 150 ps) de los sensores, sin tener en cuenta el tiempo de
exploracion.

F

Funcion especial que rechaza ruidos de entrada. Resulta muy util para tratar ruidos
de entrada y vibraciones en los interruptores de fin de carrera. Todas las entradas
proporcionan un filtrado de entradas del hardware. Con TwidoSuite también se
puede configurar un filtrado adicional mediante el software.
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L
LED ERR
LED que se enciende cuando se detecta un error en el autémata.
LED IN
LED que se enciende cuando la entrada correspondiente esté activa. Todos los
modulos disponen de estos LED.
LED OUT
LED que se enciende cuando la salida correspondiente esté activa. Todos los
modulos disponen de estos LED.
LED PWR
LED que se enciende cuando se suministra alimentacién al autémata.
LED RUN
LED que se enciende cuando el autémata esta ejecutando un programa.
LED STAT

Cuando este LED parpadea indica un estado especifico del programa de aplicacion.

M

Modo master Modbus
Permite al autémata iniciar una transmision de peticiones Modbus, esperando una
respuesta desde un slave Modbus.

Modo slave de Modbus
Permite al autémata responder a peticiones Modbus realizadas desde un master
Modbus y es, ademas, el modo de comunicacion predeterminado si no hay ninguna
comunicacion configurada.

Modulo de ampliacién de comunicaciones
Mdédulo opcional que se puede acoplar al bus de ampliacién de comunicaciones de
cualquier autdmata modular para proporcionar un puerto serie 2 opcional.
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Modulo de ampliaciéon de monitor de operacion
Mddulo opcional que se puede acoplar a cualquier autdmata modular para mostrar
informacién acerca del programa.

Mddulo de E/S de ampliacion
Médulo analdgico o binario que afiade E/S adicionales a la base autdmata.

Modulo de monitor de operacion
Moédulo opcional que se puede acoplar a cualquier autémata compacto para
mostrar informacion acerca del programa.

P

PLS
Funcién especifica. Este bloque de funcién definido por el usuario crea una sefial
en la salida %Q0.0.0 0 %Q0.0.1. Esta sefial tiene un periodo variable pero un ciclo
de servicio constante o una relacion entre conexion y desconexion equivalente al
50% del periodo.

Potenciémetro analégico
Se puede utilizar para predefinir un valor para un temporizador analégico. Todos los
autématas modulares y compactos de 10 y 16 E/S tienen un potenciémetro
analdgico. El automata compacto de 24 E/S consta de dos.

Puerto serie 1
Conector EIA RS-485 utilizado para descargar y comprobar el funcionamiento del
autémata con ayuda de TwidoSuite.

Puerto serie 2
Puerto opcional que se puede configurar como EIA RS-232 o como EIA RS-485.

PWM
Funcién especifica. Este bloque de funcién definido por el usuario crea una sefial
en la salida %Q0.0.0 0 %Q0.0.1. Esta sefal tiene un periodo constante y ofrece la
posibilidad de modificar el ciclo de servicio o la relacion entre conexion y
desconexion.
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RTC
Reloj de tiempo real (Real Time Clock, RTC).

RTD
Detector de temperatura de tipo PT100, PT1000, etc. Termoresistencia (RTD).

S

Salida de estado del automata
Funcién especifica. Se utiliza en circuitos, externos al autémata, para controlar el
suministro de alimentacion a los dispositivos de salida o al autémata.

Simuladores de entradas
Accesorio opcional para los autématas compactos. Se utiliza para la depuracion.
Puede simular sensores de entrada para comprobar la légica de aplicacion.

T

Terminales de alimentacion de los sensores
Proporciona energia a los sensores (24 VCC, 400 mA para automatas compactos -
40DRF y 250 mA para el resto de los autématas). Los terminales de salida sélo
estan disefiados para los dispositivos de entrada y no deben ser utilizados como
fuente para conducir cargas externas.

Terminales de E/S
Terminales de los autématas modulares y de los médulos de E/S de ampliacion,
que se utilizan para conectar las sefiales de entradas y salidas. Los terminales de
entradas admiten sefales de entrada de CC tanto de comun positivo como
negativo. Los terminales de salida pueden ser transistores de comun negativo o de
positivo, 0 contactos de relé.
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Terminales de entradas

Terminales ubicados en la parte superior de todos los autématas compactos. Se
utilizan para conectar las sefales de entrada de los dispositivos de entrada, como
por ejemplo sensores, botones de comando e interruptores de fin de carrera. Los
terminales de entradas admiten sefiales de entrada de CC tanto de comun positivo
como negativo.

Terminales de la fuente de alimentaciéon

La fuente de alimentacion se conecta a estos terminales para proporcionar
alimentacién al autémata. La tension de alimentacion para un autémata compacto
es de 100 a 240 VCA, mientras que la tension para un autdmata modular es de
24 VCC.

Terminales de salidas

Terminales ubicados en la parte inferior de todos los autématas compactos que se
utilizan para conectar las sefiales de salida de los dispositivos de salida, como, por
ejemplo, relés electromecanicos y valvulas de solenoide. Las caracteristicas
eléctricas del contacto de salida de relé interno limitan la alimentacion a

240 VCA/2 A 0 30 VCC/2 A.
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Arquitectura de comunicaciones, 27
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Ubicacion de los orificios de montaje
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