ESFUERZOS DE TRACCION
Y COMPRESION



La RESISTENCIA es la capacidad de una estructura, de sus partes y elementos de soportar
una carga determinada sin deteriorarse.

La RIGIDEZ es la propiedad de una estructura o de sus elementos de oponerse a las cargas
exteriores en lo que se refiere a las deformaciones (cambios de forma y dimensiones). Las
deformaciones no deben exceder de ciertos valores fijados con las exigencias para la

estructura.

La ESTABILIDAD es la capacidad de una estructura o de sus elementos de conservar una
forma inicial determinada de equilibrio elastico.




2. HIPOTESIS PRINCIPALES

Para desarrollar la teoria de la Resistencia de Materiales se aceptan una serie de hipotesis
simplificativas:

2.1. SOBRE LA COMPOSICION Y PROPIEDADES DE LOS MATERIALES

2.1.1. HOMOGENEIDAD

2.1.2. ISOTROPIA
2.1.3. CONTINUIDAD

2.2. SOBRE EL CARACTER DE LAS DEFORMACIONES

2.2.1. PEQUENEZ DE LAS DEFORMACIONES
2.2.2 ELASTICIDAD PERFECTA DEL MATERIAL
2.2.3. DEPENDENCIA LINEAL ENTRE CARGAS Y DEFORMACIONES

2.2.4. SECCIONES PLANAS
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3. ESFUERZOS INTERNOS



3.1. ESFUERZO NORMAL (N)

Es la suma de las proyecciones de todas las fuerzas interiores normales a la seccién; y se la
calcula numeéricamente como la suma algebraica de las proyecciones normales a la seccién, de
todas las fuerzas exteriores que actuan a la izquierda de la seccidn considerada, o a la derecha
cambiadas de signo.

3.2. ESFUERZO DE CORTE (Q)

Es la suma de las proyecciones de todas las fuerzas interiores tangentes a la seccidn; y se la
calcula numéricamente como la suma algebraica de las proyecciones tangentes a la seccidn,
de todas las fuerzas exteriores que actuan a la izquierda de |la seccion considerada, o a la

derecha cambiadas de signo. Q, y Q, son las proyecciones de Q sobre los ejes z e y
respectivamente.

3.3. MOMENTO FLECTOR (M)

Es igual numéricamente a la suma algebraica de los momentos de todas las fuerzas
exteriores que actuan a la izquierda de la seccidén considerada, o a la derecha cambiadas de
signo, respecto a los ejes z (M) e y (M,).

3.4 MOMENTO TORSOR (My)

Es igual numéricamente a la suma algebraica de los momentos de todas las fuerzas
exteriores que actuan a la izquierda de la seccién considerada, o a la derecha cambiadas de
signo, respecto al eje x (M,).
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(Tension Normal)

(Tensiones Tangenciales)
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La tension total en el punto P

N=|c-dd ; O, =|r,-dd ; 0,=|r,-d4

M,=[xcdd M. =M, =lyr,-xr1)dd



5. DEFORMACIONES
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6. TRACCION — COMPRESION
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La tension normal vale o = = positiva durante la traccion y negativa cuando hay compresion.
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8.LEY DE HOOKE

F=2 CL c=L-¢
E

Como 0'=£ sera ef;=i N=g-l=N—'z
A E-A E-A

Al =Krig-N

Kkrig= E-4 ., .,
r'g = ——— rigidez de la barra durante la traccion (compresion)
9. TENSIONES ADMISIBLES c,
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Tubos de Pared Delgada y P
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Descomponiendo dP en dos direcciones (x; 1)y planteando las ecuaciones de equilibrio:

ZA‘ =0 : Jdp .cos@ =0 (las componentes horizontales se anulan entre si)

z}’=0 : 2-N—E;dP-.5'en9=O ; 2-N—2-f;dP-.5venH=0

2-N—2-J‘?p-a-r-sen@-d@=O N p-D
O = =
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a-e 2-e




P-N=0 ,  P=
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11. TENSIONES DEBIDAS ALA TEMPERATURA

o.. coeficiente de dilatacion térmica

A =c-1 At L: longitud
| At: variacién de temperatura

O O
/ E A= oc=oa FE At

N=rn-D-e-o,
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